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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 ,Wymagania Ogbbdnosi s} do wspolnych
wymaga technicznych dotyezych wykonania i odbioru robét, ktére zosfamykonane w
ramach niniejszej inwestycji.

1.2. Zakres rob6t obgtych ST
Wymagania ogoélne natg rozumi€ | stosowa w powigzaniu ze Specyfikacjami
Technicznymi dotycgcymi robot drogowych.

Normy pastwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Specgljach Technicznychelda
stosowane przez Wykonaww jezyku polskim.

1.3. Okreslenia podstawowe
Uzyte w Specyfikacji Technicznej wymienione pagjiokrelenia naleéy rozumie w kazdym
przypadku nagpujaco:

1.3.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie dalacy budynkiem, stanowtcy cata¢
techniczno-uytkows (drogp) albo jego czs¢ stanowsca odebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.3.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.3.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lobtqu pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz ze wszelkimi gdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.3.4.Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdow obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeana do
usungcia po jego zakaczeniu.

1.3.5.Dziennik Budowy - opatrzony piecgxia Zamawiagcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, staagcy do notowania wydarze zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorédtoprzekazywania polege innej
korespondencji technicznej pagdy Inzynierem, Wykonawg i Projektantem.

1.3.6.Jezdnia- czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.3.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktra

1.3.8.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami,gpasawaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.
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1.3.9. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.3.10.Korpus drogowy - nasyp lub ta e¢&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i
skarpami rowow.

1.3.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzatia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.3.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeege przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badarob zwigzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

1.3.13. Materiaty - wszelkie tworzywa niezlne do wykonania robét, zgodne z
Dokumentagj Projektovs i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pineyniera.

1.3.14.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw gheych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana béepanio oddziatywaniu
ruchu i czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdaca se¢ migdzy warstw $cieralmp a podbudow,
zapewniajca lepsze rozlaenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa shigca do wyréwnania nierOwldoi przekroju
poprzecznego lub profilu podbudowy lub istaaEg) nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czs¢ nawierzchni stiaca do przenoszenia obgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza gorna czs¢ podbudowy spetnigga funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub kilku warstw.

f) Podbudowa pomocnicza- dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanmemdy, mrozu i przenikaniem ggtek
podtaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna- warstwa, ktérej glbwnym zadaniem jest ochronaiaesehni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniettiwienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnigeej powyej.

1) Warstwa odsiczajaca - warstwa stagca do odprowadzenia wody przedogtaj st do
nawierzchni.

1.3.15. Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.
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1.3.16.0bjazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utraga do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.3.17.0dpowiednia (bliska) zgodnd&é¢ - zgodnd¢ wykonywanych robo6t z Dokumentacj
Projektovy w ramach dopuszczonych tolerancji, &lijgorzedziat tolerancji nie zostat
okreslony — w ramach tolerancji, przyjmowanych zwyczajowla danego rodzaju robét
budowlanych.

1.3.18.Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i wdzen (konstrukcji) zwazanych z drog oraz drzew i
krzewOw. Pas drogowy nmie rownie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy uradzexr chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.3.19. Pobocze- czs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzynmyeask
pojazdow, umieszczenia udzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stigca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.20. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchgi do gkbokadici
przemarzania.

1.3.21.Podtoze ulepszone gorna warstwa podia, lezagca bezpérednio pod nawierzcha;
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdawego wykonania
nawierzchni.

1.3.22.Polecenie Irkyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w
formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét lub innych spraw gzanych z
prowadzeniem budowy.

1.3.23.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngldra autorem Dokumentacji
Projektowej.

1.3.24.Przedskwziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego gatenia drogowego
lub modernizacja (zmiana parametréw geometrycznyretsy w planie lub przekroju
podiuznym) istniejcego podczenia.

1.3.25. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamkej obudowy konstrukcyjnej,
stuzace do przeptywu matych ciekédw wodnych pod nasypkampusu drogowego lub dla
ruchu kotowego, pieszego.

1.3.26.Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj charakterystyii wymiary obiektu bdacego przedmiotem robat.

1.3.27. Rejestr Obmiarow - akceptowany przez tgniera rejestr z ponumerowanymi
stronami shagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych rob6t w formie
wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych gatnikow. Wpisy w Rejestrze Obmiarow
podlegag potwierdzeniu przez #yniera.

1.3.28.Rekultywacja - roboty magce na celu upogzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji realdudowlanego.
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1.3.29. Szerokaé uzytkowa obiektu - szerokéé¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szegékohodnikow mierzona wéwietle poeczy
mostowych z wyczeniem konstrukcji, przy jezdni dotem, oddzigt®j ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.3.30. Slepy Kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich #oi (przedmiar) w kolejnéxi
technologicznej ich wykonania.

1.3.31. Zadanie budowlane - czs$¢ przedsgwzigcia budowlanego, stanoyda odebng
calas¢  konstrukcyjm lub technologiczy, zdolp do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji technicznazygtkowych. Zadanie mae polegéd na wykonywaniu
rob6t zwigzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub
jej elementu.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgoditoz
Dokumentagj Projektovs, ST i poleceniami liyniera.

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiagcy w uzgodnionym wczaiej terminie przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymidmanistracyjnymi, lokalizag i
wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow, Dzienniki®vy oraz dwa egzemplarze
Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaédoza ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego roboszkbdzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowato dokumentacja, ktgr Wykonawca otrzymuje od
Zamawiajcego w ramach przetargu. Sklada gi nastpujacych czsci: Wskazowki dla
Oferentow i Formularze, Warunki i Dane Kontraktowgpecyfikacje TechniczneSlepe
Kosztorysy, Przetargowa Dokumentacja Projektowa.

Spis dokumentacji obgtej Projektem:
-Uproszczona dokumentacja techniczna

Rysunki zamieszczone w dokumentacji przetargowenastp tylko podstaw do
wykonania przedmiardw i okfknia ceny jednostkowej. Podstawvykonania robét $
Specyfikacje Techniczne i Projekt Wykonawczy. Opweania uzupeilnigce oraz
dokumentagj roboca, Wykonawca wykonuje we wilasnym zakresie. Wszellagany w
dokumentacji projektowej winny By wprowadzone na fmie i autoryzowane przez
Inzyniera. Istotne zmiany w Dokumentacji Projektowewmny by wprowadzone po
uzgodnieniu z Projektantem.

Jezeli w trakcie wykonania Robot oka st koniecznym uzupetnienie Dokumentaciji
Projektowej, przekazanej przez Zamawgiago, Wykonawca spagdzi brakugce rysunki i
ST na wiasny koszt, w 4 egzemplarzach i przadfe Inzynierowi do zatwierdzenia.



1.4.3. Zgodn&¢ Robot z Dokumentacy Projektowsa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczn@z ododatkowe dokumenty
przekazane przez gniera Wykonawcy stanowi czs¢ Kontraktu, a wymagania
wyszczegoblnione w chiby jednym z nich s obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byty w catej dokumentaciji.

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledéw lub opuszcze w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigstwiadomé Inzyniera, ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbiencsci, opis wymiarOw waniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczoneatemiaty leda zgodne z
Dokumentagj Projektowg i ST. Dane okrdone w Dokumentacji Projektowej i w STedy
uwazane za wartei docelowe, od ktorych dopuszczalng sdchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementow budowli maskay¢ jednorodne i wykazywa bliska
zgodnad¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadidy materiaty lub roboty niecba w
petni zgodne z DokumentacProjektowg lub ST i wplynie to na niezadowadaj jakasc
elementu budowli, to takie materiatyedy niezwtocznie zagpione innymi, a roboty
rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposOb uzgodniony z Zgnierem oraz przez umieszczenie, W miejscach §cideh
okreslonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych tebedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenaxefu Budowy nie podlega ethnej
zaptacie i przyjmuje 8j ze jest whczony w Cern Kontraktowy.

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na TerenieoBuyg w
okresie trwania realizacji Kontraktw @alo zak@czenia i odbioru ostatecznego robét. Przed
przysgpieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zargem drogi i organem zadzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. \lézmasci od potrzeb i pogpu robét
projekt organizacji ruchu powinien bgktualizowany przez Wykonawma bieaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynsailuje i lgdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczge takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze,
sygnaly itp., zapewnig¢ w ten sposéb bezpiedmwo pojazdow i pieszych. Wykonawca
zapewni state warunki widoczém w dzier i w nocy tych zapor i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzetlow bezpieczgstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne guzenia
zabezpieczafe leda akceptowane przezyniera.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresieniava
realizacji Kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robo6t. Wykonawcaailozy,
zainstaluje i bdzie utrzymywa tymczasowe uggdzenia zabezpieczgje w tym: ogrodzenia,
porecze, @wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcomszelkie inne srodki
niezlezdne do ochrony Robdt, wygody spotecério innych.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zna& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotycgzce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i
wykanczania robot Wykonawceabizie:
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a) Utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) Podejmowawszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepiséw i
norm dotycgcych ochronyrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oradzie
unika& uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub wiasr$ai spotecznej i innych, a
wynikapcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zstvie jego
sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
1) Lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévégaiojazdowych
2) Srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wgampytami lub substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazam
c) maliwoscig powstania pzaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisow ochrony przeciwparowej. Wykonawca
bedzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpgarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaziech biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Matdeabdkpopalne bda sktadowane w sposéb
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczoregdosipem 0sbb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgp@arem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przersonel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwahs szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza eiuzycia materiatdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego, o#mmego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materialy odpadowe zyte do robodt bdg miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniory jednostk, jednoznacznie okéijace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdbw narodowisko. Materiaty, ktoregsszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a
po zaka@czeniu robdt ich szkodliwvsé zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymaggechnologicznych wbudowania. zé wymagaj tego
odpowiednie przepisy Zamawigly powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatéw od
wiasciwych organdw administracji patwowej. Jeeli Wykonawca uayl materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjarai ich uycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawena|

1.4.8. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzaeych
wiascicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wgiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyeim
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwzasowy dla
wszelkich rodzajow robét, ktore mapy¢ wykonane w zakresie przedenia instalacji i
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadéminzyniera i wiladze lokalne o
zamiarze rozpoezia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyictstalacji
Wykonawca bezzwiocznie powiadomizimiera i zainteresowane witadze oraziie z nimi
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wspOtpracowat dostarczg wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr

Wykonawca bdzie odpowiadéd za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i ggzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawesyo.

1.4.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki powodage nadmierne obgienie osiowe niedula dopuszczone na
swiezo ukaiczony fragment budowy i Wykonawcaedzie odpowiedzialny za napraw
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodmpieleceniami layniera.

1.4.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadhie przestrzedga przepisow dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegokwm Wykonawca ma obowzek zadbé aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpigch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajcych odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni kdzie
utrzymywat wszelkie urgdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedny odzie:
dla ochrony zycia i zdrowia o0sOb zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczéstwa publicznego. Uznaje ¢size wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem
wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrcbnej zaptacie i g uwzgkdnione w Cenie
Kontraktowe,;.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenrobot i za wszelkie materiaty i
urzadzenia aywane na budowie od daty rozpecm robét do daty wydania potwierdzenia
zakaczenia robot przez hyniera. Wykonawca dulzie utrzymywa roboty do czasu
ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinng lprowadzone w taki sposob, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowaleym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego. de Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera powinien rozpo@é¢ roboty utrzymaniowe nie pgaiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

Uszkodzenia powstate na skutek ziego, lub brakayotania Wykonawca naprawi na
wiasny koszt.

1.4.12. Stosowanie eido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowdzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktgensjakikolwiek sposob zwizane z robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tychw, przepisOw i wytycznych
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob gty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

1.4.13. ROwnowanosé¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane &onkretne normy lub przepisy, ktore spetnia
majg materiaty, sprg i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadarboty, leda
obowigzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych
norm i przepisow, o ile w kontrakcie nie postanawaanaczej. W przypadku gdy powotane
normy i przepisy g paistwowe lub odnosgsic do konkretnego kraju lub regionu, naolgy¢
rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewomjzasadniczo rowny lub vigzy
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poziom wykonania i powotane normy i przepisy, pod warunkiem ich ugdriego
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przegriiera. Ranice pom¢dzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami nwyshy¢ doktadnie opisane przez
Wykonawe i przedi@one Irzynierowi co najmniej na 28 dni przed gatzycia
oczekiwanego przez Wykonagmateriatu.

W przypadku kiedy laynier stwierdzi,ze zaproponowane zmiany nie zapewjiaj
zasadniczo réwnego lub wgzego poziomu wykonania, Wykonawca zastosujedsi norm
powotanych w Dokumentach Kontraktowych.

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek
materiatbw przeznaczonych do rob6ét Wykonawca piaeds szczegétowe informacje
dotyczce proponowanegozrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatdw i odpowiedniéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Irkyniera.

Zatwierdzenie partii (ggci) materiatdw z danegerodia nie oznacza automatycznie,
wszelkie materiaty z danegoodta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae
materialy uzyskane z dopuszczonegoddta w sposéb gglty spetniaj wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie pgsi robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiobel wigcicieli i odngnych wiadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwigkodet miejscowych wgczapc w to zrédta wskazane
przez Zamawiacego i jest zobowrzany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty
przed rozpoagxiem eksploatacjirddtia.

Wykonawca przedstawi dokumentacgawierajca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedwydobycia i selekcji materiatow do
zatwierdzenia liynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymaga ilosciowych i
jakaosciowych materiatéw z jakiegokolwiekodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwjzane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu ukopow i miejsc pozyskania piaskaviru
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuhlgwacji terenu po ukczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykoptav Terenie Budowy lub z
innych miejsc wskazanych w Kontrakcieds wykorzystane do roboét lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymafy&ontraktu lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyzyniera, Wykonawca nie ¢ozie
prowadz¢ zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w Kontrakcie. Eksploatagjadet materialdw &dzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamiobRi
materiatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $davosci. Wynik tych kontroli
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bedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzetiem jakdci.
W przypadku, gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekojvytworni beda zachowane
nastpujace warunki:
a) Inzynier kedzie miat zapewnicnwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdbw w czasie przeprowadzania inspekcji
b) Inzynier bedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni, gdzie
odbywa si produkcja materiatdw przeznaczonych do realizéojtraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z
terenu budowy, 40z zlozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na @ycie tych materiatéw do innych robotzrte dla ktérych zostaty zakupione,
to koszt tych materialdw zostanie przewéectowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonaweca, zapewni aby tymczasowo skladowane nadyerio czasu gdyeola one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swagpkosc i
wiasciwos¢ i byty dostpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego skiadowanigdh zlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Zynierem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigluymazliwos¢ wariantowego
zastosowania materiatu w wykonywanych robotach, Wgkca powiadomi kyniera o
swoim wyborze co najmniej 3 tygodnie przeg/ciem materiatu, albo w okresie darzym,
jesli bedzie to wymagane dla batlaprowadzonych przez igniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezadoy¢ pézniej zmieniany bez zgody dgniera.

Podane w specyfikacji nazwy handlowe materiatlgwprzyktadowe. Wykonawca nie
stosowé dowolne materiaty spetnigge odpowiednie wymagania.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych roboét. Spek uzywany do robot
powinien by zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typdw i
ilosci wskazaniom zawartym w ST, programie zapewnigakosci (PZJ) lub projekcie
organizacji robo6t, zaakceptowanym przezyimera; w przypadku braku ustalev takich
dokumentach spet powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow& przeprowadzenie robdét, zgodnie z
zasadami ok&onymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidakyniera w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy iynierowi kopie dokumentéw potwierdaalych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidunozliwosé wariantowego zycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddémiyniera o swoim wyborze i
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uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji liayniera, nie
moze by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania
warunkow Kontraktu, zostgmprzez Irtyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowasi¢c bedzie do ustawowych ograniazeobcihzenia na & przy
transporcie materiatbw oraz spta na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie néglrie
zezwolenia od wiladz co do przewozu nietypowych tkadw i w sposob ggly bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiatAyniera.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takistodkéw transportu, ktore
nie wptyrg niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i wkxiwosci przewaonych
materiatow.

Liczba srodkéw transportu dnizie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniadhzyniera, w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych ofs@n na osie mog
by¢ uwzyte przez Wykonawge pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt Wykoay.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z Kontraktem, oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robétjaazgodné¢ z Dokumentag)
Projektowg, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji radréiz poleceniami kyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramizgdnymi okreélonymi w
Dokumentacji Projektowe] lub przekazanymi nasnpe przez layniera. Nasfpstwa
jakiegokolwiek bédu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, jesli wymaga tego kedzie Inzynier, poprawione przez Wykonagoa wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysck@rzez Iyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementoinot
bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakibiekumentacji Projektowej i w
ST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decizjynier uwzgetdni wyniki
bada materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wggtijagce przy produkcji i przy badaniach
materiatdw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wptywajace na rozwzamn kwestk.

Polecenia Iayniera lkedg wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawgeod grdba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

14



6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jako (PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robot, midiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarauej
wykonanie rob6t zgodnie z Dokumentadjrojektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez hyniera.

Program zapewnienia jako bedzie zawieré

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeawbot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- bhp,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jaékoterminowd¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jakm
wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawamierza zleéi prowadzenie badd,

- sposob oraz forgrgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw stergych a take wycaganych wnioskow i zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany spao$olme przekazywania tych informaciji
Inzynierowi.

b) czs¢ szczegotow opisupcy dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugglzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ild¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw (spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.),

- SposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow putet ich wiasciwosci w czasie

transportu,

- sposob i procedepomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie gdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdirelementéw robot,

- sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiaggma¢ zatazorng jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgikontrok robot i jakdci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazhpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania probek i badaateriatow oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier maoe za&agdac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniagze poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz rob6t z
czestotliwoscia zapewniajcg stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.
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Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s3 okreslone w ST,
normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tammedkne, Inzynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie rob6t zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiad@aj wazng legalizacg, zostalty prawidiowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okgejacych procedury bada

Inzynier bkegdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotycgcych urzdzex laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczychielleniedociagniecia te lgda tak powane,ze mog
wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych
materiatéw i dopéci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem adaaterialow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecas Stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdny¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do bafla

Inzynier bedzie mi€ zapewniog mazliwosé udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie
Inzyniera Wykonawca dulzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore
budz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zosiaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa

Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterekpraeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania probekeds dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone
przez Irkyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez
Inzyniera leda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaakeepy przez
Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeept® przez liyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Wgkonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z bada
Wykonawca bdzie przekazywé Inzynierowi kopie raportow z wynikami bafigak
najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalb.
Wyniki bada (kopie) kkda przekazywane lbynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera
Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatowradta ich wytwarzania, i zapewniona mu
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bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakay i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrolobdt prowadzonego przez
Wykonawe;, bedzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materiatdw i prowadzi badania niezalmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dei wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy gs
niewiarygodne, to liynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych haddbo oprze siwytacznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodob materiatow i robot z DokumentacpProjektovg i ST. W
takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dtawych badéa i pobierania probek
poniesione zostamrzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. Certyfikat na znak bezpieamtwa, wykazujcy ze zapewniono zgodioz kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. Deklarac zgodndci lub certyfikat zgodngci z:
- Polslg Normg lub
- Aproba4 techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidadskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1.i ktére spetnigjwymogi Specyfikaciji
Techniczne.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumengyveymagane przez ST, kda
partia dostarczona do robdtedzie posiada te dokumenty, okéajace w sposob
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musasiada w/w dokumenty wydane
przez producenta, a w razie potrzeby poparte wymikidada& wykonanych przez niego.
Kopie wynikéw tych bad@beda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnynbovagzujgcym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
Z obowgzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dula dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu
robodt, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcgepny budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska stbowego.
Zapisy leda czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku chronologicznym, bezp@dnio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyemida oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do Dziennika Budowy nalg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez hgniera programu zapewnienia jakoi harmonogramow robot,
- terminy rozpoogeia i zakaczenia poszczegolinych elementow robot,

- przebieg robot trudhoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w
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robotach,
- uwagi i polecenia lryniera,
- daty zargdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw Robét zanid@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbiorow robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdllnym waztwi z warunkami klimatycznymi,
- zgodna¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacji
Projektowej,
- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
trakcie wykonywania robot,
- dane dotycce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
-dane dotycgee jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowpiadaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydd
przedi@one Ireynierowi do ustosunkowaniagsi
Decyzje Imyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagpis z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.
Wopis Projektanta do Dziennika Budowy obligujezyiniera do ustosunkowaniagsi
Projektant nie jest jednak strprKontraktu i nie ma uprawniedo wydawania polede
Wykonawcy robot.

6.8.2. Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pegsti
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robaeprowadza giw sposéb aiglty w
jednostkach przgiych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiaréw .

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodngci materiatow,
orzeczenia o jakwi materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidaa Wykonawcy lgda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewaijakdci. Dokumenty te stanowi
zalczniki do odbioru roboét. Winny ldyudostpnione na kadezyczenie Irkyniera.

6.8.4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach 6.8.1,6.8.3
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaczadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustalg
f) korespondengjna budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy déla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaweed
zabezpieczonym.
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Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowygtls zawsze dogpne Irzynierowi i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiarego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z
Dokumentagj Projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. CGiymirobot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomienityinera o zakresie obmierzanych robot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tiggrminem. Wyniki obmiaru ¢t wpisane
do Rejestru Obmiaréw .

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wSlepym
Kosztorysie lub w Specyfikacjach Technicznych nwalnia Wykonawcy od obowzku
ukonczenia wszystkich robot. 8lne dane zostgnpoprawione wg instrukcji ktyniera na
pismie.

Obmiar gotowych robot dulzie przeprowadzony z ¢ztoscia wymagam do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvaym w Kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonaw@ Inzyniera.

7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtagci pomigdzy wyszczegolnionymi  punktami  skrajnymieda
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.

Jeli Specyfikacje Techniczne wdaeiwe dla danych robot nie wymagaiego inaczej,
objetosci bedg wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezredni przekrg.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢ha wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétligh
zaakceptowane przezziyniera. Uradzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez
Wykonawe. Jeeli urzagdzenia te lub spez wymagay bada atestujcych to Wykonawca
bedzie posiadawazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiarowedoly przez
Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaanbot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje amizenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom Specyfikacji Technicznychedie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w
sposob cigly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przezzimiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw
robét, a take w przypadku wyspowania dhiszych przerw w robotach.

Obmiar robét zanikggych przeprowadzaghnatychmiast po ich zakozeniu.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzarzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzdérda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiandimazie braku miejsca szkice mpg
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by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do Rejestru Obmiaréw, ktérego wzoér
zostanie uzgodniony z zgnierem.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznoséci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbioér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakasci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidireaji ulegry zakryciu.

Odbiér robét zanikagpych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogdlnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier.

Gotowas¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebaika
Budowy 2z jednoczesnym powiadomieniemzyniera. Odbiér bdzie przeprowadzony
niezwiocznie, nie pniej jednak nt w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakcieAyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentadprojektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje esiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbi
robét dokonuje laynier.

8.3. Odbidr ostateczny robot
8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzec#ypgo wykonania robot w
odniesieniu do ich ilei, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznego edzie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na fmie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych
liczac od dnia potwierdzenia przezzimiera zakéczenia robot i przygcia dokumentow, o
ktorych mowa w punkcie 8.3.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzpreez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiegma roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bafla pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodr$gi wykonania rob6t z DokumentadpProjektovy i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozga sealizacj ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwitaszcza w zakresie
wykonania robo6t uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pokoavych lub robot
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka&¢é wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega wggnagane] Dokumentag
Projektowg i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpiedsénvo ruchu, komisja dokona pgten, oceniajgc
pomniejszog wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagarzyjetych w
Dokumentach Kontraktowych.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégo robot jest Protokot

Odbioru Ostatecznego robét spgizony wg. wzoru ustalonego przez Zamagdago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace
dokumenty:

1. Dokumentagj Projektowg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli

zostata spogrizona w trakcie realizacji Kontraktu.

. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontrakiw. uzupetniajce lub zamienne).

. Recepty i ustalenia technologiczne.

. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty)

. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i PZJ.

. Deklaracje zgodnai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i

PZJ.

. Opink technologicza sporzdzom na podstawie wszystkich wynikow badgpomiarow

zahczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrisd 2z PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towszgcych (np. na przef@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowsjyietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot vitacielom urzdzen.

9. Geodezyja inwentaryzagj powykonawcg Robot i sieci uzbrojenia terenu.

10.Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejgintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuiaiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzdzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupetmnap hkeda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaweegjo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

OO WN
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8.4. Odbidr pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydotr@wigzanych z usugciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i naastch w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,Odbidateszny”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia Ogdlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednostk
obmiarowg ustalona dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtavwy ptatngci jest wartéé
(kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosgowej lgdzie uwzgédniat
wszystkie czynnéci, wymagania i badania skladeg s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej
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roboty w Specyfikacji Technicznej i w DokumentaBjiojektowej. Ceny jednostkowe lub
kwoty ryczattowe Robétdula obejmowa:

- Robocize bezpdrednig wraz z towarzyssgcymi kosztami

- Wartcg¢ zuzytych Materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynuaaewentualnych

ubytkow i transportu na teren budowy.

- Wartag¢ pracy sprztu wraz z towarzyscymi kosztami

- Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z ob@aujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikecji Technicznej
D- 00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga Warunkow Kontraktu i Wymaga Ogolnych
zawartych w Specyfikacji Technicznej D-00.00.00 johge wszystkie warunki okééone w
w/w dokumentach, a nie wyszczegoélnione w koszterysi

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszt wybudowania objazdéw / przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:

(a) Opracowanie oraz uzgodnienie zyimierem i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, verdbstarczeniem hynierowi kopii
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i ugen wynikajacych z posipu robot.

(b) Ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpiecazgstwa ruchu.

(c) Optaty/dzietawy terenu.

(d) Przygotowanie terenu.

(e) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, ctikdw, kraneznikow, barier,
oznakowa i drenau.

() Tymczasowa przebudowa ygdzen obcych.

Koszt Utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:

(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych
oznakowa pionowych, poziomych, barieswiatet

(b) Utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji objazdow/przejazdow i organizaajchu obejmuje:

(a) Usun¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania

(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Wytyczne zlecania w ramachzyczek z Medzynarodowego Banku Odbudowy i Rozwoju
i kredytow Medzynarodowego Stowarzyszenia Rozwoju, Waszyngtyozea 1995 r.
(Guidelines, Procurement under IBRD Loans @W Credits, January 1995).

2. Standardowe Dokumenty Przetargowe, Zlecanie Ralddiejsze Kontrakty, Bank
Swiatowy, styczé 1995 (Standard Bidding Documents. Procurement ofkd/ Smaller
Contracts, January 1995).

. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlanelD¥r 89 z 25.08.1994r, poz. 414).

. Rozporzdzenie MGPIB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)

. Rozporzdzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 13l 13 marca 1995r).

. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezykartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz.
163 z paniejszymi zmianami).

. Warunki Kontraktu.

(20N 6) I~ ¢)
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D-01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO $CIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej X\S®& wymagania dotycice
wykonania i odbioru robot zwzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysakowych w
ramach niniejszej inwestycji.

1.2. Zakres rob6t obgtych SST
W zakres rob6t pomiarowych wchagdz

- wyznaczenie poi@nia sytuacyjnego i wysokciowego punktéw gtéwnych osi trasy i
punktoéw wysokéciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z wytyczardedatkowych przekrojow
roboczych,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysetiowych (reperéw roboczych),

- stabilizacja punktow w sposob trwaty, ochronapcked zniszczeniem oraz oznakowanie w

sposOb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w Specyfikacji Techmeg (ST) D.00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 1.3.

1.4. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”
punkt 1.4.

2. MATERIALY
Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt 2.
Do wyznaczenia i stabilizacji trasy i punktow wysétiowych naley stosowa:
- paliki drewniane,
- stupki betonowe,
- bolce stalowe,
- farba do zaznaczania punktow na jezdni,
zgodne z OST D.01.01.01 ,Odtworzenie trasy i puwkidysokaciowych” punkt 2.

3. SPRZET

Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”
punkt 3.

Do wykonania rob6t zwzanych z odtworzeniem trasy i wyznaczeniem robdtzyc
punktéw wysokéciowych naley stosowa:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki, faty, tdamy stalowe i szpilki,
spetniajce wymagania OST D.01.01.01 ,Odtworzenie osi tigaynktow wysokéciowych”
punkt 3.
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4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” punkt 4.

Materiaty i sprzt mogy by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagani
0golne” punkt 5.

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z zasadami ckoaymi w
instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z OST D.@L01 ,Odtworzenie osi trasy i
punktéw wysokéciowych” punkt 5 oraz OST GG.00.00.00 ,Wymaganiadlag”, OST
GG.00.11.02 ,Zateenie osnowy realizacyjnej przy budowie drég i obd@kmostowych”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogdélne wymagania dotygze kontroli jakdci robét podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogoélne” punkt 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z wyznaczaniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK oraz zgodnie z OST D.01.01.01 ,@altzenie osi trasy i punktéw
wysokaciowych” punkt 6.

Sprawdzanie robot pomiarowych nalegprzeprowadz wedtug nasipujacych zasad:

- robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzé niwelatorem na catej dtugoi budowanego
obiektu,

- wyznaczenie nasypow i wykopdéw nafesprawdzt tasmg i szablonem z poziomiaco
najmniej w 5 miejscach nax@ym kilometrze oraz w miejscach budgch watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotygeze obmiaru robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” punkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotygee odbioru robot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” punkt 8.

Odbior robot zwdzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie
szkicow i dziennikdbw pomiaréw geodezyjnych lub pkaitu kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonaweca przedktada Kierownikowi Projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotygee podstawy platsosi podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogolne” punkt 9.
Cena wykonania robot zgodnie z OST D.01.01.01 ,@drenie osi trasy i punktow
wysokaciowych” punkt 9 obejmuije:
- wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktgysokaciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentuakytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- niwelacja kontrolna reperow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly wraakezpieczeniem i oznakowaniem
utatwiagcym odszukanie i ewentualne odtworzenie,
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- wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robot zgodnie z Dokumentac]
Projektow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogo6lne zasady wykaarye prac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopea. GUGIK, Warszawa 1978

. Instrukcja techniczna G-2. Wysakimowa osnowa geodezyjna. GUGIK, Warszawa 1983.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestyciji. GUGIK, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjagsokaciowe. GUGIK, Warszawa 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy§pdGiK, Warszawa 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpdGiK, Warszawa 1983.

. OST GG-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

. OST GG-00.11.02 ,Zakenie osnowy realizacyjnej przy budowie drog i obdek
mostowych.

OCoO~NOOUOIhWNPE
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D-01.02.02. ZDECIE WARTSWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS% wymagania dotyere
wykonania i odbioru robét ktore zostawykonane w ramach niniejszej inwestyciji.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanovibow®zujagca podstaw
opracowania szczego6towej specyfikacji techniczn§T)( stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacpb6t na drogach krajowych i
wojewddzkich.

Zaleca st wykorzystanie ST przy zlecaniu robot na drogackjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
Zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu, wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe gs zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST0D.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogdlne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogo|uid”
1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygeze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne
pkt 3.

3.2. Sprzt do zdjecia humusu
Do wykonania robot zwzanych ze zdriem warstwy humusu nie nadegj st do

powtdrnego uycia naley stosowa:

- rowniarki,

- spycharki,

- fopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscaclzigd
prawidtowe wykonanie robét sgtem zmechanizowanym nie jest Aiwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypatinsportu na odlegié wymagagca
zastosowania takiego spiua.

4. TRANSPORT
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4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport humusu

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wyloodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw
lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00MQ/ymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budow drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopibww innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowejip@m by oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem dofrdejszego @ycia przy
umacnianiu skarp, zakfadaniu trawnikdéw, sadzenimewr i krzewOw oraz do innych
czynndci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanaemiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniaigniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spygéhaV
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn niengstarczajce dla prawidtowego
wykonania rob6t, wzghbnie mae stanowd zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna
grubag¢ warstwy humusu, gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowa reczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywdnyonechanicznie. Warstwhumusu
nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraznyéh miejscach okéonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezymera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zake od gtbokasci jego zalegania,
wysokaci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowge) ipowinna by zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskez przez Iliayniera, wedlug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktycznyetizie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynndci zwigzanych ze zggiem warstwy humusu.

Zdjety humus naley sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmow& humusu w
czasie intensywnych opadéw i bezpamnio po nich, aby unikg zanieczyszczenia ghriub
Innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu
Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplétiasungcia humusu.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/¢magania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) zgdgj warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Qu@¢¥magania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.
llos¢ elementow olgtych niniejsa Specyfikacy Techniczg jest nasipujaca:
1. zdgcie warstwy humusu o gr. 10 cm: 760 m2.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m2 wykonania robo6t obejmuije:
- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdiinogi lub odwiezieniem na odkiad,

10. przepisy zwazane
Nie wystpuja.
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D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyege
wykonania i odbioru robét zwkanych z rozbiérk elementéw drdg.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zeanych z
rozbiorky:

— warstw nawierzchni,

- kraweznikow, obrzey

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowegszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w

SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbprkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robo6t zwgzanych z rozbidrk elementéw drog me by wykorzystany spra
podany poniej, lub inny zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru:

- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,

— samochody erarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

- koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiérki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogolne”.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drog obejqujsungcie z terenu budowy wszystkich
elementdow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektows, SST lub
wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Roboty rozbiorkowe mima wykonywa mechanicznie lubecznie w sposob okéeny w
SST lub przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosoma frezarek drogowych, nale
speint warunki okrélone w SST D-05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny coysuwane bez
powodowania z@dnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtagic wilasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je ha miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.
Elementy i materialy, ktore stapic wikasndgcia Wykonawcy, powinny b§ usunéte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow zo@jde sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektows bedg wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo
zabezpieczone. W szczeg&nbnalery zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowej.
Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje¢ swykonania wykopow drogowych nale
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgo terenu i zagci¢
zgodnie z wymaganiami oldlenymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiorkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie kompl&tiowykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia

uszkodzenia elementow przewidzianych do powtornvegmrzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni
powinno spetni@odpowiednie

wymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QWVymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg robot zwizanych z rozbidrk elementow drog jest:
— dla nawierzchni i chodnika - m2 (metr kwadratowy)

- dla kraveznika, obrzea - m (metr),

- dla znakoéw drogowych - szt. (sztuka),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhiork

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokhidr celu ponownego jejaycia, z

utozeniem na poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

— wyroéwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki krawznikdw, obrzey i opornikdw:

— odkopanie kraeznikdw, obrzey i opornikOw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— wyréwnanie podtza i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbiorki chodnikow:

- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatdw

chodnikowych,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rokbwicelu ponownego jegazycia, z

utozeniem na poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- zatadunek i wywiezienie materiatbw z rozbidrki,

— wyroéwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiorki znakéw drogowych:

— demonta tablic znakow drogowych ze stupkéw,

— odkopanie i wydobycie stupkow,

— zasypanie dotow po stupkach wraz zgsagzeniem do uzyskaniaxsl,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

— zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

— uporzdkowanie terenu rozbiorki;
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczihesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadciasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane mgcgagolnego
stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagtiione i walcowane na zimno
0golnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatowniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierownoramienne stalowe walcowane nagor
8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim,
okragtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkéka zagszczenia gruntu.
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D - 02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghteécznej (SST)gswymagania dotycce
wykonania i odbioru liniowych rob6t ziemnych w rachaniniejszej inwestycji.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych:
a) wykonanie wykopow w gruncie kat. Il

b) budove nasypow drogowych,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrangu naturalnego spetnigga
warunki stateczriei i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i
skarpami rowow.

1.4.3. Wysokas¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r&nica rzdnej terenu i rgdnej robdét
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktdrego wysakgest mniejsza @il m.
1.4.5.Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokai¢ jest mniejsza @il m.

1.4.6. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie okéony w punkcie 1.4.12 jako grunt
skalisty.

1.4.7.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusiych blokach, ktérego
probki nie wykazuj zmian obgtosci ani nie

rozpadag sie pod dziataniem wody destylowanej; mayytrzymataé nasciskanie Rc ponad
0,2 MPa; wymagaaycia srodkow wybuchowych

albo narzdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.8.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésyppotazone w obgbie pasa
robét drogowych.

1.4.9.0dktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigiez) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie
wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych pmigzanych z tragdrogows.

1.4.10.Wskanik zag:szczenia gruntu - wielkd charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:
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gdzie:

pd- gestaé¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9],
(Mg/m3),

pds - maksymalnaggta¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotmd optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], ghca do

oceny zagszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m3).

1.4.11. Wskanik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntow
niespoistych, okrdona wg wzoru:

U :%
le
gdzie:

d60 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgry(mm),
d10 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.12.Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

E1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszghtiazeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],

E2 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnghtiazeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.13. Pozostate oki&enia podstawowe gs zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycyce robot
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb{vkt
1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycxce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pude SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowizi podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzegtlem przydatneci do budowy nasypow podano w SST D-02.03.01
pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny ¢byrzez Wykonawe
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy

nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow grimg wywiezione poza teren budowy
tylko wowczas, gdy stanowhadmiar obgtosci
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robo6t ziemnych i za zezwoleniem Inspektora Nadzoru.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypoureslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4,
powinny by wywiezione przez

Wykonawe na odklad. Zapewnienie terendw na odklad ialedo obowijzkow
Zamawiagcego, o ile nie okiono tego inaczej w kontrakcie.

Inspektor Nadzoru ni@ nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktoryrdisowa
nieprzydatné¢ wynika jedynie z powodu

zamarzngcia lub nadmiernej wilgotrigi.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzdem wysadzinow&ei wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegolnieni Jed- Grupy gruntow
e
wlasciwoscl nostki niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu rumosz piasek pylasty mato wysadzinowe
niegliniasty zwietrzelina - glina piasz-
Zwir gliniasta czysta zwiezla,
pospolka rumosz gliniasty glina zwigzla,
piasek gruby Zwir gliniasty glina pylasta
piasek sredni pospotka zwigzla
piasek drobny gliniasta — i, it piaszczys-ty,
zuzel It pylasty
nierozpadowy bardzo
wysadzinowe
— piasek gliniasty
—  pyt, pyl piasz-
czysty
— glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
—  itwarwowy
2 Zawartosc
czastek %
= 0,075 mm <15 od 15 do 30 = 30
=0,02 mm <3 od 3do 10 =10
3 Kapilarnosc
bierna Hy, m <10 =10 =10
4 Wskaznik
plaskowy WP - 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 3.

3.2. Sprzt do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykéasa®& maozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu

do:

— odspajania i wydobywania gruntdw (n@izia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczie.),
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- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gwuiispycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzadzenia do hydromechanizaciji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sgrady skrzyniowe, tanociggi itp.),

- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine”
pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powitig dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego oftpsci,

sposobu odspajania i zatadunku oraz do odéegtdransportu. Wydajné srodkow
transportowych powinna Byponadto dostosowana do wydajciosprztu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wado zatwierdzone nie nie by podstavy
roszczé Wykonawcy, dotycgzcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢kszone
odlegtaci nie zostaty wczaniej zaakceptowane naspiie przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Doktadnd@¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyod osi projektowanej nie powinny
by¢ wigksze nk + 10 cm. Ranica w

stosunku do projektowanychednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi-3 cm.
Szerok&¢ gornej powierzchni korpusu nie o r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wigcej nz £ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny miewyraznych zatama w
planie. Pochylenie skarp nie powinnam@& sie od projektowanego o weej niz 10% jego
wartasci wyrazonej tangensem agka. Maksymalne nieréwrioi na powierzchni skarp nie
powinny przekracza+ 10 cm przy pomiarze faB-metrows, albo powinny by spetnione

inne wymagania dotygze nierownéci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni
skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urgdzen, stanowacych elementy systeméw odwadig@jch, ugtych

w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinienl®@wymagaj tego warunki terenowe,
wykona urzgdzenia, ktore zapewqiodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza
obszar rob6t ziemnych tak, aby zabezpiéaayunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowkek takiego wykonywania wykopow i nasypéw, aby patchniom
gruntu nadawa w calym okresie trwania robdt spadki, zapewguaj prawidiowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegrawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatnéc, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntow i zagpienia
ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakaltviek dodatkowych optat ze strony
Zamawiagcego za te czynioi, jak rownie: za dowieziony grunt.
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Odprowadzenie wod do istngelych zbiornikow naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytacja

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uptizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdawmno posgpowa w kierunku
podnoszenia giniwelety.

W czasie robét ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, umldwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Spadek poprzeczrey ni
powinien by mniejszy nk 2% w przypadku. Nalg uwzgkdni¢c ewentualny wptyw

kolejnasci i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykemia innych robot na
spetnienie wymagadotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gastrobot
ziemnych.

Wody opadowe i gruntowe nalgodprowadzt poza teren pasa robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt
6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegkon&oli zgodndci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektows.

Szczego6lp uwag nalery zwrock na wiaciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

6.2.2 Sprawdzenie jakd&ci wykonania robot
Czynnaci wchodzce w zakres sprawdzenia jakowykonania robot okigono w pkcie 6
SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D- 02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeicalf.
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Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych robot ziemnych.

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan | pomiarow
1 Pomiar szerokosci korpusu Pomiar tasma, szablonem, fatg o dlugosci 3 m i poziomica
Ziemnego lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na
2 Pomiar szerokosci dna rowow prostych, w punktach glownych tuku, co 100 m na tukach o R
=100 m co 50 m na tukacho R < 100 m
3 Pomiar rzednych powierzchni oraz w miejscach, ktare budza watpliwosci

korpusu ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp

] Pomiar rownosci powierzchni
korpusu

] Pomiar rownosci skarp

7 Pomiar spadku  podiuznego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz w
powierzchni  korpusu lub dna | punktach watpliwych
rowu

8 Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okreslac dla kazde] utozone) warstwy

lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na 1000 m® warstwy

6.3.2.Szerokdé¢ korpusu ziemnego
Szerok&¢ korpusu ziemnego nie me r@nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +
10 cm.

6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie ma@zni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej
niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego o ¢sej niz 10%
wartasci pochylenia wyraonego tangensem

kata.

6.3.6.ROwna¢ korony korpusu
Nieréwnaici powierzchni korpusu ziemnego mierzone f&tmetrova, nie mog przekraczé
3 cm.

6.3.7.Rowna¢ skarp
Nierownaici skarp, mierzone tat3-metrows, nie mog przekracza+ 10 cm.

6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmwy przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokeéciowych,

nie maze dawa roznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nz -3 cm lub +1
cm.

6.3.9.Zaggszczenie gruntu
Wskaznik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendggodny
z zalwonym dla kategorii ruchu KR3.
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6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostanodrzucone. 3 materiaty

nie spetniajce wymaga zostag wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspekt
Nadzoru Wykonawca wymieni je na $awe, na

wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie

wykonane przez Wykonawaa jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, Inspektor Nadzoru aeouzng wadct za nie majca
zasadniczego wptywu na cechy

eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkgotracen za obnkong jakosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@ONVymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarayjest m3 (metr szeienny) wykonanych robot ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, SST i
wymaganiami Inspektora Nadzoruzédi

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

Zakres czynn&i objetych cen jednostkowys podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-
02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. G#eaia. Symbole. Podziat i opis gruntow
. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prarektow
. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddaosci biernej
. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania
. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia
. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego
. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie huoaldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obarzenie ptyh
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéa zagszczenia gruntu

oO~No O~ wWNE

39



10.2. Inne dokumenty
10. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drog daggo ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.
11. Instrukcja bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,
Warszawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatm i pétsztywnych, IBDiM, Warszawa
1997.

13.Wytyczne wzmachiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM,

Warszawa 2002.
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D - 05.03.11 RECYKLING; FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFA LTOWYCH NA
ZIMNO

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotosyagcyfikacii technicznej (SSTj svymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgzdanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych na
zimno w ramach niniejszej inwestycji.
1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOlowa specyfikacja technicA&5T) stanowi obowrujaca podstaw
opracowania jako dokument przetargowy i kontraktquyy zlecaniu i realizacji robot w
ramach niniejszej inwestycji.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej sffikacji dotycz zasad prowadzenia roboét
zwigzanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych nanom

Frezowanie nawierzchni asfaltowgehzimno mee by wykonywane w celu:
- profilowania,
-  napraw nawierzchni
oraz przed wykonaniem nowej warstwy.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Recykling nawierzchni asfaltowej - powtorneygie mieszanki mineralno-asfaltowej
odzyskanej z nawierzchni.

1.4.2.Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kdotk@any proces skrawania gornej
warstwy nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzanie pohrelong giebokas¢.

1.4.3.Pozostate oki&enia § zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Ogolne wymagania dotyce robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. Materiaty
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Nie wyspuja.
3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogdlne wymagania dotyce sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do frezowania

Nalgy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni
asfaltowej na zimno na oldleng gicbokas¢.

Frezarka powinna dysterowana elektronicznie i zapewhiazachowanie
wymaganej rown&ci oraz pochylé poprzecznych i podinych powierzchni po frezowaniu.
Do matych robét (naprawy e&ci jezdni) Inzynier mae dopdci¢ frezarki sterowane
mechanicznie.

Szerokd bebna frezuycego powinna byydobrana zaleie od zakresu robot. Przy
lokalnych naprawach szerakobebna mae by dostosowana do szeragko skrawanych
elementéw nawierzchni. Przy frezowaniu calej jezh@rokéc bebna skrawajcego powinna
by¢ co najmniej rowna 1200 m.

Przy diych robotach frezarki muszy¢ wyposaone w przenénik sfrezowanego
materiatu, podary go z jezdni narodki transportu.

Przy frezowaniu warstw asfaltowyehgtbokas¢ ponad 50 mm, z przeznaczeniem
odzyskanego materialu do recyklingu na agor w otaczarce, zaleca ¢sifrezowanie
wspotbiezne, tzn. takie, w ktérym kierunek obrotéwbima skrawajcego jest zgodny z
kierunkiem ruchu frezarki. Za zgedInzyniera mae by dopuszczone frezowanie
przeciwbiene, tzn. takie, w ktérym kierunek obrotowhima skrawajcego jest przeciwny do
kierunku ruchu frezarki.

Przy pracach prowadzonych w teremibudowanym frezarki mugza poza nimi
powinny, by zaopatrzone w systemy odpylania. Za zgltyniera mana dopugci¢ frezarki
bez tego systemu:

a) nadrogach zamiejskich w obszarach niezaladgch,
b) na drogach miejskich, przy matym zakresiedtob

Wykonawca me wywat tylko frezarki zaakceptowane przez zyniera.
Wykonawca powinien przedstatMiane techniczne frezarek, a w przypadkach jakiehikk
watpliwosci przeprowadz demonstragj pracy frezarki, na wiasny koszt.

4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

42



Ogdlne wymagania dotyce transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sfrezowanego materiatu
Transport sfrezowanego materiatwip@n by tak zorganizowany, aby zapewni
prag frezarki bez postojow. Materiat me by wywozony dowolnymi srodkami

transportowymi.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robo6t podan OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna dyfrezowana do gbokadsci, szerokéci i pochyle
zgodnych z dokumentagcprojektows i SST.

Jeeli frezowana nawierzchnia ma dyddana do ruchu bez uknia nowej
warstwy scieralnej, to jej tekstura powinna dyednorodna, ztona z niecigtych pizkow
podiwznych lub innych form geometrycznych, gwarastych réwndé, szorstkéé i
estetyczny wygid.

Jeeli ruch drogowy ma hy dopuszczony po sfrezowanejeéa jezdni, to
wowczas, ze wzgtdw bezpieczestwa naley speinté nastpujace warunki:

a) naley usuny scicty materiat i oczyci¢ nawierzchng,

b) przy frezowaniu poszczegolnych paséw ruchysokaé¢ podiuznych pionowych
krawedzi nie mae przekracza40 mm,

C) przy lokalnych naprawach polegajch na sfrezowaniu nawierzchni przy linii
kraweznika @cieku) dopuszcza siwiekszy uskok ni okreslono w pkt b), ale przy
gtebokaici wigkszej od 75 mm wymaga on specjalnego oznakowania,

d) krawedzie poprzeczne na zakazenie dnia roboczego powinnydiinowo scigte.

5.3. Uszorstnienie warstwycieralnej

Technologia ta ma zastosowanie weygadku nawierzchni nowych, ktére
charakteryzyj sic mah szorstkécia spowodowasn polerowaniem przez kota pojazdéw, albo
nadmiarem asfaltu.

Frezarka powinnécig¢ okoto 12 mm warstwyscieralnej tworzc szorstk

makrotekstug powierzchni. Z2by skrawajce na obwodzie ¢bna frezugcego powinny b
tak dobrane, aby zapewmegularn rzezb¢ powierzchni po frezowaniu.
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5.4. Profilowanie warstwyscieralnej

Technologia ta ma zastosowanierdaoiwvania nierownii podtuznych i matych
kolein lub innych deformaciji. Zeli frezowanie obejmie calpowierzchng jezdni i nie lgdzie
wbudowana nowa warstwdcieralna, to frezarka musi bysterowana elektronicznie
wzgledem ustalonego poziomu odniesienia, a szefokebna frezujcego nie moe by
mniejsza od 1800 mm.

Jeeli frezowanie obejmie lokalne deformacje tylko emsci jezdni to frezarka
moze by sterowana mechanicznie, a wymigbba skrawajcego powinien b§ zalezny od
wielkosci robot | zaakceptowany przezzimiera.

5.5. Frezowanie warstwy §cieralnej przed utozeniem nowej warstwy lub warstw
asfaltowych

Do frezowania nale uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, wztim
ustalonego poziomu odniesienia, zachawujspadki poprzeczne i niwedetdrogi.
Nawierzchnia powinna l¢ysfrezowana na ¢gbokas¢ projektowan z doktadnécia £ 5 mm.

5.6. Frezowanie przy kapitalnych naprawach nawierzaeni

Przy kapitalnych naprawach nawikredrezowanie obejmuje kilka lub wszystkie
warstwy nawierzchni na gihokas¢ okreslong w dokumentacji projektowej.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jgkbrobét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych
6.2.1.Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dla nawierzchni frezowanefinano podano
w tablicy 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiardw kontrolnych nawierzchni fireaoej na zimno

Lp. [Wiasciwos¢ nawierzchni Minimalna estotliwos¢ pomiarow
1 |Réwna¢ podiwna lat 4-metrovg co 20 metrow

2 |ROwna¢ poprzeczna tat4-metrovg co 20 metrow

3 |Spadki poprzeczne co50m

4 |Szerokéc¢ frezowania co50m

5 |Gkbokas¢ frezowania na biaco, wedtug SST

6.2.2.R6wnd¢ nawierzchni
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Nieréwnei powierzchni po frezowaniu mierzone gat-metrows zgodnie z BN-
68/8931-04 [1] nie powinny przekra@zé& mm.

6.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni p@zdwaniu powinny by zgodne z
dokumentagj projektows, z tolerangj + 0,5%.

6.2.4.Szerokd¢ frezowania

Szerokd frezowania powinna odpowiagl@zerokdci okreslonej w dokumentacji
projektowej z doktadnieia + 5 cm.

6.2.5.Glcbokai¢ frezowania

&bokas¢ frezowania powinna odpowiatl@tcbokasci okreslonej w dokumentacii
projektowej z doktadnieia £ 5 mm.

Powisze ustalenia dotygee doktadnéci frezowania nie dotyez wyburzenia
kilku lub wszystkich warstw nawierzchni przy napesl kapitalnych. W takim przypadku
wymagania powinny hy okreslone w SST w dostosowaniu do potrzeb wynikgch z
przyjetej technologii naprawy.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podan©ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlobmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. Odbiér robot

Ogolne zasady odbioru robét podan@ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 8.

Roboty uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST |
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyce podstawy ptatrssi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
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Cena wykonania ¥ rfrezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obegnuj
—  prace pomiarowe,
- oznakowanie robdt,
-  frezowanie,

—  transport sfrezowanego materiatu,

przeprowadzenie pomiarow wymaganych w spkagji techniczne;.

10. Przepisy zwazane

Normy

1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résgnnawierzchni planografem i tat
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D-04.01.01 PROFILOWANIE | ZAG ESZCZENIE PODLO ZA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacjichirecznej (ST) & wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zyaanych z profilowaniem oraz zgggczeniem
podtaza w ramach niniejszej inwestycji.

1.2. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotygzowadzenia i odbioru robo6t zyzianych
z profilowaniem oraz zagzczeniem podia.

1.3. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawowegszgodne z obowzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w Specyfikaagchnicznej (ST) D-00.00.00
~Wymagania ogolne” punkt 1.3.

1.4. Ogdlne wymagania dotycyce robot
Ogoblne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélpeikt
1.4.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” punkt

3.

Do wykonania robot naky uzy¢:

- spycharek lub réwniarek z uktie ustawionymi lemieszami, Agnier maze dopyci¢
wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku jazdy,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

- przewanych zbiornikdw na waogldo zwikzania mieszanki, wypogsanych w uradzenia do
rownomiernego dozowania wody,

- walcéw ogumionych, stalowych lub wibracyjnychiytpwvibracyjnych do zagszczania.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganialrajo
punkt 4.

Wode maozna transportow@adowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne wymagania dotygeze wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagani
0golne” punkt 5.

5.1. Przygotowanie robot
Wykonawca powinien przygpi¢ do profilowania i zagszczania podia bezpérednio przed
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rozpoczciem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WkHejsze
przystpienie do profilowania i zagzczenia podiea jest maliwe za zgod Inzyniera w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podizu nie mae odbywa sie ruch budowlany,
niezwigzany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Profilowanie podiaza

Przed przysipieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze Po oczyszczeniu powierzchni pozho naley sprawdzté, czy istniejce
rzgdne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclydrzych podtdga.
Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmniegcrd wyzsze ni
projektowane rzdne podtaga.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstlja zanizenia poziomu w podiai
przewidzianym do profilowania, wykonawca powinigrukhni podtaze na gébokas¢
zaakceptowan przez Imyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spelniggy wymagania
obowigzujagce dla goérnej strefy korpusu, w o koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia
podanego w tablicy 1.

Paliki lub szpilki naley ustawé w osi drogi i w redach rownolegtych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przezyimiera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno
umazliwia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie wgkszych
niz co 10 m. Grunt odspojony w czasie wykonywania te@nyowinien by wykorzystany
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i, 8Tmiak mozliwosci powinien on by
wbudowany w nasyp, feli jest to niemealiwe nalezy odwiez¢ odspojony grunt na odkiad.
Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczenia.

5.3. Zagszczanie podiaa

Zageszczenie podia naley kontynuowad do osagniecia wskéanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wkl zag:szczenia naley okresli¢ w oparciu o
normalry prébky Proctora.
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Tablica 1. Minimalny wskanik zag:szczenia

Minimalna warta¢ |Is dla:

Innych drég
Ruch c¢zki i bardzo cgzki

Strefa korpusu

Goérna warstwa o gr. 20 cm 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm odL,00
powierzchni podtoa

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrelzag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych.
W takim przypadku stosunek modutu wtérnego do pién&go powinien bynie wickszy od
2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podiaga podczas zggzczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej
Z toleranc -2%, +1%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno yutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi
przerwa w robotach i wykonawca nie przyst natychmiast do ukfadania warstw
nawierzchni, to

powinien on zabezpieczypodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podtee ulegto zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mana przysipi¢ po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramezlgdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy to napgamykona
on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne wymagania dotygee kontroli jakéci rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 6.

6.1. Badania w czasie do rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie trwania rob6t podano w tabficy
Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie trwania robot
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Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna czestotliwos
I pomiarow badan i pomiardw
1 | Szerckosc koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownost podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnosé poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe co 100m
5 Uksztaltowanie osi w planie ' | co 100 m
7 Lageszczenie, wilgotnost w 2 punktach na dzienne| dziatce roboczej, lecz nie rzadzig) niz
gruntu podioZa raz na 600 m"
*) Dodatkowse pomiary spadkdw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonac w

| punktach giéwnych tukéw paziomych |

Rowna¢ podiaza naley sprawdzé tatg 4-metrovg i klinem.

Zageszczenie podia naley sprawdza co 600 m2. Mog by¢ stosowane nagtujgce
metody:

- wolunometru,

- obchzen ptytowych,

- wciskanego cylindra.

Co dziesastemu pomiarowi metadptytowych obcizen dynamicznych i metadizotopowy,
dla celow kalibracji, powinno towarzyszy porownawcze badanie metpdpiasku
kalibrowanego, wolunometru wodnego lub matodbchzen ptytowych. W przypadku
wysfgpienia w podtau grubego kruszywa nie dopuszcza siosowania metody wciskanego
cylindra.

6.2. Posg¢powanie z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie odcinki niewkxiwie wykonane naley spulchné na gkbokas¢ co najmniej 10 cm,
usury¢ lub dod@ nowego materiatu i ponownie zggic. W przypadku niemmnosci
odpowiedniego zagzczenia wbudowany materiat nalevymienic.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagagidine”
punkt 7.

Jednostl obmiaru jest 1 m2 (jeden metr kwadratowy) wykomgmneodebranego podta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygeze odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagagalne”
punkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z DokumentgcProjektowg, ST i wymaganiami layniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji podanych w punkcie 6 daty

pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotygeze podstawy ptatrgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” punkt 9.

Cena za 1 m2 wyprofilowanej i zgggczonego podi@ obejmuje:

- [Jprace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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- zatladunek nadmiaru gruntu i odwiezienie go naamtikub nasyp,

- profilowanie,

- zagszczenia,

- utrzymanie zagszczonego podia,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w ST,

Wedtug Dokumentacji Projektowej niniejsza Specyjkalechniczna obejmuje profilowanie
poditaza gruntowego o powierzchni 554 m2.

10. NORMY ZWI AZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania Ozaaiezwilgotngci.

Piasek.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie huoollksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez oberzenie ptyt.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ro§gnoawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsgkéka zagszczenia gruntu.
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D-04.02.01 WARSTWY OD®3\CZAJACE | ODCINAJACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghnhicznej (SST)sswymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét w ramach niniejszeyestyciji.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanmwawigzujaca podstaw jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniaalizacji robot.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem warstw ae@gapcych i odcinajcych, stanowicych czs¢
podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy padtostanowi grunt wysadzinowy lub
watpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gs zgodne z obowazujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z okréleniami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania agdlpkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. materialy

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudea
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstvsgrapcych g
- piaski,
2.3. Wymagania dla kruszywa

Piasek stosowany do wykonywania warstwaodapcych i odcinajcych powinien
spetnid wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

3. Sprzet
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3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirge] lub odgczapce]
powinien wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagpujacego sprztu:

rowniarek,

walcow statycznych,

ptyt wibracyjnych lub ubijakbw mechanicznych.
4. Transport
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@0O0 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podize gruntowe powinno spehdiawymagania okrdone w OST D-02.00.00
.Roboty ziemne” oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z glofvaniem i zagszczaniem podi@”.

Warstwa odgczagca powinna b§ wytyczona w sposob umliwiajacy wykonanie

jej zgodnie z dokumentagj projektows, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w gdlach réwnolegtych do osi
drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez/iera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno whwiaé naciggnigcie sznurkow lub
linek do wytyczenia robét w odgtach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa
Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grédio przy wyciu

réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw ddrgrch wysokéciowych. Grubéé
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roztozonej warstwy lianego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu oagnieto
gruba¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydkioie warstwy odgzapcej
lub odcinagcej o grubéci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalewykona
dwuwarstwowo. Rozpogeie uktadania kadej nasgpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze
przez Irkyniera warstwy poprzednie;.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaiskywa nalgy przed
zag:szczeniem wymiekikruszywo na materiat o0 odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej
nalery przysgpi¢ do jej zagszczania.

Zagsszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczynd od krawedzi i
stopniowo przesuwapasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi.
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyaiezpoczyna od dolnej krawdzi i
przesuwa pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nierownaci lub zagtbienia powstale w czasie zmgczania powinny ky
wyrownywane na bigco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lsungcie
materiatu, a do otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcow warstwa odcinap i odgczagca powinna
by¢ zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanimi.

Zagszczanie naley kontynuowg& do osagnigcia wskénika zagszczenia nie
mniejszego od 1,0 wedtug normalnej préby Proctpragprowadzonej wedtug PN-B-04481
[1]. Wskanik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamywarstwe odsiczapca lub
odcinapca, uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej proby
Proctora, kontr@l zagszczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy wep BN-64/8931-02 [6].
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztaicere powinien przekracéz,?2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zesgczania powinna gy rowna wilgotndci
optymalnej z tolerangj od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotrid
kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgofdo kruszywa jest risza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rbwnomiernie wymiesza
5.4. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej
na 3 dni przed rozpoeziem rob6t Wykonawca powinien wykohadcinek probny w celu:

- stwierdzenia, czy spitzbudowlany do rozktadania i zeggczania jest wigiwy,

54



- okrdlenia grubéci warstwy materialu w stanie Aaym koniecznej do uzyskania
wymaganej grubici po zagszczeniu,

—  ustalenia liczby prz&j sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powiniertyd takich materiatow oraz spta,
jakie keda stosowane do wykonywania warstwy odciicaj i odgczapcej na budowie.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
5.5. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odsczagca po wykonaniu, a przed ueniem nasipnej warstwy powinna
by¢ utrzymywana w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwiegadapce).

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza rsich pojazdéw koniecznych dla
wykonania wyej lezace] warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olaéa Wykonawe
robot.

6. Kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot
Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykénhadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstamgniki tych bada Inzynierowi. Badania te

powinny obejmowawszystkie wtaciwosci kruszywa okrdone w p. 2.3.

Geowtdkniny przeznaczone do wykonania warstwy majgte] i odgczapcej
powinny posiadé@aproba¢ techniczi, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotycgcych cech geometrycznych i
zagsszczenia warstwy ogdszapcej i odcinagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odgzapcej i odcinagcej
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Lp.| Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢

bada i pomiaréw bada i pomiaréw
Szerokéc¢ warstwy 10 razy na 1 km
Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

a | AW [IN|PF

co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla
autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog

Rzdne wysokéciowe

6 | Uksztattowanie osiw |co 25 m w osi jezdni i na jej kragdziach dla

planie” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz
nie rzadziej ni raz na 400 M

Przed odbiorem:

w23 punktach, lecz nie rzadziegmaz na 2000
m

8 | Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz
wilgotnos¢ kruszywa | nie rzadziej ni raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona
w punktach gtéwnych tukow poziomych.

6.3.2.Szeroka¢ warstwy

Szeroke¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10
cm, -5 cm.

6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwnaci podiuzne warstwy odcinggej i odgczapcej naley mierzy
4 metrovy tatg, zgodnie z normBN-68/8931-04 [7].

Nierowndaci poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy
4 metrovy tatg.

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.
6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odci@gj i odgczapcej na prostych i tukach powinny
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by¢ zgodne z dokumentacprojektows z tolerancj + 0,5%.
6.3.5.Rzedne wysokéciowe

R&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi
nie powinny przekraczZatl cmi-2 cm.

6.3.6.Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz +
3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub ecejiniz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z
tolerancy +1 cm, -2 cm.

Jeeli warstwa, ze wzgtdw technologicznych, zostatla wykonana w dwdch
warstwach, naley mierzy¢ tagczm grubaé tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzifim grubéci Wykonawca
wykona napraw warstwy przez spulchnienie warstwy nahgtkas¢ co najmniej 10 cm,
uzupetnienie nowym materialem o odpowiednich $eia&osciach, wyrownanie i ponowne
zagsszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poomghiu tych robdt nasgpi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedlug wyej podanych zasad na koszt
Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskanik zagszczenia warstwy odcingljej i odgczapcej, okrélony wg BN-
77/8931-12 [8] nie powinien ldymniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujes gporownanie warti
modutéw odksztatcenia, to wagtostosunku wtdérnego do pierwotnego modutu odkszigdge
okreslonych zgodnie z norgnBN-64/8931-02 [6], nie powinna byvicksza od 2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedlug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ kruszywa powinna kiyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10%.
6.3.9.Badania dotyczre warstwy odgczapcej i odcinagcej z geowtdknin

W czasie ukladania warstwy odciaagj i odgczapcej z geowtdknin naley
kontrolowa:
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a) zgodn&t oznaczenia poszczegolnych bel (rolek) geowtdkninokrelonym w
dokumentacji projektowej,

b) rownd¢ warstwy,
c) wielka¢ zaktadu przylegtych pasm i sposob igbZenia,

d) zamocowanie warstwy do pogogruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacji
projektowe.

Ponadto naley sprawdzt, czy nie nagpito mechaniczne uszkodzenie geowtokniny
(rozerwanie, przebicie). Pasma geowtokningyta do wykonania warstwy odcinagj i
odsyczapcej nie powinny miétakich uszkodze
6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykagwjicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny ynaprawione przez spulchnienie dehgkasci co najmniej
10 cm, wyréwnane i powtornie zgggczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosty obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirgiej i odsiczajcej.
8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, SST |
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy pfatdoi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1frwarstwy odsczajcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuje:
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—  prace pomiarowe,
- dostarczenie i roztenie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materiatu o
grubaici i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji keicznej,
- wyrownanie utponej warstwy do wymaganego profilu,
—  zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,
- utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1fr.warstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z geowtéknin obejmuie:
- prace pomiarowe,
— dostarczenie i roztenie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowtoknin,
—  pomiary kontrolne wymagane w specyfikacjhteicznej,
—  utrzymanie warstwy.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaaeadwierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugalo nawierzchni

drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie huoolilksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie ptyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni
planografem i taf

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stalpgutazu z zastosowaniem
geotekstyliow, IBDiM, Warszawa 1986
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D-04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikagihtecznej (SST) g wymagania ogoélne
dotyczice wykonania i odbioru robo6t zg@anych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot zwanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanychchamnicznie, w ramach niniejsze]
inwestyciji.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznglegagcy na odpowiednim
zag:szczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o
wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowvgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST DM-

00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4 oraz w SST defgych poszczegolnych rodzajow
podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikn@go mechanicznie,

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb{vkt
1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kruszpabilizowanych mechanicznie
podano w SST dotygeych

poszczegolnych rodzajow podbuddw:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibim@go mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okdlena wediug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podiamya rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane
metod, stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbuda@wzasadnicz (gorrng warstwe) lub podbudow jednowarstwow
wystepujaca w konstrukcji nawierzchni pod kostloetonovs.

1-3 kruszywo na podbud@womocnicz (dolng warstwe) wystkepujaca w konstrukcji drogi o
nawierzchni bitumicznej w obbie skrzyowan

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadygiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicamgprnienia nagsiednich sitach.

Wymiar najwekszego ziarna kruszywa nie peoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w
tablicy 1.
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Tablica 1.

Wymagans

. . Kruszywa
Lp. Wyszczegolniens e Badania
wiasciwosci Podbudowa wediug
zasad | pormnoc
-nicza | -nicza
1 | Zawariosc zam mnigjszych | od2 | od 2 PM-B-
niz 0,075 mm, % (mfm] do 10 | do 12 DE7T14
-16[3]
2 | Zawariost nadziarna, 5 10 PH-B-
% (mim), nie wiecej niz DE7T14
-16[3]
3 | Zawariosc Ziarn PN-B-
nieforemmych 35 40 DE7T14
“alrmim]. nie wiece] niz -16 [4]
4 | Zawariose zanieczyszcIen
organicznych, %a{mim). nie 1 1 _ Pr‘"E'_' .
wWere] niz Da4E1 1]

[&]]

Wskaznik piaskowy po
piecin-krn‘l"yrr od 30 | od 30 E.'N-.-
zapeszczeny metsds | b do 70 | do 70 G4/BR31
Il wig PH-B-D44a1, % -01129]
2 [ Scieralnosc w bebnz Los
Angeles

a) scieralnosc catkowita po
peing liczbie cbhrotow, nie

were] niz a8 50
b} scieralnoss cresciowa PM-E-
po 175 pene| liczhy DET14
obrotow, nie wiecej niz 30 35 42 [13]
7 | Masizkliwoss, Simim), ne FPH-E-
wWere| niz 3 3 DE714
-6 [f]
2 | Mrozoodpornose, ubyiek PM-B-
masy po 25 cyklach 5 10 DE714
zamraza- -18[7]
nia. %{mim), nie wiecej niz
9 . . PM-B-
Rozpad krzemianowy i ORT14
zela- _ - - A7 [10]
zawy tacznie, % (mim), nie PM-E-
were] niz DET14
-39 1]
10 | Zawariost zwigzkow siarki
w przeliczenu na 505 1 1 gg‘_ﬁ_
a(rmim), nie wiece] niz 26 [8]
11 [ Wskaznik nosnosci wiew
mig-szanki kruszywa, ¥,
nig mnigjszy niz:
a) przy zageszczeniu lg 2 ED 80 PM-5-
1,00 120 - DE102
b} przy zageszezeniu ls 2 [21]
1.03
2.3.6.Woda

Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycge spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy =z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaic mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wygosgch w uradzenia dozujce wodck.
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Mieszarki powinny zapewaiwytworzenie jednorodnej

mieszanki o wilgotngci optymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania miesgank

c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lulbatycznych do zagzczania. W
miejscach trudno daginych powinny by stosowane

zagszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walsbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagh

je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyntemadéami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyévsic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatdw powinien odbywske zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze pod podbudogpowinno spetni@wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna Byutozona na podiku zapewnigicym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikaniezgasprawdzé wzorem:

I

dss < 5 (2)
w ktorym:

D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechdd# ziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odgczapcej, w milimetrach,
d85 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho83P6 ziarn gruntu podi@, w
milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mae by spetniony, nalgy na podtau utazy¢ warstwe odcinagca lub
odpowiednio dobrangeowitoknire.
Ochronne witéciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychystek gruntu, wyznacza
sie z warunku:

d s

Y < 1,2

50<1,2 (2)
w ktérym:
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d50 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechos@i % ziarn gruntu podia, w
milimetrach,

090 - umownasrednica porow geowtokniny odpowiadea wymiarom frakcji gruntu
zatrzymujca s¢ ha geowtdkninie w iléci 90% (m/m);

wartas¢ parametru 090 powinna bpodawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztalttowaniadbudowy powinny b§ wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢gdach réwnolegtych do osi drogi,
lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektodziia.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiwiaé nachagnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o scisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley
wytwarza& w mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
koniecznd¢ zapewnienia jednorodéad nie dopuszcza giwytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Migsago wyprodukowaniu powinna &ypd
razu transportowana na miejsce wbudowania w tass@p, aby nie ulegta rozsegregowaniu i
wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grediptakiej, aby
jej ostateczna gruBé po zagszczeniu byla rowna grubo projektowanej. Gruhig
pojedynczo uktadanej warstwy nie peoprzekracza20 cm po zagszczeniu.

Warstwa podbudowy powinna ®&yrozioczona w sposéb zapewniay osigniccie
wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesk wigcej niz
jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw kdaych wysokéciowych. Rozpocgie budowy
kazdej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora
Nadzoru.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnasci
optymalnej, okrélonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448] (metoda II).
Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zdstaosuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Feli wilgotnas¢ mieszanki kruszywa jest 2sza od optymalnej o 20% jej
wartasci, mieszanka powinna By zwilzona okrélong iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotdamieszanki kruszywa jest wyza od optymalnej o
10% jej wartéci, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinienpa@wiad
przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna ldyutrzymywana
w dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinspektora Nadzoru,
gotowy podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten rkadszt napraw wyniklych z
niewtasciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
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Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolnid’6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénabadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru
w celu akceptacji materiatbw. Badania te powinnyejoiowa wszystkie whciwosci
okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwost badan
- Maksymalna
Minimalna powierzchniz
Lp. Wyszezegolnienie badan liczba badan na podbudowy
dziennej dziatce przy-padajaca
roboczej na jedno
hadanie (m?)
1 Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnogt mieszanki 2 00
3 | Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m*
) L dla kazdej partii kruszywa | przy
4 | Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki
nalezy pobierg w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
bada powinny by na biegco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglawilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metodazitoleranci +10% -20%.

Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywa sie a2 do osignigcia wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nale sprawdzéa wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niefiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrol
zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931- 02 [27] i nie
rzadziej nk raz na 5000 m2, lub wedlug zalédespektora Nadzoru.

Zageszczenie podbudowy stabilizowane] mechanicznie zgalezna za prawidtowe, gdy
stosunek wtérnego modufl do pierwotnego modutu odksztalcelh jest nie wgkszy od
2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
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6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmosvacery wszystkich witaciwosci okreslonych w pkt
2.3.2. Probki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy

w obecndci Inspektora Nadzoru.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyaz/ch cech geometrycznych podbudowy podano

w tablicy 3.
Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszeczegdlniznie badan i pomiardw Minimalna czestotliwosdt pormiardw

1 Szerckost podbudowy 10 razy na 1 km

- . L. . w sposdb ciaghy planografem albo co 20m
2 | Rownosc podiuzna tata na kazdym pasie ruchu

3 Réownost poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne*’ 10 razyna 1 km

] Rzedne wysokosciowe co 100 m

G LIksztaitowanie osiw plani?I co 100 m

7 Grubosé podbudowy Podezas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce robocze), lecz
nie rzadziej niz raz na 400 m*

Przed odhiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadzie] niz raz na 2000
m-

[5=]

MNosnost podbudowy:
- modut odkszialcenia

- ugiecie sprezyste

co najmnie) w dwdch przekrojach na kazde
1000 m
co najmnigj w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona

w punktach gtéwnych tukow poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mie r&nic si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm,

-5cm.

6.4.3.ROwna¢ podbudowy

Nieréwnaici podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovg tatg lub planografem, zgodnie

z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé
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- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze,j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukackimoy by zgodne z dokumentagj
projektows, z tolerangj £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rd&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgzaito
Os podbudowy w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi projektowanej ocegj
niz+5cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Gruba¢ podbudowy nie mze sk rozni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej £ 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnas¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powmigt zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno dygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o ‘Wskaznik ) . . Minimalny modut odksztal-cenia
wskazniku Wy | Zageszezenia 1o | Maksymalne ugiecie sprezysie | yiarzony plyta o rednicy 30 em,
nie mniejszym nie pod kotem, mm MFa
mnigjszy niz
niz, % A0 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
obcigZenia By | obciaZenia E;
60 1,0 1,40 1,60 G0 120
ao 1,0 1,25 1,40 an 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewldciwe cechy geometryczne podbudowyWszystkie powierzchnie podbudowy,
ktore wykazuj wicksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4 powinny lbynaprawione
przez spulchnienie lub zerwanie delgdkasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniemykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wicej nz 5 cm |
nie zapewnia podparcia warstwom gy lezagcym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pefyrubaé do potowy szeroki

pasa ruchu, dof@nie materiatu i powtérne zeggczenie.
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6.5.2. Niewtd&ciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci, Wykonawca wykona
napravw podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiedngtcbokas¢, zgodnie z decyzjinspektora Nadzoru,
uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich sail@osciach, wyréwnane i ponownie
zag:szczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny kd3at wykonaniu tych robot
nasgpi ponowny pomiar i ocena gruim warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa na@nos¢ podbudowy . Jeeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od
wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty ¢gene do zapewnienia

wymaganej nénosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robdét poniesie Wykonawcdlpaowy tylko wtedy, gdy zarenie
nosnosci podbudowy wyniklo z niewkxiwego wykonania robdt przez Wykonawc
podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QWVymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywebiditeowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektows, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i

badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynngi objetych cen jednostkow 1 m2 podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w SST:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego staittnego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilkm@go mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartei zanieczyszcze
obcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie sktadu ziarnowego
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. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae ksztaltu ziarn

. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndci

. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae nagkliwosci

. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae mrozoodporr$ci metod

bezpérednp
. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawart{i zanieczyszcze
organicznych

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartei siarki metod
bromowy

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los
Angeles

13. PN-B-0673Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane odowe.
Badania techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naheao nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naheao nawierzchni drogowych.
Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnéci

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do beticrapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kwustabilizowanych
mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@ehnia z ttucznia
kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni
drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieafveka piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutnoaldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podi@ przez obaizenie piyt

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenpawierzchni planografem i tat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaréigiodatnych ugiciomierzem
belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wski&a zagszczenia gruntu

~N o o bh

[e0]

10.2. Inne dokumenty
31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnychpotsztywnych, IBDIM -
Warszawa 1997.
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D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZ OWANEGO
MECHANICZNIE, UTWARDZENIE POBOCZY | NWIERZCHNI ZJAZ DOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji teclaniej (SST) $ wymagania ogolne
dotyczce wykonania i odbioru robét zg@anych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (SST) stanowi ohpwica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stoswyfako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych i wojewoédzkich.

Zaleca sj wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogaajskich i gminnych.
1.3. Zakres roboét oktlych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego
mechanicznie.

Ustalenia zawarteasv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagargjalwe”
pkt 1.3.
1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nmécirae - jedna lub wrcej
warstw zagszczonej mieszanki, ktGra stanowi warstwesng nawierzchni drogowe;j.
1.4.2.Pozostatekreslenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-04.@4,Bodbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. materiaty
2.1. Ogoélne wymagania dotygz materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude
OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania rogjopkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tanwmstabilizowanych
mechanicznie powinno Bykruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszemiavgca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow allamrezwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byggodne z wymaganiami podanymi w OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne"208.1.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawvymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
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3. sprzet
Wymagania dotycgce sprztu podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 3.

4. transport
Wymagania dotycgce transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowaigzyw.
Wymagania ogoélne” pkt 4.

5. wykonanie robot

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-0a®@4?odbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolnd R .

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne 8.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem
lub popiotami przy WP od 20 do 30% lub poswey 70%, szczegotowe warunki i wymagania
dla takiej podbudowy okké SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycge rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkewya® odcinki probne,
zgodnie z zasadami oktenymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wygaaia
ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w OST D-

04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolnd 5é&.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przygieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykér@adania kruszyw,
zgodnie z ustaleniami OST D-04.04.00 ,Podbudoweusxyw. Wymagania ogolne” pkt 6.2.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w
OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania iogjopkt 6.3.
6.4. Wymagania dotygze cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Bddiva z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.
6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovedpno w OST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojid"6.5.

7. obmiar robot
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7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-04040dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawy
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-04@4&@dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 8.

9. podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotyg® podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1 fpodbudowy obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
—  sprawdzenie i ewentualnapraw podtaza,
—  przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnieceps,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozi@enie mieszanki,
—  zagszczenie roztzonej mieszanki,
—  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. przepisy zwazane

Normy i przepisy zwjzane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 10.
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D-04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJN
WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaagichhicznej (SST) gs wymagania
dotyczce wykonania i obioru rob6t zyaanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw
konstrukcyjnych nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosayest jako dokument przetargowy przy
zleceniu i realizacji rob6t zwtanych z oczyszczeniem i skropieniem podbudowy z
kruszywa oraz warstw bitumicznych nawierzchni.

1.5. Okreslenia podstawowe
Okreslenia @ zgodne z obowgrzujacymi, odpowiednimi, polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00. "Wymagania ogolne”.

1.4. Ogo6lne wymagania dotycgce roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonanych rob6t oraz za ich zgodaa
dokumentagj projektows, SST oraz z poleceniamizyniera. Ogolne wymagania dotyce
robét podano w SST 'D.00.00.00 "Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Do skropieniapodbudowy nieasfaltowej , pod wargtwawierzchni ttuczniowej natg
zastosowaemulsg asfaltows kationows sredniorozpadosv K2-60 i szybkorozpadoyK1-
65: w nasgpujacych ilosciach (WT.EmA-1994):

+ K2-60 wilosci 0,6kg/m? - skropienie warstwy podbudowy z kruszywa tamanego
0/31,5mm przed uktadarwarstwg bitumiczry
o K1-65 w ilosci 0,2-0,4 - skropienie warstw bitumicznych
kg/m?

2.1 Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggoowodowa utraty cech lepiszcza i ola@nia jego
jakosci. Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych  wyposanych w
urzadzenia grzewcze i zabezpieczonych przed c¢pest wody i zanieczyszciae Przy
przechowywaniu emulsji asfaltowej nayezachowad nastpujace warunki:

» czas skltadowania emulsji nie powinien przekraczai8secy od daty jej produkcji,

» temperatura przechowywania emulsji nie powinnariysza nk 3 st C.

3. SPRZET
3.1. Sprzet do czyszczenia warstw nawierzchni.

Do oczyszczenia warstw nawierzchni malezywac: -szczotki mechaniczne, -gparki
powietrzne, -zbiorniki z wag -szczotki ¢czne, -topaty.
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3.2. .Szczotki mechaniczne

Zaleca si uzycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by
wykonana z twardych elementow czysgorch i shzy¢ do zdrapania oraz usuwania
zanieczyszcze przylegagcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powiposiada
mickkie elementy czyszgze i shzy¢ do zamiatania. Zaleca ¢siuzywanie szczotek
wyposaonych w uradzenia odpylajce.

3.3. Sprzet do skropienia warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw podbudowy i nawierachalery uzywac -skrapiark do lepiszcza
wyposaong w urzdzenia pomiarowo-kontrolne ( komputerowe dozowamieulsji)
pozwalajce na sprawdzanie i regulowanie parametrow lepsészcz

Skrapiarka powinna ktywyposaona w urzdzenia pomiarowo kontrolne pozwaleg na
sprawdzenie i regulowanie ngstijacych parametrow:

» temperatury rozktadanego lepiszcza,

 cisnienia lepiszcza w kolektorze,

» obrotow pompy dozggej lepiszcze,

» predkosci poruszania giskrapiarki,

» wysokdaci i dtugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,

+ ilosci lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniencbigolowany termicznie, tak aby byto mlove
zachowanie stalej temperatury lepiszcza. Wykonavpmavinien posiada aktualne
swiadectwo cechowania zawiegag zaleénosci pomidzy wydatkiem lepiszcza a
nastpujgcymi parametrami: -énieniem lepiszcza,

-obrotami pompy,

-predkaoscig jazdy skrapiarki,

-temperatuy lepiszcza.

Skrapiarka powinna zapewiieozktadanie lepiszcza z tolerapdj0% do iléci zatlazone).

4. TRANSPORT

Transport emulsji powinien odbygvaie w cysternach samochodowych. Dopuszcza si
stosowanie beczek lub innych pojemnikéw stalowy€lysterny, pojemniki i zbiorniki
przeznaczone do transportu lub skladowania empt®yjinny by czyste i nie powinny
zawierd resztek innych emulsji.

67. WYKONANIE ROBOT

5.1. Skropienie nawierzchni

Skropienie warstw nawierzchni polega na:

5.1.1.Skropieniu suchej warstwy nawierzchni bitumiech po akceptacji #tyniera, emulsy
kationowy K1-65 szybkorozpadosvw ilosci 0,2-0,4 kg/m2 mechanicznie. Temperatura
emulsji powinna migi¢ sig w przedziatach 20°C - 40 °C  Skropienie powinno gy
rownomierne, a il& rozktadanego lepiszcza powinnabgwna ilcci zatazonej z tolerang
10%. A na wszystkich powierzchniach gdzie rémlmo nadmierg ilos¢ lepiszcza
Wykonawca powinien roziky¢ warstwe suchego i rozgrzanego piasku i ugumadmiar
lepiszcza przez szczotkowanie. Przedzefbem nasipnej warstwy Wykonawca powinien
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zabezpieczy skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszazajylko
niezkedny ruch budowlany. Jakiekolwiek uszkodzenia pomakni powinny by przez
Wykonawe naprawione. Skropienie powinno dwykonane bezpwoednio przed utzeniem
warstwy nawierzchni .

5.1.2. Skropieniu warstwy nawierzchni z kruszyveanéanego po akceptacji Zyniera,
emulsp kationowg K2-60 sredniorozpadoww ilosci 0,6 kg/m2 mechanicznie. Temperatura
emulsji powinna migi¢ sig w przedziatach 20°C - 40 °C  Skropienie powinno gy
rownomierne, a il& rozktadanego lepiszcza powinnabgwna ilgci zatazonej z tolerang
10%. A na wszystkich powierzchniach gdzie rémlmo nadmierg ilos¢ lepiszcza
Wykonawca powinien roziky¢ warstwe suchego i rozgrzanego piasku i ugumadmiar
lepiszcza przez szczotkowanie. Przedzefoem nasfpnej warstwy Wykonawca powinien
zabezpieczy skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzafylko
niezledny ruch budowlany. Jakiekolwiek uszkodzenia pomdbni powinny by przez
Wykonawe naprawione.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1.Badania i kontrola przed przysgpieniem do robot

6.1.1. Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénabadania materiatow
przeznaczonych do wykonywania robét i przedstawiyniki tych bada i certyfikaty
producenta laynierowi wedtug zasad okienych w punkcie 2 niniejszej SST.

6.1.2. Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien  przeprowadprobne
skropienie warstwy w celu oldlenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedlenia
wymaganej iléci lepiszcza.

6.2Badania i kontrola w czasie robot

6.2.1.Sprawdzenie czy temperatura lepiszcza w skrapraregi sic w zakresie podanym w
wymaganiach.

6.2.2Jednorodng skropienia powinna l#ysprawdzana wizualnie. Zalecg przeprowadzi
kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedlug metody podanej wracwaniu
"Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczenigdiorozkiadanego lepiszcza i kruszywa".

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar skropionej powierzchni podbudowy rigielokon& na budowie w obecroi Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega oczyszczenie i skropienie wansawierzchni. Zasady odbioru okleno

w SST D.00.00.00. "Wymagania ogolne"

Warstwe uwaza st za skropion jesli wszystkie wyniki bada i pomiary okazaty sizgodne z
wymaganiami okrdonymi w punkcie 2, 5, i 6 niniejszej SST.

W przypadku stwierdzenia usterekzynier ustali zakres robo6t poprawkowych lub poleci
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ponowne wykonanie robot wedtug zasad ékneych w niniejszej SST. iynier mae uzné
wadt za nie majca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne wyikanych robot

I ustalic zakres poycen za obniong jakos¢. Wykonawca jest zobowzany do wykonania robot
poprawkowych. Roboty poprawkowe Wykonawca wykonaviesny koszt.

2. PODSTAWA PLATNO SCI

Platng¢ za metr kwadratowy (fh oczyszczonej i skropionej warstwy nateprzyjmowa

zgodnie z obmiarem i po sprawdzeniu j&iorobot. Cena dla wykonanego skropienia

podbudowy obejmuje ustalenia zawarte w SST D.00®Gunkt 9 oraz:

» dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapiarekhanicznych,

* mechaniczne oczyszczeniezla] nizej potazone] warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem wegdub wyciem spgzonego powietrza,

* reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze

» skropienie warstwy lepiszczem w dto okreslonej w specyfikacji technicznej lub
uzgodnionej z laynierem,

» zabezpieczenie i upaggdkowanie miejsca prowadzonych robot.

— PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetasifltow

2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnioAE/N do

nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

.Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie $db rozkladanego lepiszcza i kruszywa’.
Zalecone przez GDDP do stosowania pismem GDDP&53#/92 z dnia 1992-02-03.
— Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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D - 04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej spaciji technicznej (OST) g wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zgdanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw
konstrukcyjnych nawierzchni w ramach niniejszej @stycji.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja technic®8T) stanowi obowrujaca podstaw jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecanitealizacji robot w ramach inwestycji:
.Przebudowa drogi powiatowej nr 2817L (Jarocin) +wgj. — Momoty Goérne -
Wiadystawow w lokalizacji od km 10+278 do km 11+278
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej sfikacji dotycz zasad prowadzenia roboét
zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksyjnych przed utéeniem
nastpnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okrdenia podstawowe gszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.0@ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Ogolne wymagania dotyce robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. Materiaty
2.1. Ogodlne wymagania dotycxce materiatow

Ogolne wymagania dotyce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pada
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skeypu warstw konstrukcyjnych nawierzchgi s
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
-  kationowe emulsjgedniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

— uptynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
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b) do skropienia podbudow asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
—  kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.En@841[5],
— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg 86173 [3],
2.3. Wymagania dla materiatow
Wymagania dla kationowej emulsfa#tewej podano w EmA-94 [5].
2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjny@wierzchni
podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni

Lp. |Rodzaj lepiszcza zycie (kg/nf)

1 |[Emulsja asfaltowa kationowa od 0,4 do 1,2

Doktadne zycie lepiszczy powinno liyustalone w zalaosci od rodzaju warstwy
I stanu jej powierzchni i zaakceptowane przezimera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggpwodowa utraty cech lepiszcza i olxania
jego jakaci.

Lepiszcze nale przechowywé w zbiornikach stalowych wypoganych w
urzadzenia grzewcze i zabezpieczonych przed ¢gp@sh wody i zanieczyszczeniem.
Dopuszcza si magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanybbtonowych lub
zelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkowkigigodano dla zbiornikow stalowych.

Emulsj mozna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnych
zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgdu na tworzenie sina
duzej powierzchni cieczy ,kiaucha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfakp naley przestrzega zasad ustalonych
przez producenta.

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogdlne wymagania dotyce sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
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0golne” pkt 3.
3.2. Sprzt do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygtujagcy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien
wykaza sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:

—  szczotek mechanicznych,

Zaleca siuzycie urzadzen dwuszczotkowych Pierwsza ze szczotek powinnaby
wykonana z twardych elementéw czysgorh i shey¢ do zdrapywania oraz usuwania
zanieczyszcze przylegagcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powiposiada
mickkie elementy czyszgee i steyé do zamiatania. Wymaga esiuzywanie szczotek
wyposaonych w uradzenia odpylajce,

-  spezarek,

—  zbiornikdw z wodl,

—  szczotekegeznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchrema uzywa¢ skrapiarlg lepiszcza. Skrapiarka
powinna by wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg¢ na sprawdzanie i
regulowanie naspujacych parametréw:

- temperatury rozkladanego lepiszcza,

—  cknienia lepiszcza w kolektorze,

—  obrotow pompy dozagej lepiszcze,

—  pedkaosci poruszania giskrapiarki,

— wysokdci i dlugcici kolektora do rozktadania lepiszcza,

—  dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarkwpaien by izolowany termicznie tak, aby byto
mozliwe zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadetualnewiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapetvnozktadanie lepiszcza z toleragpet 10% od iléci
zatazone).

4. Transport
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4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyce transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy

Emulsja me by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkaeh,
beczkach i innych opakowaniach pod warunkiemm,nie lgda korodowaty pod wptywem
emulsji i nie lkedg powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone @vpozu emulsji
powinny by przedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsoi nie wicksze]
niz 1 nt, a kada przegroda powinna néievykroje w dnie umgliwiajace przeptyw emulsji.
Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone dasportu lub skladowania emulsji powinny
by¢ czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podan OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchniegal na usugciu luznego materiatu, brudu,
btota i kurzu przy @yciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywmatl cinieniem.
W miejscach trudno daginych naley uzywaé szczotek ¢gcznych. W razie potrzeby, na
terenach niezabudowanych, begednio przed skropieniem warstwa powinna ¢ by
oczyszczona z kurzu przyyciu spezonego powietrza.
5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powing&dczyszczona.

Jeeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzao
nasgpi¢ dopiero po wyschgciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktorych

nawierzchnia me by wilgotna.

Skropienie warstwy m® rozpocz¢ Sig po akceptacji przez hyniera jej
oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna skrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a
w miejscach trudno doginych gcznie (za pomagweza z dysz rozpryskovy).

Temperatury lepiszczy powinny §gié si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. |[Rodzaj lepiszcza TemperatufZ
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1 |[Emulsja asfaltowa kationowa od 20d040”

*) W razie potrzeby emulgjnalezy ogrza& do temperatury zapewniaej wymagan lepkaé.

Skropiona warstwa powinnaé¢hyyozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas
niezledny dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsfwodparowania wody z emulsji. W
zaleznosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed ukeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumiczne] \Myawca
powinien zabezpieczyskropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszazaj
tylko niezlzdny ruch budowlany.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jdkbrobét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przygiieniem do robdét Wykonawca powinien przeprowadprobne
skropienie warstwy w celu okilenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki ieslania
wymaganej iléci lepiszcza w zaleosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do
skropienia.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna lmbparta na atestach producenta z tyenyWykonawca
powinien kontrolowa dla kazdej dostawy wigciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie rob6t

Kontrolowane Badanie

Lp. |Rodzaj lepiszcza Wlasciwosc

wedtug normy

1 Emulsja asfaltowa kationowgepkasé EmA-94 [5]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodia skropienia i zaycia lepiszcza

Nalgy przeprowadzi kontrok ilosci rozkiadanego lepiszcza wediug metody
podanej w opracowaniu ,Powierzchniowe utrwaleniazn&xzanie iléci rozktadanego
lepiszcza i kruszywa” [4].

7. Obmiar robo6t
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podan©ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosilobmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,

- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podan@ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyce podstawy pfatdei podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 Mmoczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

mechaniczne oczyszczenied@ nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z
ewentualnym polewaniem wegdub wyciem spgzonego powietrza,

—  rczne odspojenie stwardniatych zanieczysiacze

Cena 1fskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nimpskrak,
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatur

—  skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

przeprowadzenie pomiaréw i bad#aboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
technicznej.
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10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetasffltow

2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawzenn

drogowych

10.2. Inne dokumenty

1. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdlorozkiadanego lepiszcza i kruszywa”.
Zalecone przez GDDP do stosowania pismem GDDP&53#/92 z dnia 1992-02-03.

2.  Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emudsiialtowe EmA-94. IBDIM - 1994 r.

D — 05.03.05b NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO. WA RSTWA
WI AZACO- WYROWNAWCZA, WARSTWA WI AZACA WG PN-EN.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacghtecznej (SST) $ wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zgdanych z wykonaniem warstwy awicej i
wyrownawczej z betonu asfaltowego w ramach ninegjsevestyciji.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowpmk® dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot azanych z
wykonaniem i odbiorem warstwy w#iacej i wyrownawczej z betonu asfaltowego wg PN-EN
13108-1 [47] i WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008 J[@Smieszanki mineralno-asfaltowe;j
dostarczonej od producenta. W przypadku produkiofiseanki mineralno-asfaltowej przez
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Wykonawe dla potrzeb budowy, Wykonawca zobgwany jest prowadzi Zaktadowg
kontrok produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [65] punkt 7.4.1.5.

Warstwe wigzaca i wyrdwnawca z betonu asfaltowego masa wykonywa dla drég kategorii
ruchu od KR1 do KR6 (oké&enie kategorii ruchu podano w punkcie 1.4.8). Stemne
mieszanki betonu asfaltowego o wymiarze D podarabhcy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

Kategoria
ruchu

KR 1-2 AC11W 2, AC16W
KR 3-4 AC16W, AC22W
KR 4-5 AC16W, AC22W

Mieszanki o wymiarze B, mm

Ypodziat ze wzgldu na wymiar najwkszego kruszywa w mieszance.
2 Dopuszcza siAC11 do warstwy wyréwnawczej do kategorii ruchu3<KR6

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia — konstrukcja sktade@ s¢ z jednej lub kilku warstw shacych do
przejmowania i rozktadania olagen od ruchu pojazdéw na podie.

1.4.2. Warstwa wizaca — warstwa nawierzchni gaizy warstvg $cieralg a podbudow.

1.4.3. Warstwa wyrOwnawcza — warstwa 0 zmiennej géshoutozona na istniejcej
warstwie w celu uzyskania odpowiedniego profilurpebnego do ut@nia kolejnej warstwy.

1.4.4.Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszippiszcza asfaltowego.

1.4.5.Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — olemie mieszanki mineralno-asfaltowej,
wyrozniajace £ mieszanlk ze zbioru mieszanek tego samego typu ze gaizgha najwgkszy
wymiar kruszywa, np. wymiar 11 lub 6.

1.4.6. Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowaktérej kruszywo o uziarnieniu
ciggtym lub nieciygtym tworzy struktug wzajemnie klinujca sie.

1.4.7. Uziarnienie — skiad ziarnowy kruszywa, wyoay w procentach masy ziaren
przechodzcych przez okrdony zestaw sit.

1.4.8. Kategoria ruchu — obgtenie drogi ruchem samochodowym, wioae w osiach
obliczeniowych (100 kN) wg ,Katalogu typowych konsicji nawierzchni podatnych i
potsztywnych” GDDP-IBDIM [68].

1.4.9.Wymiar kruszywa — wielk& ziaren kruszywa, okéna przez dolny (d) i gérny (D)
wymiar sita.

1.4.10.Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarzes B5 mm oraz d > 2 mm.

1.4.11.Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarzes B mm, ktérego wiksza czs¢
pozostaje na sicie 0,063 mm.

1.4.12.Pyt — kruszywo z ziaren przechaggch przez sito 0,063 mm.

1.4.13. Wypetniacz — kruszywo, ktorego gkisza czs¢ przechodzi przez sito 0,063 mm.
(Wypetniacz mieszany — kruszywo, ktore skladezsivypetniacza pochodzenia mineralnego i
wodorotlenku wapnia. Wypetniacz dodany - wypetniappchodzenia mineralnego,

wyprodukowany oddzielnie).
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1.4.14. Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktorej lyator nadaje dodatnie tadunki
czgstkom zdyspergowanego asfaltu.

1.4.15. Pozostate oki&enia podstawowe gs zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
1.4.

1.4.16.Symbole i skroty dodatkowe

ACW - beton asfaltowy do warstwy g#gcej i wyrOwnawczej
PMB - polimeroasfalt,

D - gérny wymiar sita (przy oks&aniu wielkaci ziaren kruszywa),
d - dolny wymiar sita (przy oks&aniu wielkcci ziaren kruszywa),
C - kationowa emulsja asfaltowa,

NPD - wiaciwos¢ uzytkowa nie okréglana (ang. No Performance
Determined; producent me jej nie okrélac),

TBR -do zadeklarowania (ang. To Be Reported; predu mae
dostarczy odpowiednie informacje, jednak nie jest do tego
zobowgzany),

MOP - miejsce obstugi podiaych.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbli]
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycxe materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowa asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimerfaity wg PN-EN
14023 [59]. Rodzaje stosowanych lepiszcz asfaltbmpmdano w tablicy 2. Oprocz lepiszcz
wymienionych w tablicy 2 mma stosowa inne lepiszcza nienormowe wedtug aprobat
technicznych.

Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowe do warsmiggacej i wyrOwnawczej z betonu

asfaltowego

Kategoria | Mieszanka Gatunek lepiszcza

ruchu ACS asfalt drogowy | polimeroasfalt
KR1 —| AC11W,AC16W | 50/70 )

KR2

KR3 —| AC16W,AC22W | 35/50, 50/70 PMB 25/55-60
KR4

KR5 —| AC16W AC22W | 35/50 PMB 25/55-60
KR6

Asfalty drogowe powinny spetniavymagania podane w tablicy 3.
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Polimeroasfalty powinny spetdiavymagania podane w tablicy 4.

Tablica 3. Wymagania wobec asfaltéw drogowych wgENN12591 [27]

Lp. | Wiasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu

P badania 50/70

WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE

1 Penetracja w 25°C 0,1 | PN-EN 1426 [21]| 50+70

mm

2 | Temperatura °C PN-EN 1427 [22]| 46+54
migknienia

3 | Temperaturazaplonu,oc | pN.EN 22502 230
nie mniej nk [62]

4 | Zawartd¢ sktadnikow
rozpuszczalnych, % PN-EN 12592 99
nie mniej nk m/m | [28]

5 Zmiana masy po
starzeniu (ubytek lulb% PN-EN 12607-1 0,5
przyrost), m/m | [31]
nie wiecej niz

6 | Pozostala penetragg, PN-EN 1426 [21]| 50
po starzeniu, nie mniej
niz

7| Temperatura °C | PN-EN 1427 [22] | 48
migknienia po
starzeniu, nie mnigj
niz

WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE

8 | Zawartd¢ parafiny, |o, | pN.EN 126061 2,2
nie wiecej niz [30]

9 | Wazrost Mploc | pN-EN 1427 [22] | 9
migknienia po
starzeniu, nie wiej
niz

10 | Temperatura °C | PN-EN 12593 [29] -8
tamliwosci  Fraassa
nie wiecej niz

Sktadowanie asfaltu drogowego powinna idbywa& w zbiornikach, wykluczagych
zanieczyszczenie asfaltu i wypasaych w system grzewczy fgedni (bez kontaktu asfaltu z
przewodami grzewczymi). Zbiornik roboczy otaczapkiwinien by izolowany termicznie,
posiadé automatyczny system grzewczy z tolerancph°C oraz uktad cyrkulacji asfaltu.

2.3. Kruszywo
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Do warstwy wizacej i wyrOwnawczej z betonu asfaltowego mrglestosowa
kruszywo wediug PN-EN 13043 [44] i WT-1 Kruszywa080[64], obejmujce kruszywo
grube , kruszywo drobne i wypetniacz. Kruszywa pow spetni@ wymagania podane w
WT-1 Kruszywa 2008 — ¢&¢ 2 — punkt 2, tablica 2.1, tablica 2.2 , tablica. 2.




Sktadowanie kruszywa powinno¢sodbywa& w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z kruszywem o inwymiarze lub pochodzeniu. Pod®
sktadowiska musi kiyréwne, utwardzone i odwodnione. Sktadowanie wyipelra powinno
sie odbywa w silosach wyposanych w uradzenia do aeracji.

2.4.Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepm asfaltowego i kruszywa,
gwarantujcego odpowiedni przyczepné& (adhez) lepiszcza do kruszywa i odpowgo

mieszanki mineralno-asfaltowej na dziatanie wodglery dobr& i zastosowa srodek

adhezyjny, tak aby dla konkretnej pary kruszywadegze warté¢ przyczepnéci okreslona

wedtug PN-EN 12697-11, metoda C [34] wynosita cpprmaej 80%.

Sktadowanie srodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginamyopakowaniach
producenta.

2.5. Materiaty do uszczelnienia pejczean i kraw edzi

Do uszczelnienia pgtzer technologicznych (tj. atzy podhinych i poprzecznych z
tego samego materialu wykonywanego vngim czasie oraz spoin stan@aych pohczenia
réznych materiatow lub patzenie warstwy asfaltowej z wdzeniami obcymi w nawierzchni
lub jg ograniczajcymi, naley stosowa:

a) materialty termoplastyczne, jakstay asfaltowe, pasty itp. wedtug norm lub aprobat
technicznych,

b) emulsg asfaltows wedtug PN-EN 13808 [58] Iub inne lepiszcza wedhagm lub aprobat
technicznych

Gruba¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna \8¥no
— nie mniej nk 10 mm przy grubdci warstwy technologicznej do 2,5 cm,

— nie mniej nk 15 mm przy grubgci warstwy technologicznej wkszej ni 2,5 cm.

Skfadowanie materiatow termoplastycznych jest ddam® tylko w oryginalnych
opakowaniach producenta, w warunkach élkreych w aprobacie technicznej.

Do uszczelnienia kragdzi naley stosowaé asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt
modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,metoda gogco”. Dopuszcza siinne
rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.

2.6. Materiaty do zhczenia warstw konstrukcji

Do zhczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwaysyca z warstwy scieralm)
naleey stosowa kationowe emulsje asfaltowe Ilub kationowe emulgjedyfikowane
polimerami wedtug PN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsjgfatowe 2009 punkt 5.1 tablica 2 i
tablica 3 [66].

Emulsg asfaltows mazna skladowé& w opakowaniach transportowych lub w stacjonarnych
zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna. Nie halealewa emulsji do opakowa i
zbiornikdw zanieczyszczonych materialami mineralnym

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
[1] pkt 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zah®sci od potrzeb, powinien wykagasie
moazliwoscig korzystania ze speiu dostosowanego do przigj metody robat, jak:
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— wytwornia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym lubggtym, z automatycznym
komputerowym sterowaniem produkcji, do wytwarzanmieszanek mineralno-
asfaltowych,

— uktadarka gsienicowa, z elektronicznym sterowaniem rowsiaiktadanej warstwy,

— skrapiarka,

— walce stalowe gtadkie,

— walce ogumione

— szczotki mechaniczne i/lub inne wdzenia czyszece,

— samochody samowytadowcze z przykryciem brezentolwymtermosami,

— sprzt drobny.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaigiaine”
[1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Asfalt naley przewoz¢ w cysternach kolejowych lub samochodach izolowanyc
zaopatrzonych w ugzlzenia umaliwiajagce pdrednie ogrzewanie oraz w zawory spustowe.

Kruszywa mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnngnateriatami i
nadmiernym zawilgoceniem.

Wypeltniacz nalgy przewozé w sposob chrogcy go przed zawilgoceniem,
zbryleniem i zanieczyszczeniem. Wypetniacz luzemwipen by przewaony w
odpowiednich  cysternach  przystosowanych do przewomiaterialtbw sypkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Emulsja asfaltowa nme by transportowana w zamknych cysternach,
autocysternach, beczkach i innych opakowaniach waainkiem,ze nie lgda korodowaty
pod wplywem emulsji i nie dala powodowaly jej rozpadu. Cysterny powinny ¢by
wyposaone w przegrody. Nie nalg uzywac do transportu opakowiaz metali lekkich (mge
zachodz wydzielanie wodoru i grda wybuchu przy emulsjach o pt4).

Mieszank mineralno-asfaltow nalezy dowozt na budow pojazdami samowytadowczymi
w zaleznosci od posgpu robot. Podczas transportu i postoju przed wbaddsm mieszanka

powinna by zabezpieczona przed ostyggiem i doptywem powietrza (przez przykrycie,
pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Wakui czas transportu mieszanki, od
produkcji do wbudowania, powinna zapewhniatrzymanie temperatury w wymaganym
przedziale. Powierzchnie pojemnikéwywanych do transportu mieszanki powinny¢hby
czyste, a do zwihnia tych powierzchni nmma wywaé tylko srodki antyadhezyjne

niewptywapce szkodliwie na mieszagk

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M@OM ,Wymagania ogolne” [1] pkt
5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysfpieniem do robdt Wykonawca dostarczyzynierowi do akceptacji projekt
sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej (AC11W).
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Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz minimalna aewic lepiszcza podane sv tablicach.
Wymagane wigciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podamenstablicach

Tablica 4. Uziarnienie mieszanki mineralnej orawadas¢ lepiszcza do betonu asfaltowego
do warstwy wazacej i wyrdwnawczej (projektowanie empirycznie) [65]

Przesiew, [% (m/m)]
Wiasciwosé AC11W
KR1-KR2
Wymiar sita #, do
[mm]
31,5 -
22,4 -
16 -
11,2 100
8 80
2 50
0,125 18
0,063 8,0
Zawarta¢
lepiszcza, Bminas
minimum’
7 Minimalna zawarté lepiszcza jest okéona przy
zalazonej gstoici mieszanki mineralnej 2,650 MgfmJezeli
stosowana mieszanka mineralna magigesta¢ (pg), to do
wyznaczenia minimalnej zawagto lepiszcza podaywartasé
naleey pomnayé przez wspétczynnit? wedtug réwnania
_ 2650
Ad

Tablica 5. Wymagane wdaiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwyaimicej i
wyrownawczej, KR1 + KR2 (projektowanie empirycziiey]

Warunki
zag:szcza
nia wg| Metoda i warunki
PN-EN badania
13108-20
[48]
Zawartg¢ | C.1.2,ubijal pN-EN  12697-8
wolnych nie, 2x50| [33],
przestrzeni | uderzé p. 4
Wolne N
przestrzenie Slelzgfgg '[:;g]'EN 12697-8 VFB ;65
wypetione ’ ’ VFBringo
lepiszczem uderze p- S

Wiasciwosé AC11W

Vmin3,0
VmaxG,O
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Zawartag¢

Z)Vé'é‘syﬁ?em C.1.2,ubijal PN-EN  12697-8

W nie, 2x50 [33], VMArinis
. uderzé p.5

mieszance

mineralnej

PN-EN  12697-12
[33],

Odpornag¢ | C.1.1,ubija| przechowywanie W
na dziatanie nie, 2x25/40°C z jednym TSR,
wody uderzeé cyklem
zamraania,
badanie w 15°C

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltow nalezy wytwarz& na goaco w otaczarce (zespole maszyn i
urzadzen dozowania, podgrzewania i mieszania sktadnikowe gnezechowywania gotowe;j
mieszanki).

Dozowanie sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowejtaczarkach, w tym tak wstpne,
powinno by zautomatyzowane i zgodne z regepbbocza, a urazdzenia do dozowania
sktadnikbw oraz pomiaru temperatury powinny¢bgkresowo sprawdzane. Kruszywo o
réznym uziarnieniu lub pochodzeniu najedodaw& odmierzone oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe nale przechowywé& w zbiorniku z pérednim systemem
ogrzewania, z uktadem termostatowania zapewecya) utrzymaniezadanej temperatury z
doktadndcia + 5°C. Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbkornmagazynowym
(roboczym) nie mie przekracza 180°C dla asfaltu drogowego 50/70 i polimeroasfalt
drogowego PMB25/55-60 oraz 190°C dla asfaltu draegm35/50.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka mineralna
uzyskata temperateiwtasciwg do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatuesnanki
mineralnej nie powinna kiywyzsza o wg¢cej niz 30°C od najwyszej temperatury mieszanki
mineralno-asfaltowej podanej w tablicy 12. W tepltay najnizsza temperatura dotyczy
mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej na so&) wbudowania, a najkgza
temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowegpdrednio po wytworzeniu w
wytworni.

Tablica 12. Najwysza i najnisza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki
[°C]

Asfalt 35/50 od 155 do 195

Asfalt 50/70 od 140 do 180

PMB 25/55-60 od 140 do 180

Sposob i czas mieszania skladnikbw mieszanki mimerasfaltowe] powinny zapewhi

rownomierne otoczenie kruszywa lepiszczem asfaltowy

Dopuszcza sidostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilkuwérni, pod warunkiem

skoordynowania mdzy soly deklarowanych przydatdo mieszanek (m.in.: typ, rodzaj
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sktadnikéw, widciwosci objetosciowe) z zachowaniem brakuzrtic w ich wiaciwosciach.

5.4. Przygotowanie podiea

Podtaze (podbudowa lub stara warsté@eralna) pod warstyvwigzaca lub wyrownawcz z

betonu asfaltowego powinno dya catej powierzchni:

— ustabilizowane i nine,

— czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostaloznego kruszywa,

— wyprofilowane, réwne i bez kolein.

W wypadku podiea z nowo wykonanej warstwy asfaltowej, do ocenydvimcici nalezy

przyja¢ dane z pomiaru réwsoi tej warstwy, zgodnie z WT-2 Nawierzchnie asfaio2008
- punkt 8.7.2 [65]. Wymagana row§to podiwna jest okrdona w rozporzdzeniu

dotyczcym warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiadiogi publiczne [67]. W
wypadku podiaa z warstwy starej nawierzchni, nieréwaio nie powinny przekracza
wartasci podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Maksymalne nieréwfm poditaza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy
asfaltowe (pomiar tat4-metrowg lub réwnowang metod) [65]

Maksymalna
Klasa Element nawierzchni nierownag¢ podiaza
drogi pod warstw wigzaca
[mm]
Z,L,D Pasy ruchu 12

Jezeli nierdbwnaci 53 wieksze nk dopuszczalne, to nalewyrowna podiaze.

Rzedne wysokéciowe podiga oraz urzdzer usytuowanych w nawierzchni lulg j
ograniczajcych powinny by zgodne z dokumentacprojektows. Z podiaza powinien by
zapewniony odptyw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie paodto naley usumé. Dopuszcza si
pozostawienie oznakowania poziomego z materialdsndplastycznych przy spetnieniu
warunku sczeprigi warstw wg punktu 5.7.

Nierébwnaci podiaza (w tym powierzchri istniegcej warstwy $cieralnej) naley
wyrowna poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy wyrownaeyc
Wykonane w podizu taty z materialu o mniejszej sztywioo (np. taty z asfaltu lanego w
betonie asfaltowym) natg usun¢, a powstate w ten sposob ubytki wypétmateriatem o
wiasciwosciach zblzonych do materiatu podstawowego (np. wypebetonem asfaltowym).
W celu polepszenia pgizenia mgdzy warstwami technologicznymi nawierzchni
powierzchnia podiza powinna by w ocenie wizualnej chropowata.

Jezeli podiaze jest nieodpowiednie, to naleustalt, jakie specjalngrodki naley
podja¢ przed wykonaniem warstwy asfaltowe;.

Szerokie szczeliny w podta naley wypetni odpowiednim materiatem, np.
zalewami drogowymi wedtug PN-EN 14188-1 [60] lub-EN 14188-2 [61] albo innymi
materialami wedtug norm lub aprobat technicznych.

Na podiau wykazujcym zniszczenia w postaci siatkiegkpn zmegczeniowych lub sgkan
poprzecznych zaleca ¢sistosowanie membrany przeciwkpniowej, np. mieszanki
mineralno-asfaltowej, warstwy SAMI lub z geosynigtyw wedlug norm lub aprobat
technicznych.
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5.5. Proba technologiczna

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanki jest zobewany do
przeprowadzenia w obec§t Inzyniera préby technologicznej, ktéra ma na celusgdesenie
zgodndci wiasciwosci  wyprodukowanej mieszanki z recgptW tym celu nalgy
zaprogramowa otaczark zgodnie z receptrobocz i w cyklu automatycznym produkowa
mieszank. Do bada nalezy pobra mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu sipracy
otaczarki.

Nie dopuszcza sioceniania doktadrgi pracy otaczarki oraz prawidtowa skiadu
mieszanki mineralnej na podstawie tzw. suchegolzgra uwagi na mdiwg segregacj
kruszywa.

Mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu si pracy otaczarki naky zgromadzi w
silosie lub zatadow@ana samochdéd. Probki do badaalery pobierg& ze skrzyni samochodu
zgodnie z metaglokreslong w PN-EN 12697-27 [39].

Na podstawie uzyskanych wynikéw zinier podejmuje decygj o wykonaniu odcinka
prébnego.

5.6. Odcinek probny

Przed przysipieniem do wykonania warstwy gwiacej z betonu asfaltowego Wykonawca
wykona odcinek prébny celentaislenia organizacji wytwarzania i uktadania oraz lestea
warunkow zagszczania.

Odcinek prébny powinien Idyzlokalizowany w miejscu uzgodnionym zzimierem.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasi najmniej 500 ) a diugéé co najmniej
50 m. Na odcinku prébnym Wykonawca powinietyditakich materiatow oraz spgtu jakie
zamierza stosowado wykonania warstwy.

Wykonawca mege przysipi¢c do realizacji rob6t po zaakceptowaniu przezyimera
technologii wbudowania i zggzczania oraz wynikdéw z odcinka prébnego.

5.7. Pohczenie medzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwaloi nawierzchni jest uzat@ione od zapewnienia pmizenia
migdzy warstwami i ich wspotpracy w przenoszeniu gbania nawierzchni ruchem.

Podtaze powinno by skropione lepiszczem. Ma to na celu @sizenie paiczenia
migedzy warstwami konstrukcyjnymi oraz zabezpieczeniee@ wnikaniem i zaleganiem
wody migdzy warstwami.

Skropienie lepiszczem podi@ (np. podbudowa asfaltowa), przed zghoiem warstwy
wigzacej z betonu asfaltowego powinnocbwykonane w iléci podanej w przeliczeniu na
pozostale lepiszcze, tj. 0,3 + 0,5 k§/mprzy czym:
— zaleca s stosowa emulsg modyfikowary polimerem,
— ilo$¢ emulsji naley dobr& z uwzgbdnieniem stanu podia oraz porowatei mieszanki
; jesli mieszanka ma wkszy zawartd¢ wolnych przestrzeni, to nate uzy¢ wicksz ilos¢
lepiszcza do skropienia, ktore po iBoiu warstwyscieralnej uszczelnij

Skrapianie podia naley wykonywa réwnomiernie stosg¢ rampy do skrapiania,
np. skrapiarki do lepiszczy asfaltowych. Dopuszsigaskrapianie ¢czne lang w miejscach
trudno dosfpnych (np.scieki uliczne) oraz przy uggizeniach usytuowanych w nawierzchni
lub ja ograniczagcych. W razie potrzeby uwdzenia te naley zabezpieczy przed
zabrudzeniem. Skropione podéo naley wytagczy¢ z ruchu publicznego przez zmian
organizaciji ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowej pastopowinno by skropione 0,5 h przed
uktadaniem warstwy asfaltowej w celu odparowaniayvo
Czas ten nie dotyczy skrapiania ranzamontowas na rozktadarce.
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5.8. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow mazna wbudowywa na podiau przygotowanym zgodnie z
zapisami w punktach 5.4 i 5.7.
Transport mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltoweinien by zgodny z zaleceniami
podanymi w punkcie 4.2.
Mieszank mineralno-asfaltow asfaltows nalery wbudowywa w odpowiednich warunkach
atmosferycznych.
Temperatura otoczenia wagu doby nie powinna léynizsza od temperatury podanej w
tablicy 14. Temperatura otoczenia ieoby nizsza w wypadku stosowania ogrzewania
podiaza. Nie dopuszcza giuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej asfaljopedczas
silnego wiatru (V > 16 m/s).

W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaltbmz/ dodatkiem obnajagcym
temperatug mieszania i wbudowania nale indywidualnie okréi¢ wymagane warunki
otoczenia.

Tablica 14. Minimalna temperatura otoczenia podengsonywania warstwy vgizacej lub
wyréwnawczej z betonu asfaltowego

Minimalna temperatura otoczenia [°C]
Rodzaj robét przed przysipieniem do| w czasie robot
robot
Warstwa wizaca 0 +2
Warstwa wyréwnawcza 0 +2

Wiasciwosci wykonanej warstwy powinny spetiavarunki podane w tablicy 15.
Tablica 15. Whaciwosci warstwy AC [65]

. . Prolelffowana Wskaznik Zawartaé
Typ i wymiar| grubag¢ zag:szczenia wolnych
mieszanki warstwy [%] przestrzeni W
technologiczne) warstwie
[cm] [%6(viv)]
AC11W, 4,0+ 10,0 >98 3,0+6,0
KR1+KR2

) projektowanie empiryczne,
P projektowanie funkcjonalne

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna iybudowywana rozktadagkwyposaong
w uktad automatycznego sterowania griddovarstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z
dokumentagj projektows. W miejscach niedogbnych dla sprdu dopuszcza i
wbudowywanie ¢czne.
Gruba¢ wykonywanej warstwy powinna Bysprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech
miejscach (w osi i przy brzegach warstwy).
Warstwy watowane powinny Byrbwnomiernie zagszczone gizkimi walcami drogowymi.
Do warstw z betonu asfaltowego nalestosowa walce drogowe stalowe gtadkie z
mozliwoscia wibracji, oscylacji lub walce ogumione.
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5.9. Pojczenia technologiczne

Polczenia technologiczne nale wykona zgodnie z WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2008
punkt 8.6 [65].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogol[1]
pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o ozremkiowmateriatu znakiem CE lub
znakiem budowlanym B, certyfikat zgodweg deklarac} zgodndci, aprobat technicza,
ew. badania materiatdw wykonane przez dostawcow itp

- ew. wykon& wiasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania
robot, okrélone przez layniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badadVykonawca przedstawia Agnierowi do
akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Uwagi ogolne

Badania dziel si¢ na:
— badania wykonawcy (w ramach wiasnego nadzoru),
— badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawioyyniera).

6.3.2.Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcy gswykonywane przez Wykonawdub jego zleceniobiorcéw celem
sprawdzenia, czy jaké materiatbw budowlanych (mieszanek mineralno-asf@jth i ich
sktadnikéw, lepiszczy i materiatdw do uszczetnig.) oraz gotowej warstwy (wbudowane
warstwy asfaltowe, petzenia itp.) spetnigjwymagania okrdone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywa te badania podczas realizacji kontraktu, z
niezledng starannécia i w wymaganym zakresie. Wyniki nale zapisyw& w protokotach.
W razie stwierdzenia uchyliiew stosunku do wymag@akontraktu, ich przyczyny natg
niezwitocznie usust.

Wyniki bada Wykonawcy naley przekazywa Inzynierowi na jegazgdanie. Irkzynier
moze zdecydowao dokonaniu odbioru na podstawie badfsykonawcy. W razie zastrzen
Inzynier maze przeprowadzibadania kontrolne wedtug pktu 6.3.3.

Zakres badaWykonawcy zwazany z wykonywaniem nawierzchni:

— pomiar temperatury powietrza,

— pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfalton@jqzas wykonywania nawierzchni
(wg PN-EN 12697-13 [36]),

— ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

— wykaz ilesci materiatéw lub grubiei wykonanej warstwy,

— pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,

— pomiar réwngci warstwy asfaltowej (wg pktu 6.4.2.5),

— pomiar parametréw geometrycznych poboczy,



— ocena wizualna jednorodém powierzchni warstwy,
— ocena wizualna jakeoi wykonania palczer technologicznych.

6.3.3.Badania kontrolne

Badania kontrolne gs badaniami layniera, ktorych celem jest sprawdzenie, czy §&éko
materiatdbw budowlanych (mieszanek mineralno-asfgitn i ich sktadnikow, lepiszczy i
materiatbw do uszczelnieitp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy Hefee,
pofaczenia itp.) spetnigjwymagania okrdone w kontrakcie. Wyniki tych badass podstavy
odbioru. Pobieraniem prébek i wykonaniem kiada miejscu budowy zajmujegdnzynier w
obecndci Wykonawcy. Badania odbywapie rowniez wtedy, gdy Wykonawca zostanie w
pore powiadomiony o ich terminie, jednak niedzie przy nich obecny.

Rodzaj bada kontrolnych mieszanki mineralno-asfaltowej i wykoej z niej warstwy
podano w tablicy 16.

Tablica 16. Rodzaj bad&ontrolnych [65]

Lp. Rodzaj bada

1 Mieszanka mineralno-asfaltov#a”

1.1 Uziarnienie

1.2 Zawarta¢ lepiszcza

1.3 Temperatura mngeknienia lepiszcza

1.4 odzyskanego

2 Gestas¢ i1 zawart@é wolnych przestrzeni

21 probki

22 Warstwa asfaltowa

2.3 Wskaznik zag:szczenid

2.4 Spadki poprzeczne

2.5 Rownas¢

2.6 Grubai¢ lub ilos¢ materiatu

Zawartagé¢ wolnych przestrzerfY
Wiasciwosci przeciwpdlizgowe

3 do kadej warstwy i na kade rozpoczte 6 000 M
nawierzchni jedna prébka; w razie potrzeby liczba
probek mae zosta zwigkszona (np. nawierzchnie
drog w terenie zabudowy)

b w razie potrzeby specjalne kruszywa i dodatki

6.3.4.Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznaniaze jeden z wynikow badakontrolnych nie jest reprezentatywny dla
ocenianego odcinka budowy, Wykonawca ma prawgpa® przeprowadzenia bafla
kontrolnych dodatkowych.

Inzynier i Wykonawca decydyj wspdlnie o miejscach pobierania probek i
wyznaczeniu odcinkow ezciowych ocenianego odcinka budowyzdke odcinek czsciowy
przyporzdkowany do badakontrolnych nie mge by jednoznacznie i zgodnie wyznaczony,
to odcinek ten nie powinien bynniejszy nk 20% ocenianego odcinka budowy.

Do odbioru uwzgldniane g wyniki bada kontrolnych i bada kontrolnych dodatkowych do
wyznaczonych odcinkow egciowych.
Koszty bada kontrolnych dodatkowych zadanych przez Wykonawgonosi Wykonawca.
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6.3.5.Badania arbitraowe

Badania arbitrzowe g powtdrzeniem badiakontrolnych, co do ktorych istnepzasadnione
watpliwosci ze strony layniera lub Wykonawcy (np. na podstawie wtasnychabad
Badania arbitraowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezakelaboratorium,
ktére nie wykonywato badakontrolnych.
Koszty bada arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi porsisbna,
na ktorej niekorz§¢ przemawia wynik badania.
Whniosek o przeprowadzenie badaarbitrazowych dotycacych zawartéci wolnych
przestrzeni lub wskKamika zagszczenia nalg ztozy¢é w ciggu 2 miesicy od wptywu
reklamacji ze strony Zamawiggego.

6.4. Wiasciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchyiki
6.4.1.Mieszanka mineralno-asfaltowa

Dopuszczalne warfoi odchytek i tolerancje zawartgg sv WT-2 Nawierzchnie asfaltowe
2008 punkt 8.8 [65].

Na etapie oceny jakoi wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowej podsige wartcci
dopuszczalne i tolerancje, w ktorych uwedylia s¢: rozrzut wys¢pujacy przy pobieraniu
probek, doktadn& metod badaoraz odsfpstwa uwarunkowane metpgracy.

Wiasciwosci materiatdbw nalgy ocenid na podstawie badapobranych probek
mieszanki mineralno-asfaltowej przed wbudowaniembu@owanie oznacza wykonanie
warstwy asfaltowej). Wytkowo dopuszcza sibadania probek pobranych z wykonanej
warstwy asfaltowej.

6.4.2.Warstwa asfaltowa
6.4.2.1. Grub& warstwy oraz il6¢ materiatu

Gruba¢ wykonanej warstwy oznaczana wedlug PN-EN 12697{86] oraz ila¢
wbudowanego materialu na oki@ng powierzchng (dotyczy przede wszystkim cienkich
warstw) mog odbiegé& od projektu o warteci podane w tablicy 17.

W wypadku okrélania ilasci materialu na powierzchgii sredniej wartéci grubaci
warstwy z reguty naley przyjag¢é za podstaw caty odcinek budowy. lkynier ma prawo
sprawdza odcinki czsciowe. Odcinek agciowy powinien zawier@ co najmniej jeds
dzienry dziatke robocz. Do odcinka cgsciowego obowizuja te same wymagania jak do
odcinka budowy.

Za grubd¢ warstwy lub warstw przyjmuje skredng arytmetyczgn wszystkich pojedynczych
oznaczé grubcci warstwy na catym odcinku budowy lub odcinkgaowym.

Tablica 17. Dopuszczalne odchyiki grébowarstwy oraz iléci materialu na okione;j
powierzchni, [%] [65]

Warunki oceny Warstwa asfaltowa AC
A — Srednia z wielu oznachegrubdci oraz
llosci
1. — dwuy odcinek budowy, powierzchnia

wicksza nk 6000 nf lub <10

— droga ograniczona kramnikami,

powierzchnia wiksza ni 1000 nf lub <15
2. — maly odcinek budow
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B — Pojedyncze oznaczenie grdbio <15

¥ w wypadku budowy dwuetapowej, tzn. gdy warsté@eralna jest
uktadana z optnieniem, warté¢ z wiersza B odpowiednio oboyzuije;
w pierwszym etapie budowy do gornej warstwy navderz obowjzuje
wartas¢ 25%, a dodcznej grubéci warstw etapu 1 + 15%

6.4.2.2. Wskanik zag:szczenia warstwy

Zageszczenie wykonanej warstwy, wyane wskanikiem zagszczenia oraz zawa#iog
wolnych przestrzeni, nie me przekroczy wartasci dopuszczalnych podanych w tablicy 15.
Dotyczy to kadego pojedynczego oznaczenia danefewaosci.

Okreslenie gestasci objetosciowej naley wykonywa wedtug PN-EN 12697-6 [32].

6.4.2.3. Zawart& wolnych przestrzeni w nawierzchni

Zawartg¢ wolnych przestrzeni w probce Marshalla z mieszankieralno-asfaltowej lub
wyjatkowo powtdrnie rozgrzanej probki pobranej z namgbini, nie mae wykroczy poza
wartasci dopuszczalne podane w p. 5.2 es®j niz 2,0 %(v/v).

6.4.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni nglebad& nie rzadziej i co 20 m oraz w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.
Spadki poprzeczne powinny dygodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj + 0,5%.

6.4.2.5. Rown&t podiwzna i poprzeczna

Do oceny réwngci podtwznej warstwy wiazacej nawierzchni drég wszystkich klas
technicznych naley stosowa metod z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub meyod
rownowanej wyciu taty i klina, miergc wysokad¢ prze&witu w potowie diugéci faty.
Pomiar wykonuje sinie rzadziej ni co 10 m. Wymagana rowgopodiwzna jest okrdona w
rozporzdzeniu dotycgcym warunkow technicznych, jakim powinny odpowiéaddrogi
publiczne [67].

Do oceny rownéci poprzecznej warstwy wiagcej nawierzchni drog wszystkich klas
technicznych naley stosowa metod z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub meyod
rownowanej wyciu taty i klina. Pomiar naley wykonywa w kierunku prostopadtym do osi
jezdni, na kadym ocenianym pasie ruchu, nie rzadziej o0 10 m. Wymagana rowgo
poprzeczna jest ok§lwna w rozporzdzeniu dotycgcym warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiadadrogi publiczne [67].

6.4.2.6. Pozostate wdeiwosci warstwy asfaltowej

Szeroké¢ warstwy, mierzona 10 razy na 1 kmz#ej jezdni, nie mee sk rozni¢ od

szerokdci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.

Rzedne wysokéciowe, mierzone co 10 m na prostych i co 10 m na posituznej i

krawedziach, powinny b§ zgodne z dokumentacprojektows z dopuszczatolerancy  +

1 cm, przy czym co najmniej 95% wykonanych pomiarie/ mae przekraczaprzedziatu
dopuszczalnych odchyle

Uksztattowanie osi w planie, mierzone co 100 m, pdgvinno réni¢ sie od dokumentacji
projektowej o £ 5 cm.
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Ztacza podhane i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny fdyvne i zwgzane,
wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadio osi drogi. Przylegaje warstwy
powinny by w jednym poziomie.

Wyglad zewrtrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powiniencgdnorodny, bez sgan,
deformaciji, plam i wykrusze

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-Q0®MANymagania ogoélne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwy z betonu
asfaltowego (AC).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pktu 6 daty
wyniki pozytywne.

Jeli warunki umowy przewidy dokonywanie poticen, to Zamawiaicy maze w razie
niedotrzymania wartei dopuszczalnych dokoagotracen wedtug zasad okénych w WT-
2 [65] pkt 9.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frwarstwy z betonu asfaltowego (AC) obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- oczyszczenie i skropienie podi

- dostarczenie materiatow i spta,

- opracowanie recepty laboratoryjnej,

- wykonanie proby technologicznej i odcinka prébnego,

- wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego irgp$port na miejsce wbudowania,

- posmarowanie lepiszczem lub pokrycignta asfaltows krawedzi urzdzen obcych i
kraweznikow,

- roziozenie i zagszczenie mieszanki betonu asfaltowego,

- obckcie krawedzi i posmarowanie lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiarow i badavymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprgu.

9.3. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robot oldlenych niniejsz SST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktOreg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale spie
przekazywane Zamawigjemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
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- prace towarzysgce, ktére s niezledne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane
do robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenistatd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Szczegdbtowe specyfikacje techniczne (SST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

10.2. Normy

(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-EN gaane z badaniami materiatow
wystepujacych w niniejszej SST)

2. PN-EN 196-21 Metody badania cementu — Oznaczarawartdci chlorkow,
dwutlenku wegla i alkalibw w cemencie

3. PN-EN459-2  Wapno budowlane —&z2: Metody bada

4. PN-EN 932-3 Badania podstawowych §elaosci kruszyw — Procedura |
terminologia uproszczonego opisu petrograficznego

5. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych detaosci kruszyw — Oznaczanie skiadu
ziarnowego — Metoda przesiewania

6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych detavosci kruszyw — Oznaczanie ksztaitu
ziaren za pomacwskanika ptaskdci

7. PN-EN 933-4 Badania geometrycznychdetaosci kruszyw — Czs¢ 4: Oznaczanie
ksztattu ziaren — Wskaik ksztattu

8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych J&ehaosci kruszyw — Oznaczanie
procentowej zawarkgi ziaren o powierzchniach powstatych w
wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

9. PN-EN 933-6 Badania geometrycznych setaosci kruszyw — Czs¢ 6: Ocena
wiasciwosci powierzchni — Wskanik przeptywu kruszywa

10. PN-EN 933-9 Badania geometrycznych seiaosci kruszyw — Ocena zawaki
drobnych czstek — Badania bkitem metylenowym

11. PN-EN933-10 Badania geometrycznych sailgosci kruszyw — Cgs¢ 10: Ocena
zawartgci  drobnych czstek — Uziarnienie  wypetniaczy
(przesiewanie w strumieniu powietrza)

12. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizyczrnydsciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporsoi ha rozdrabnianie

13. PN-EN 1097-3 Badania mechanicznych i fizycznyehasciwosci kruszyw —
Oznaczanie ggtasci nasypowej i jamistei

14. PN-EN 1097-4 Badania mechanicznych i fizycznyédgciwosci kruszyw — Czs¢ 4:
Oznaczanie pustych przestrzeni suchegogszagonego wypetniacza

15. PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznyédgciwosci kruszyw — Cgs¢ 5:
Oznaczanie zawaroi wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

16. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizyczrydsciwosci kruszyw —Czs¢ 6:
Oznaczanie gptaici ziaren i nagikliwosci

17. PN-EN 1097-7 Badania mechanicznych i fizycznyédgciwosci kruszyw — Cgs¢ 7:
Oznaczanie gptasci wypetniacza — Metoda piknometryczna

18. PN-EN 1097-8 Badania mechanicznych i fizycznyédgciwosci kruszyw — Cgsc¢ 8:
Oznaczanie polerowaldo kamienia

19. PN-EN 1367-1 Badania wtawosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie
czynnikow atmosferycznych — €& 1. Oznaczanie mrozoodpoKud
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20.

21.

22.

23.

24.

25.
26.

27.
28.
29.
30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.
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PN-EN 1367-3

PN-EN 1426

PN-EN 1427

PN-EN 1428

PN-EN 1429

PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-4

PN-EN 12591
PN-EN 12592
PN-EN 12593

PN-EN 12606-

1

PN-EN 12607-

1
[
PN-EN 12607-
3

PN-EN 12697-

PN-EN 12697-

PN-EN 12697-

11

PN-EN 12697-

12

PN-EN 12697-

13

PN-EN 12697-

18

PN-EN 12697-

22

PN-EN 12697-

27

PN-EN 12697-

36

Badania wtawosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie
czynnikbéw atmosferycznych — & 3: Badanie bazaltowej zgorzeli
stonecznej metadgotowania

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozrete penetracji igt

Asfalty i produkty asfaltowe — Oznacear@mperatury ngknienia —
Metoda Piejcien i Kula

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Oznaezamawartéci wody w
emulsjach asfaltowych — Metoda destylacji azeotwmo

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — Qzamie pozostakni na sicie
emulsji asfaltowych oraz trwaioi podczas magazynowania mejod
pozostatéci na sicie

Badania chemicznych detevosci kruszyw — Analiza chemiczna

Badania chemicznych dstavosci kruszyw — Czs¢ 4: Oznaczanie
podatndci wypetniaczy do mieszanek mineralno-asfaltowych n
dziatanie wody

Asfalty i produkty asfaltowe — Wygaaia dla asfaltow drogowych

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozrenie rozpuszczalia

Asfalty i produkty asfaltowe — Ozzemie temperatury tamlivgoi
Fraassa
Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie zawsotoparafiny —
Cze$¢ 1: Metoda destylacyjna
Asfalty i produkty asfaltowe — Oznaczanie odpdaima twardnienie
pod wptywem ciepta i powietrza — €z 1: Metoda RTFOT
Jw. Cz$¢ 3: Metoda RFT

Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badamieszanek
mineralno-asfaltowych na gmo — Czs¢ 6: Oznaczanie ¢gtasci
objetosciowej metod hydrostatycza

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badamieszanek
mineralno-asfaltowych na gmo — Czs$¢ 8: Oznaczanie zawaa
wolnej przestrzeni

Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badamieszanek
mineralno-asfaltowych na ggno — Cz$¢ 11: Okrélenie powjzania
pomiedzy kruszywem i asfaltem

Mieszanki mineralno-asfaltowe - Metody badamieszanek
mineralno-asfaltowych na ggo — Czs¢ 12: Okrdlanie wraliwosci
na woa

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badamieszanek
mineralno-asfaltowych na gmo — Czs$¢ 13: Pomiar temperatury
Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badamieszanek
mineralno-asfaltowych na gmo — Czs$¢ 18: Spltywanie lepiszcza
Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badamieszanek
mineralno-asfaltowych na ggo — Czs¢ 22: Koleinowanie
Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badamieszanek
mineralno-asfaltowych na ggro — Czs¢ 27: Pobieranie probek
Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody badamieszanek

mineralno-asfaltowych na gmo — Czs$¢ 36: Oznaczanie gruba
nawierzchni asfaltowych
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PN-EN 12846

PN-EN 12847

PN-EN 12850

PN-EN 13043

PN-EN 13074

PN-EN 13075- Asfalty i

1

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @&zanie czasu wyptywu emulsji
asfaltowych lepkéciomierzem wyptywowym

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @zanie sedymentacji emulsji
asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @zanie warteci pH emulsji
asfaltowych

Kruszywa do mieszanek bitumicznypbwierzchniowych utrwale
stosowanych na drogach, lotniskach i1 innych powienmach
przeznaczonych do ruchu

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie lepiszczy z emulsji
asfaltowych przez odparowanie
lepiszcza asfaltowe — Badanie rozpadu =z¢$€ 1:
Oznaczanie indeksu rozpadu kationowych emulsji ltasfgch,
metoda z wypetniaczem mineralnym

PN-EN 13108- Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania —¢4z1: Beton

1

asfaltowy

PN-EN 13108- Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania —4z20: Badanie

20

typu

PN-EN 13179- Badania kruszyw wypetiggych stosowanych do mieszanek

1

bitumicznych — Cgs¢ 1: Badanie metedPiercienia i Kuli

PN-EN 13179- Badania kruszyw wypetiggych stosowanych do mieszanek

2
PN-EN 13398

PN-EN 13399

PN-EN 13587

PN-EN 13588

PN-EN 13589

PN-EN 13614

PN-EN 13703
PN-EN 13808

PN-EN 14023

bitumicznych — Cgs¢ 2: Liczba bitumiczna

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @manie nawrotu sgrtystego
asfaltow modyfikowanych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @&mzanie odporrici na
magazynowanie modyfikowanych asfaltow

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @mzanie cigliwosci lepiszczy
asfaltowych metaglpomiaru cagliwosci

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @&mzanie kohezji lepiszczy
asfaltowych metagltestu wahadtowego
Asfalty i1 lepiszcza asfaltowe — @manie ggliwosci

modyfikowanych asfaltéw — Metoda z duktylometrem

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @manie przyczepdo emulsji
bitumicznych przez zanurzenie w wodzie — Metodauskywem

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &zanie energii deformacji

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — aths specyfikacji kationowych
emulsji asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe - aths specyfikaciji
modyfikowanych polimerami

asfaltéw

PN-EN 14188- Wypetniacze zczy i zalewy — Cgs¢ 1. Specyfikacja zalew na gmo

1

PN-EN 14188- Wypetniacze ziczy i zalewy — Cgi¢ 2: Specyfikacja zalew na zimno

2
PN-EN 22592

PN-EN
2592

Przetwory naftowe — Oznaczanie &atpry zaptonu i palenia —
Pomiar metogl otwartego tygla Clevelanda

ISO Oznaczanie temperatury zaptonu i palenia — Metddartego tygla

Clevelanda

10.3. Wymagania techniczne (rekomendowane przez Msira Infrastruktury)
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64.WT-1 Kruszywa 2008. Kruszywa do mieszanek minerasfaltowych i
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68. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpada drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz.U. nr 43, poz. 430)
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94



D — 05.03.05a NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO. WA RSTWA
SCIERALNAWG PN-EN

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknegj (SST) § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot zwkanych z wykonaniem warstwycieralnej z betonu
asfaltowego w ramach niniejszej inwestycji.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosovjakm dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w rachaniniejszej inwestyciji.
1.3. Zakres robot oltiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem warstégieralnej z betonu asfaltowego wg PN-EN
13108-1 [47] i WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010 J[&@Smieszanki mineralno-asfaltowej
dostarczonej od producenta. W przypadku produkegismanki mineralno-asfaltowej przez
Wykonawe dla potrzeb budowy, Wykonawca zobgwany jest prowadzi Zaktadowg
kontrok produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [65] punkt 8.4.1.5.

Warstwe $cieralry z betonu asfaltowego mioa wykonywa dla drog kategorii ruchu
od KR1 do KR6 (okrdenie kategorii ruchu podano w punkcie 1.4.7). 8teene mieszanki
betonu asfaltowego o wymiarze D podano w tablicy 1.

W ramach niniejszej inwestycji przewiduje s¢ wykonanie warstwy scieralnej z betonu
asfaltowego ACS8S.

Tablica 1. Stosowane mieszanki
Kategoria
ruchu
KR 1-2 ACS5S, AC8S, AC11S
KR 3-4 ACS8S, AC11S
KR5-6 |AC8S,AC11S”

Y Podziat ze wzgldu na wymiar najwikszego kruszywa w mieszance.

% Dopuszczony do stosowania w terenach gérskich.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia — konstrukcja sktade@ s¢ z jednej lub kilku warstw shacych do

przejmowania i rozktadania ola¢en od ruchu pojazdow na podie.

1.4.2. Warstwascieralna — gérna warstwa nawierzchroica w bezpérednim kontakcie z

kotami pojazdow.

1.4.3.Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszippiszcza asfaltowego.

1.4.4.Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej — olemie mieszanki mineralno-asfaltowej,

ze wzgkdu na najwgkszy wymiar kruszywa D, np. wymiar 5, 8, 11.

1.4.5. Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowaktérej kruszywo o uziarnieniu

ciggtym lub nieciygtym tworzy struktug wzajemnie klinujca sic.

1.4.6. Uziarnienie — skiad ziarnowy kruszywa, wyoay w procentach masy ziaren

przechodzcych przez okrdony zestaw sit.

1.4.7. Kategoria ruchu — obgtenie drogi ruchem samochodowym, wioae w osiach

obliczeniowych (100 kN) wg ,Katalogu typowych konsicji nawierzchni podatnych i

potsztywnych” GDDP-IBDIM [68].

Mieszanki o wymiarze B, mm
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1.4.8.Wymiar kruszywa — wielk& ziaren kruszywa, okéona przez dolny (d) i gérny (D)
wymiar sita.

1.4.9.Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarzex B5 mm oraz d > 2 mm.
1.4.10.Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarzes B mm, ktérego wiksza czs¢
pozostaje na sicie 0,063 mm.

1.4.11.Pyt — kruszywo z ziaren przechagych przez sito 0,063 mm.

1.4.12. Wypetniacz — kruszywo, ktorego gkisza czs¢ przechodzi przez sito 0,063 mm.
(Wypetniacz mieszany — kruszywo, ktore skladezsivypetniacza pochodzenia mineralnego i
wodorotlenku wapnia. Wypetniacz dodany - wypetniappchodzenia mineralnego,
wyprodukowany oddzielnie).

1.4.13.Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktorej lyator nadaje dodatnie tadunki
czgstkom zdyspergowanego asfaltu.

1.4.14. Pozostate oki&enia podstawowe gs zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-80.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
1.4.

1.4.15.Symbole i skroty dodatkowe

AC  Dbeton asfaltowy do warstwigieralnej

S

PM  polimeroasfalt,

B

D gorny wymiar sita (przy okstaniu wielkasci ziaren kruszywa),
d dolny wymiar sita (przy okéganiu wielkasci ziaren kruszywa),
C kationowa emulsja asfaltowa,

NP  wihasciwos¢ uzytkowa nie okrélana (ang. No Performance
D Determined; producent me jej nie okrélac),

TB do zadeklarowania (ang. To Be Reported; producerdzem
R dostarczy odpowiednie informacje, jednak nie jest do tego

zobowhgzany),

IRl (International Roughness Index) g¢dzynarodowy wskanik
rownasci,

MO miejsce obstugi podedych.

P
1.5. Ogodlne wymagania dotygaz robot

Ogdélne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotygz materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.
2.2. Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowa asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeffaity wg PN-
EN 14023 [59]. Rodzaje stosowanych lepiszcz asfaith podano w tablicy 2. Oprocz
lepiszcz wymienionych w tablicy 2 moa stosowa inne lepiszcza nienormowe wedtug
aprobat technicznych.

Tablica 2. Zalecane lepiszcza asfaltowego do warstieralnej z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka| Gatunek lepiszcza
rucht ACS asfalt drogow | polimeroasfa

| KR1—KR2]| ACS5S, | 50/70, 70/100 | |
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ACSS, Wielorodzajowy
AC11S 50/70
KR3 — KR4 | AC8S, 50/70 PMB 45/80-55
AC11S Wielorodzajowy PMB 45/80-65
50/70
KR5 - KR6 | ACS8S, Wielorodzajowy PMB 45/80-55
AC11S 35/50 PMB 45/80-65

Asfalty drogowe powinny spetniavymagania podane w tablicy 3.
Polimeroasfalty powinny spetdiavymagania podane w tablicy 4.
Tablica 3. Wymagania wobec asfaltow drogowych wgENN12591 [27]

Lp. | Wiasciwosci Metodg Rodzaj asfaltu
: badania 50/70 | 70/100

1 |2 3 4 5

WLASCIWOSCI OBLIGATORYJNE

1 | Penetracja w 25°C 0,1 | PN-EN 1426 [21]| 50-70 70-100

mm

2 | Temperatura °C PN-EN 1427 [22]| 46-54) 43-5]
migknienia

3 Temperatura zaptonu, °C PN-EN 22592 230 230
nie mniej n [62]

4 | Zawartd¢ sktadnikow
rozpuszczalnych, % PN-EN 12592 99 99
nie mniej nk m/m | [28]

1 |2 3 4 5

5 Zmiana masy po
starzeniu (ubytek lulb% PN-EN 12607-1 0,5 0,8
przyrost), m/m | [31]
nie wiecej niz

6 Pozostata penetracj&o PN-EN 1426 [21]| 50 46
po starzeniu, nie mniej
niz

7 | Temperatura °C PN-EN 1427 [22]| 48 45
migknienia po
starzeniu, nie mnigj
niz

WLASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE

8 Zawartd¢ parafiny, % PN-EN 12606-1 2,2 2,2
nie wiecej niz [30]

9 | Wzrost temp] °C PN-EN 1427 [22]| 9 9
migknienia po
starzeniu, nie wcej
niz

10 | Temperatura °C PN-EN 12593 -8 -10
tamliwosci  Fraassa [29]
nie wiecej niz

Tablica 4. Wymagania wobec asfaltow modyfikowanpohiimerami (polimeroasfaltow)

wg PN-EN 14023 [59]
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Gatunki asfaltéw modyfikowanyc

-

Wymaga Metod | Jed- | polimerami (PMB)
nie Wiasciw | a nostk | 45/80 — 55 45/80 — 65
podstaw | 0s¢ badan| a wymaga | klasa| wymaga | klasa
owe ia nie nie
1 2 3 4 5 6 7 8
Konsyst
encja w
posredni
ch Penetracj E:tll 01
temperat| a X 45-80 4 45-80 4
o 1426 | mm
u-rach | w25°C
[21]
eksploa-
tacyjnyc
h
Konsyst
encja w
\r’]VySOk'C Tempera| PN-
tura EN o
Le_mpgsrt] _miqknien 1497 C >55 7 > 65 5
eksploa- 'a [22]
tacyjnyc
h
PN-
Sita EN
rozcigga | 13589
nia (mata| [55] > 1 w >2 w
oredkosé |PN- | VT (5 |4 |sc |3
rozcigga | EN
nia) 13703
[57]
Sita PN-
rozcigga | EN
Kohezja | nia 13587
w 5°C [53]
(dwa PN Jienf | NPD* | O NP |0
predkos¢ | EN
rozcigga | 13703
nia) [57]
Wahadio | o _
Vialit EN
(meto-da| ‘aro0 Jienf | NPD* | O NP |0
uderzeni [54]
a)
11 [2 3[4 [5 (6 [7 (8 |




Statai¢

Zmiana

% >0,5 >0,5
konsyste| masy - -
Nncji Pozostat | PN-

(Odporn | a EN
0S¢ penetracj| 1426 % 260 260
na a [21]
starzenie
wg PN- Wzrost PN-
EN temperat EN .
12607-1 |UY  |qap7 |C|=8 =8
ub  -3| Mieknien | 5o
31] ia
PN-
Inne Tempera| EN
wiasciw | tura ISO °C > 235 > 235
0SCi zaptonu | 2592
[63]
Tempera| PN-
tura EN o
famliwos | 12593| © | =712 =-15
Ci [29]
Nawrot
sprezysty | PN- >50 >70
Wymaga| w 25°C | EN %
nia Nawrét | 13398
dodatko | sprzysty | [51] NPD? NP
we w 10°C
PN-
Zakres EL\IOZS
plastyczn 150] °C TBR TBR
os¢l Punkt
5.1.9
?tabllncﬁ PN-
magazyn EN
Wymaga : 13399
nia ‘F’Q"‘,’?'.r“a' 521 |oe | s s
dodatko teﬁgggt PN-
we ur EN
migknien 1427
ia [22]
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Stabilng |

fnagazyn 13399

owa-nia. |02 |01 i o | NPT |0

Réznica EN

penetracj 1426

| [21]

Spadek

tem- PN-

peratury EN

rk“'?' | 12607

nienia | 5

PO 131 |c |TBR |1 |TBR |1

starzeniu PN-

wg PN- EN

EN 1427

12607 22]

-1 lub -3

[31]

Nawrot

SprR-

zysty w

25°C po

starzeniu

wg PN- o > 50 4 > 60 3

EN EN

12607-1 12607

lub -3 1

B 11311 |

Nawrot PN-

Spre- EN

zysty w

10°C po %5313398

starzeniu

wg PN NPD* |0 NPG |0

EN

12607-1

lub -3

[31]
NPD — No Performance Determined (Yaiavos¢ uzytkowa nie okrélana)
P TBR — To Be Reported (do zadeklarowania)

Sktadowanie asfaltu drogowego powinng silbywa& w zbiornikach, wykluczagych
zanieczyszczenie asfaltu i wypasaych w system grzewczy fedni (bez kontaktu asfaltu z
przewodami grzewczymi). Zbiornik roboczy otaczapkiwinien by izolowany termicznie,
posiadé automatyczny system grzewczy z tolerancph°C oraz uktad cyrkulacji asfaltu.

Polimeroasfalt powinien kBymagazynowany w zbiorniku wyposmym w system
grzewczy péredni z termostatem kontroligym temperatur z doktadnécia + 5°C. Zaleca
sie wyposaenie zbiornika w mieszadto. Zaleca bezpdrednie zuycie polimeroasfaltu po
10C



dostarczeniu. Naky unikat wielokrotnego rozgrzewania i chtodzenia polimefakis w
okresie jego stosowania oraz uriikdekontrolowanego mieszania polimeroasfaltownego
rodzaju i klasy oraz z asfaltem zwyktym.

2.3. Kruszywo

Do warstwyscieralnej z betonu asfaltowego najestosowa kruszywo wedtug PN-
EN 13043 [44] i WT-1 Kruszywa 2010 [64], obejracg kruszywo grube , kruszywo drobne
I wypetniacz. Kruszywa powinny spetdiavymagania podane w WT-1 Kruszywa 2010 —
tablica 12, 13, 14, 15.

Sktadowanie kruszywa powinno¢sodbywa w warunkach zabezpieczaych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z kruszywemmym wymiarze lub pochodzeniu.
Podiaze skladowiska musi ldyrowne, utwardzone i odwodnione. Skladowanie wyjpera
powinno s¢ odbywa& w silosach wyposanych w uradzenia do aeracji.
2.4.Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego depka asfaltowego i
kruszywa, gwarantggego odpowiedni przyczepnéé (adhez¢) lepiszcza do kruszywa i
odpornd¢ mieszanki mineralno-asfaltowej na dziatanie wodglezy dobra i zastosowéa
srodek adhezyjny, tak aby dla konkretnej pary krusmepiszcze warkd przyczepnéci
okreslona wedtug PN-EN 12697-11, metoda C [34] wynosdanajmniej 80%.

Srodek adhezyjny powinien odpowiadaymaganiom okrdonym przez producenta.

Sktadowanigrodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginamgpakowaniach,
w warunkach okrdonych przez producenta.

2.5. Materiaty do uszczelnienia poten i krawedzi

Do uszczelnienia pgtzen technologicznych (tj. atzy podhinych i poprzecznych z
tego samego materiatu wykonywanego vngim czasie oraz spoin stang@eaych pohczenia
réznych materiatéw lub patzenie warstwy asfaltowej z wdzeniami obcymi w nawierzchni
lub jg ograniczajcymi, naley stosowa:
materialy termoplastyczne, jak stay asfaltowe, pasty itp. wedtug norm lub aprobat
technicznych,
emulsg asfaltows wedtug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedharm lub aprobat
technicznych
Grubas¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna \8¥no
nie mniej nz 10 mm przy grubgei warstwy technologicznej do 2,5 cm,
nie mniej nz 15 mm przy grubgi warstwy technologicznej wkszej nz 2,5 cm.

Skltadowanie materiatdbw termoplastycznych jest ddam® tylko w oryginalnych
opakowaniach producenta, w warunkach élrgych w aprobacie technicznej.

Do uszczelnienia kragdzi naley stosowa asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt
modyfikowany polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,metoda gogco”. Dopuszcza siinne
rodzaje lepiszcza wg norm lub aprobat technicznych.

2.6. Materiaty do zhczenia warstw konstrukcji

Do zhczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwayxyca z warstwy scieralm)
naleey stosowa kationowe emulsje asfaltowe lub kationowe emulgjedyfikowane
polimerami wedtug PN-EN 13808 [58] i WT-3 Emulsgatowe 2009 [66]punkt 5.1 tablica
2 i tablica 3.

Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimeragasfalt 70/100 modyfikowany
polimerem lub lateksem butadienowo-styrenowym SBR)suje si tylko pod cienkie
warstwy asfaltowe na ggoo.

Emulsg asfaltows mazna skiadow& w opakowaniach transportowych Ilub w
stacjonarnych zbiornikach pionowych z nalewaniendod. Nie nalgy nalewa& emulsji do
opakowa i zbiornikdw zanieczyszczonych materiatami mineyati.
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzt stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zat@sci od potrzeb, powinien wykagzaic
mozliwoscig korzystania ze speiu dostosowanego do przigj metody robat, jak:
wytwornia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym lub ggtym, z automatycznym
komputerowym sterowaniem produkcji, do wytwarzaniaszanek mineralno-asfaltowych,
uktadarka gsienicowa, z elektronicznym sterowaniem révciaktadanej warstwy,
skrapiarka,
walce stalowe gtadkie,
lekka rozsypywarka kruszywa,
szczotki mechaniczne i/lub inne gdzenia czyszecce,
samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowymtermosami,
sprzt drobny.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Asfalt i polimeroasfalt nafey przewozé w cysternach kolejowych lub samochodach
izolowanych i zaopatrzonych w wdzenia umeliwiajace pdrednie ogrzewanie oraz w
zawory spustowe.
Kruszywa mana przewozi dowolnymi s$rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnngnateriatami i
nadmiernym zawilgoceniem.
Wypeltniacz nalgy przewozé w sposob chrogcy go przed zawilgoceniem, zbryleniem i
zanieczyszczeniem. Wypetniacz luzem powinien¢ bgrzewaony w odpowiednich
cysternach przystosowanych do przewozu materialpkish, umaliwiajacych roztadunek
pneumatyczny.
Emulsja asfaltowa m® by transportowana w zamkmych cysternach, autocysternach,
beczkach i innych opakowaniach pod warunkiemm,nie lgda korodowaty pod wptywem
emulsji i nie lgda powodowaly jej rozpadu. Cysterny powinnychyyposaone w przegrody.
Nie naley uzywaé¢ do transportu opakowaz metali lekkich (mge zachodz wydzielanie
wodoru i grégba wybuchu przy emulsjach o pH4).
Mieszank mineralno-asfaltow nalezy dowozt na budow pojazdami samowytadowczymi
w zaleznosci od pos¢pu robot. Podczas transportu i postoju przed wbaddsm mieszanka
powinna by zabezpieczona przed ostyggiem i doptywem powietrza (przez przykrycie,
pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewane itp.). Wakui czas transportu mieszanki, od
produkcji do wbudowania, powinna zapewhniatrzymanie temperatury w wymaganym
przedziale. Powierzchnie pojemnikéwywanych do transportu mieszanki powinny¢by
czyste, a do zwihnia tych powierzchni nmma wywaé tylko srodki antyadhezyjne
niewptywapce szkodliwie na mieszagk

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne”
[1] pkt 5.
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5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe]

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca dostarczyzynierowi do akceptacji
projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej (ACBE8S, AC11S).

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz minimalnavadci¢ lepiszcza podaneg sv
tablicach 61 7.
Jezeli stosowana jest mieszanka kruszywa drobnegameshego i tamanego, to naje
przyja¢ proporcg kruszywa tamanego do nietamanego co najmniej 50/50
Wymagane wigciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podanenstablicach 8, 9 i 10.

Tablica 6. Uziarnienie mieszanki mineralne] orazwadc¢ lepiszcza do betonu
asfaltowego do warstwicieralnej dla ruchu KR1-KR2 [65]
Wiasciwosé Przesiew, [% (m/m)]

AC5S AC8S AC11S
Wymiar sita #, [mm] od do od do od do
16 - - - - 100 -
11,2 - - 100 - 90 100
8 100 - 90 100 70 90
5,6 90 100 70 90
2 40 65 45 65 30 55
0,125 9 22 8 20 8 20
0,063 6,0 14 6 120| 5 12,0
Zawarta¢ lepiszcza, Bmins,o Bmins,s Bmins,6
minimum’
Tablica 7. Uziarnienie mieszanki mineralne] orazwadc¢ lepiszcza do betonu
asfaltowego do warstwicieralnej dla ruchu KR3-KR6 [65]
Wiasciwosé Przesiew, [% (m/m)]

AC8S AC11S

Wymiar sita #, [mm] od do od do
16 - - 100 -
11,2 100 - 90 100
8 90 100 60 90
5,6 60 80 - -
2 40 55 35 50
0,125 8 22 8 20
0,063 5 12,0 5 11,0
Zawartaé lepiszcza, Bmins s Bmins,42
minimum’

) Minimalna zawarté lepiszcza jest okéona przy zatgonej
gestasci mieszanki mineralnej 2,650 Mg?mJezeli stosowana mieszanka
mineralna ma ing gestas¢ (pg), to do wyznaczenia minimalnej zawato
lepiszcza podanwartdi¢ nalezy pomnayé przez wspotczynnil@ wedtug
rownania:

_ 2650

Pd

Tablica 8. Wymagane wdaiwosci mieszanki

scieralnej, dla ruchu KR1 + KR2 [65]

mineralno-asfaltowej do warstwy

10c



Warunki
Wiasciwosé zag;szcza | Metoda i warunki AC5S AC8S | AC11S
nia wg | badania
PN-EN
13108-20
[48]
Zawartaeé C.1.2,ubija] PN-EN 12697-8 Ve Ve Ve
Wolnych nie, 2x50 [33]’ lenl,O lenl,O lenl,O
przestrzeni |uderzé |p.4 max3,0 max30 | ¥max3,0
Wolne ¢ 1.2,ubija| PN-EN 126978 VFBrin7 | VFBrier
przestr_zenle nie, 2x50| [33] VFBnins | 5 5
wypetnione udérzé D 5’ VFBringzs | VFBring | VFBring
lepiszczem ' 3 3
Zawarta¢
wolnych C.1.2,ubija| PN-EN 12697-8
przestrzeni nie, 2x50| [33], VMAinia VMAgin | VMAsin
w mieszance |uderzé |p.5 14 14
mineralnej
PN-EN 12697-12
[33],
Odpornd¢ na| C.1.1,ubija| przechowywanie
dziatanie nie, 2x35/ w 40°C z jednym ITSRyo TSRy | TSRy
wody® uderzé | cyklem
zamraania,
badanie w 25°C

3)

WT-2 2010 [65] w zajczniku 1.

Ujednolicory procedu¢ badania odporrggci na dziatanie wody podano

Tablica 9. Wymagane wdaiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej
scieralnej, dla ruchu KR3 + KR4 [65]
Warunki
Wiasciwosé zagszczani| Metoda i warunki AC8S | AC11S
a wg PN-| badania
EN
13108-20
[48]
Zawartgc C.1.2,ubijan i ] _ _
W0|nyCh ie, 2x50 ZN EN 12697-8 [33]: P xmmz,o xmmz,o
przestrzeni uderzé max4 max4
PN-EN 12697-22
Odporna¢ na| C.1.20, metoda B W WISar | WTSar
deformacje trwate watowanie, | powietrzu, PN-EN 220 0,50
) PosPioo | 13108-20, D.1.6,60°C, "DAR | PRDAR
10 000 cyin [38] deklar deklar
PN-EN 12697-12 [35]
. C.1.1,ubijan| przechowywanie W
Odpornac Nale, 2x35| 40°C z jednym cyklem ITSRyy | ITSRgo
dziatanie wody £
uderzé Zzamraania,

badanie w 25°C”
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2) Grubd¢ plyty: AC8, AC11 40mm.
b) Ujednolicory procedu¢ badania odporrsgi na dziatanie wody podano (w
WT-2 2010 [65] w zajczniku 1.

Tablica 10. Wymagane wdeiwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstégreralnej,
dla ruchu KR5 + KR6 [65]

Warunki
Wiasciwosé zagszczani| Metoda i warunki AC8S | AC11S
a wg PN-| badania
EN
13108-20
[48]
Zawarta¢ C.1.2,ubijan
wolnych . PN-EN 126978 [33], p Vinzo | Vo
przestrzeni uderzé max4 max4
PN-EN 12697-22
Odpornd¢ na| C.1.20, metoda B W (\)/:ISL“R (\)/:ISL“R
deformacje trwate watowanie, | powietrzu, PN-EN = \
3 Pog-Pi100 13108-20, D.1.6,60°0, " PAR | PRDaR
10 000 Cyk“ [38] deklar deklar
PN-EN 12697-12 [35]
. C.1.1,ubijan| przechowywanie W
Odporndé — naj ;™" 35] 40°C 7 jednym cyklem ITSRso | ITSReo
dziatanie wody o
uderzé zamraania,
badanie w 25°C°)

2) Grubd¢ plyty: AC8, AC11 40mm.
b) Ujednolicory procedu¢ badania odporrsgci na dziatanie wody podano (w
WT-2 2010 [65] w zajczniku 1.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe]

Mieszank mineralno-asfaltow nalery wytwarz& na gosco w otaczarce (zespole
maszyn i urgdzen dozowania, podgrzewania i mieszania sktadnikowz gnaechowywania
gotowej mieszanki).

Dozowanie skfadnikéw mieszanki mineralno-asfaltoweotaczarkach, w tym tak
wstepne, powinno b§ zautomatyzowane i zgodne z regepbbocz, a uradzenia do
dozowania skltadnikbw oraz pomiaru temperatury pawirby¢ okresowo sprawdzane.
Kruszywo o r@anym uziarnieniu lub pochodzeniu najedodawa odmierzone oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe nale przechowywé& w zbiorniku z pérednim systemem
ogrzewania, z uktadem termostatowania zapewecyaj utrzymaniezagdanej temperatury z
doktadndcia + 5°C. Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbkornmagazynowym
(roboczym) nie mie przekracza 180°C dla asfaltu drogowego 50/70 i 70/100 i
polimeroasfaltu drogowego 45/80-55 i 45/80-65.

Kruszywo (ewentualnie z wypetniaczem) powinnoc byysuszone i podgrzane tak, aby
mieszanka mineralna uzyskata tempekatutasciwg do otoczenia lepiszczem asfaltowym.
Temperatura mieszanki mineralnej nie powinna Wwyzsza o wécej niz 30°C od najwyszej
temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej podamdpblicy 11. W tej tablicy najasza
temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltadasjtarczonej na miejsce wbudowania, a
najwyzsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfejto bezpérednio po
wytworzeniu w wytwarni.
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Tablica 11. Najwysza i najnisza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki
[°C]

Asfalt 50/70 od 140 do 180

Asfalt 70/100 od 140 do 180
Wielorodzajowy- od 155 do 195

35/50 od 140 do 180
Wielorodzajowy- od 130 do 180

50/70 od 130 do 180

PMB 45/80-55

PMB 45/80-65

Spos6b i czas mieszania skladnikbw mieszanki rainerasfaltowej powinny
zapewné rownomierne otoczenie kruszywa lepiszczem asfaitow

Dopuszcza si dostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilkutwérni, pod
warunkiem skoordynowania guzy sola deklarowanych przydatdo mieszanek (m.in.: typ,
rodzaj sktadnikow, wisiwosci objetosciowe) z zachowaniem braku zdic w ich
wiasciwosciach.
5.4. Przygotowanie podia

Podlae (warstwa wyréwnawcza, warstwaagigca lub stara warstwgcieralna) pod
warstwe scieralrg z betonu asfaltowego powinnodya catej powierzchni:
ustabilizowane i nine,
czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostaloznego kruszywa,
wyprofilowane, rowne i bez kolein,
suche.
Wymagana rown@& podiuzna jest okrélona w rozporzdzeniu dotyczcym warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadalrogi publiczne [67]. W wypadku pocka z
warstwy starej nawierzchni, nierowdmd nie powinny przekracZawartcgci podanych w
tablicy 12.

Tablica 12. Maksymalne nierowfm podiaza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy
asfaltowe (pomiar tgt4-metrovy lub rownowang metod)

Maksymalna
Klasa Element nawierzchni nierownag¢ poditaza
drogi pod warstw
scieralrg [mm]
A 'S, Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowé,
wigczania i wyjczania
GP Jezdnie gtznic, jezdnie MOP|8
utwardzone pobocza
G Pasy: ruchu, dodatkowe, agkania i
wytgczania, postojowe, jezdn|eB
tacznic, utwardzone pobocza
Z L,D Pasy ruchu 9

Jezeli nierownasci §3 wigksze nk dopuszczalne, to nalg wyrowna podiaze.

Rzedne wysokéciowe podiga oraz urzdzexr usytuowanych w nawierzchni lulg j
ograniczajcych powinny by zgodne z dokumentacprojektows. Z podiaza powinien by
zapewniony odptyw wody.
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Oznakowanie poziome na warstwie padimaley usuryé.

Nierébwnaci podiaza (w tym powierzchri istniepcej warstwy $cieralnej) naley
wyrowna poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy wyrownaeyc

Wykonane w podizu taty z materialu o mniejszej sztywsoo (np. taty z asfaltu
lanego w betonie asfaltowym) najeusuné, a powstate w ten sposob ubytki wypétni
materiatem o wigciwosciach zblzonych do materiatu podstawowego (np. wypelmetonem
asfaltowym).

W celu polepszenia pgidzenia mgdzy warstwami technologicznymi nawierzchni
powierzchnia podtza powinna by w ocenie wizualnej chropowata.

Szerokie szczeliny w podta naley wypetni odpowiednim materiatem, np.
zalewami drogowymi wedtug PN-EN 14188-1 [60] lub-EN 14188-2 [61] albo innymi
materialami wedtug norm lub aprobat technicznych.

Na podiau wykazugcym zniszczenia w postaci siatkieg®pn zmeczeniowych lub
spckan poprzecznych zalecagsstosowanie membrany przeciwkpniowej, np. mieszanki
mineralno-asfaltowej, warstwy SAMI lub z geosynigtyw wedlug norm lub aprobat
technicznych.

5.5. Proba technologiczna

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanki jest zobgmany do
przeprowadzenia w obec§w Inzyniera proby technologicznej, ktéra ma na celuwgdegenie
zgodndci wiasciwosci wyprodukowanej mieszanki z recgptW tym celu nalgy
zaprogramowa otaczark zgodnie z receptrobocz i w cyklu automatycznym produkowa
mieszank. Do bada nalezy pobra& mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu sipracy
otaczarki.

Nie dopuszcza sioceniania doktadrici pracy otaczarki oraz prawidtowm skiadu
mieszanki mineralnej na podstawie tzw. suchegolrara uwagi na mdiwa segregacj
kruszywa.

Mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu sipracy otaczarki naky zgromadzi
w silosie lub zatadowiana samochdéd. Prébki do badaalezy pobierd ze skrzyni samochodu
zgodnie z metaglokreslong w PN-EN 12697-27 [39].

Na podstawie uzyskanych wynikowzimier podejmuje decygjo wykonaniu odcinka
prébnego.

5.6. Odcinek prébny

Przed przysipieniem do wykonania warstwycieralnej z betonu asfaltowego
Wykonawca wykona odcinek prébny celertiglenia organizacji wytwarzania i uktadania
oraz ustalenia warunkow zgggczania.

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu uzgodnionym zzimierem.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytas najmniej 500 i a diugéé co najmniej
50 m. Na odcinku probnym Wykonawca powinietyatakich materiatow oraz spgtu jakie
zamierza stosowado wykonania warstwycieralnej.

Wykonawca mee przysipi¢ do realizacji robot po zaakceptowaniu przezyhiera
technologii wbudowania i zggzczania oraz wynikow z odcinka prébnego.

5.7. Pojczenie mgdzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwaa nawierzchni jest uzaleione od zapewnienia
pofaczenia mgdzy warstwami i ich wspolpracy w przenoszeniu gbemnia nawierzchni
ruchem.

Podtaze powinno by skropione lepiszczem. Ma to na celu ggizenie paiczenia
migdzy warstwami konstrukcyjnymi oraz zabezpieczeniee@ wnikaniem i zaleganiem
wody miedzy warstwami.



Skropienie lepiszczem podid (np. z warstwy vdizacej asfaltowej), przed uteniem
warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinnoé¢bwykonane w iléci podanej w
przeliczeniu na pozostate lepiszcze, tj. 0,1 k@8, przy czym:
zaleca sj stosowa emulsg modyfikowary polimerem,
ilos¢ emulsji naley dobr& z uwzgbdnieniem stanu podia oraz porowatei mieszanki ;
jesl mieszanka ma wkszy zawartd¢ wolnych przestrzeni, to nale uzy¢é wicksz ilosé
lepiszcza do skropienia, ktore po i#oiu warstwyscieralnej uszczelngj
Skrapianie podia naley wykonywa réwnomiernie stosgg rampy do skrapiania, np.
skrapiarki do lepiszczy asfaltowych. Dopuszcza sirapianie ¢czne lang w miejscach
trudno dosgpnych (np.scieki uliczne) oraz przy usglzeniach usytuowanych w nawierzchni
lub jag ograniczajcych. W razie potrzeby wdzenia te naley zabezpieczy przed
zabrudzeniem. Skropione podéo naley wytaczy¢ z ruchu publicznego przez zméan
organizaciji ruchu.

W wypadku stosowania emulsji asfaltowe] podtopowinno by skropione 0,5 h przed
uktadaniem warstwy asfaltowej w celu odparowaniayvo

Czas ten nie dotyczy skrapiania ranzamontowas na rozktadarce.

5.8. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow mazna wbudowywé na podigu przygotowanym
zgodnie z zapisami w punktach 5.4 15.7.

Temperatura podi@ pod rozktadanwarstwe nie mae by nizsza nz +5°C.

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej asfaljowmwinien by zgodny z
zaleceniami podanymi w punkcie 4.2.

Mieszank mineralno-asfaltow asfaltows naleey wbudowywa& w odpowiednich
warunkach atmosferycznych.

Temperatura otoczenia wagu doby nie powinna léynizsza od temperatury podanej
w tablicy 13. Temperatura otoczenia zaoby¢ nizsza w wypadku stosowania ogrzewania
podiaza. Nie dopuszcza giuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej asfaljopedczas
silnego wiatru (V > 16 m/s)

W wypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaltbmz/ dodatkiem obnajagcym
temperatug mieszania i wbudowania nale indywidualnie okréi¢ wymagane warunki
otoczenia.

Tablica 13. Minimalna temperatura otoczenia na \kgéu 2m podczas wykonywania
warstw asfaltowych

Rodzaj robot Minimalna temperatura otoczenia [°C]
przed przysfpieniem do| w czasie robot
robot

Warstwa scieralna o grubgei | O +5

>3 cm

Warstwa scieralna o grubsei | +5 +10

<3cm

Wiasciwosci wykonanej warstwy powinny spetigvarunki podane w tablicy 14.
Tablica 14. Wiaciwosci warstwy AC

Projektowana | Wskaznik Zawartag¢
Typ 1 wymiar| gruba¢ warstwy| zag:szczenia wolnych
mieszanki technologicznej | [%)] przestrzeni W
[cm] warstwie
[%6(viv)]
| AC5S, KR1- 2,0+4,0 | >98 | 1,5+4,0
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KR2

ACSS, KR1- 2,5+4,5 > 98 15+4,0
KR2

AC11S, KR1-3,0+5,0 > 98 15+4,0
KR2

ACSS, KR3-| 2,5+4,5 > 98 3,0+5,0
KR6

AC11S, KR3-3,0+5,0 > 98 3,0+5,0
KR6

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna iybudowywana rozktadagkwyposaong
w uktad automatycznego sterowania griddovarstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z
dokumentagj projektows. W miejscach niedogbnych dla sprgu dopuszcza i
wbudowywanie ¢czne.

Gruba¢ wykonywanej warstwy powinna Bysprawdzana co 25 m, w co najmniegj
trzech miejscach (w osi i przy brzegach warstwy).

Warstwy watowane powinny Byroéwnomiernie zagszczone eizkimi walcami
drogowymi. Do warstw z betonu asfaltowego hglestosowé walce drogowe stalowe
gtadkie z maliwoscia wibracji, oscylacji lub walce ogumione.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakai robét podano w OST  D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przygieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien:
uzysk& wymagane dokumenty, dopuszceza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu mateaabkiem CE lub znakiem budowlanym
B, certyfikat zgodnéci, deklarac} zgodndci, aprobat techniczi, ew. badania materiatow
wykonane przez dostawcow itp.),
ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materialdbw przeznaczonych do wykonania robat,
okreslone przez layniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badadVykonawca przedstawia Agnierowi do
akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Uwagi ogolne

Badania dziel sic na:
badania wykonawcy (w ramach wiasnego nadzoru),
badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawloyyniera).
6.3.2.Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcyaswykonywane przez Wykonawdub jego zleceniobiorcow
celem sprawdzenia, czy jakomateriatdw budowlanych (mieszanek mineralno-asfafth i
ich sktadnikéw, lepiszczy i materialbw do uszczedniitp.) oraz gotowej warstwy
(wbudowane warstwy asfaltowe, potenia itp.) spetnigj wymagania okrdone w
kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywa te badania podczas realizacji kontraktu, z
niezledng starannécig i w wymaganym zakresie. Wyniki nale zapisywa w protokotach.
W razie stwierdzenia uchyliiew stosunku do wymagakontraktu, ich przyczyny natg
niezwtocznie usw.
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Wyniki bada& Wykonawcy nalgy przekazywé zleceniodawcy na jegaadanie.
Inzynier mae zdecydowa o dokonaniu odbioru na podstawie bada@ykonawcy. W razie
zastrzeen Inzynier maze przeprowadzibadania kontrolne wedtug pktu 6.3.3.

Zakres badaWykonawcy zwgzany z wykonywaniem nawierzchni:
pomiar temperatury powietrza,
pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltonsjqzas wykonywania nawierzchni (wg
PN-EN 12697-13 [36]),
ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,
wykaz ilosci materiatow lub grubici wykonanej warstwy,
pomiar spadku poprzecznego warstwy asfaltowej,
pomiar rowndci warstwy asfaltowej (wg pktu 6.4.2.5),
pomiar parametrow geometrycznych poboczy,
ocena wizualna jednorodém powierzchni warstwy,
ocena wizualna jakai wykonania pajczen technologicznych.
6.3.3.Badania kontrolne

Badania kontrolnegsbadaniami layniera, ktérych celem jest sprawdzenie, czy §éko
materiatdw budowlanych (mieszanek mineralno-asfgith i ich sktadnikow, lepiszczy i
materiatbw do uszczelnieitp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy Hefee,
pofaczenia itp.) spetnigjwymagania okrdone w kontrakcie. Wyniki tych badass podstawy
odbioru. Pobieraniem prébek i wykonaniem kiada miejscu budowy zajmujegdnzynier w
obecndci Wykonawcy. Badania odbywapie rowniez wtedy, gdy Wykonawca zostanie w
pore powiadomiony o ich terminie, jednak niedzie przy nich obecny.

Rodzaj bada kontrolnych mieszanki mineralno-asfaltowej i wykmej z niej
warstwy podano w tablicy 15.

Tablica 15. Rodzaj bad&ontrolnych

Lp. Rodzaj bada

1 Mieszanka mineralno-asfaltoa”

1.1 Uziarnienie

1.2 Zawarta¢ lepiszcza

1.3 Temperatura ngknienia lepiszcza odzyskanego

1.4 Gestas¢ | zawart@¢ wolnych przestrzeni probki

2 Warstwa asfaltowa

2.1 Wskaznik zag:szczenid

2.2 Spadki poprzeczne

2.3 Rownas¢

2.4 Gruba¢ lub ilos¢ materiatu

2.5 Zawartdg¢ wolnych przestrzerf?

2.6 Wiasciwosci przeciwpdlizgowe

¥ do kadej warstwy i na kade rozpoczte 6 000 rfi nawierzchni jedna
probka; w razie potrzeby liczba prébek imozostd zwiekszona (np
nawierzchnie drog w terenie zabudowy)

b w razie potrzeby specjalne kruszywa i dodatki

6.3.4.Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznaniaze jeden z wynikéw badakontrolnych nie jest reprezentatywny
dla ocenianego odcinka budowy, Wykonawca ma praaaec przeprowadzenia bafla
kontrolnych dodatkowych.

Inzynier i Wykonawca decydyj wspolnie o miejscach pobierania probek i
wyznaczeniu odcinkoéw ezciowych ocenianego odcinka budowyzdk odcinek czsciowy
przyporzdkowany do badakontrolnych nie mge by jednoznacznie i zgodnie wyznaczony,
to odcinek ten nie powinien Bynniejszy nik 20% ocenianego odcinka budowy.
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Do odbioru uwzgldniane § wyniki bada kontrolnych i bada kontrolnych
dodatkowych do wyznaczonych odcinkévegzowych.

Koszty bada kontrolnych dodatkowych zadanych przez Wykonawc ponosi
Wykonawca.
6.3.5.Badania arbitrzowe

Badania arbitrzowe @ powtérzeniem bada kontrolnych, co do ktérych istnigj
uzasadnione gtpliwosci ze strony layniera lub Wykonawcy (np. na podstawie wiasnych
bada).

Badania arbitraowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezakelaboratorium,
ktore nie wykonywato badakontrolnych.

Koszty bada arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi porsisbna,
na ktorej niekorz§¢ przemawia wynik badania.

6.4. Wiaciwosci warstwy i nawierzchni oraz dopuszczalne odchyiki
6.4.1.Mieszanka mineralno-asfaltowa

Wiasciwosci materiatdbw nalgy ocenig na podstawie badapobranych probek
mieszanki mineralno-asfaltowej przed wbudowaniembu@owanie oznacza wykonanie
warstwy asfaltowej). Wyjtkowo dopuszcza sibadania probek pobranych z wykonanej
warstwy asfaltowej.
6.4.2.Warstwa asfaltowa
6.4.2.1. Grub& warstwy oraz ilé¢ materiatu

Gruba¢ wykonanej warstwy oznaczana wediug PN-EN 1269748 oraz ilc¢
wbudowanego materialu na oki@ng powierzchng (dotyczy przede wszystkim cienkich
warstw) mog odbiegé& od projektu o wartii podane w tablicy 16.

W wypadku okré&ania ilasci materialu na powierzchsii sredniej wartéci grubaci
warstwy z reguly naley przyja¢ za podstaw caty odcinek budowy. kynier ma prawo
sprawdza odcinki czsciowe. Odcinek cgciowy powinien zawier@ co najmniej jeda
dzienry dziatke robocz. Do odcinka cgsciowego obowizujg te same wymagania jak do
odcinka budowy.

Za grubd¢ warstwy lub warstw przyjmuje sisredng arytmetyczp wszystkich
pojedynczych oznacde grubgci warstwy na catym odcinku budowy lub odcinku
czesciowym.

Tablica 16. Dopuszczalne odchytki grdbbwarstwy oraz iléci materialu na oki&onej
powierzchni, [%0]

Warunki oceny Warstwa asfaltowa AC
A — Srednia z wielu oznachegrubdci oraz

llosci

1. — dwy odcinek budowy, powierzchnia

wigksza nk 6000 nf lub <10

— droga ograniczona kramnikami,
powierzchnia wiksza ni 1000 nf lub
— warstwacieralna, ilé¢ wiecksza ni 50

kg/m?

2. — maly odcinek budowy lub <15
— warstwacieralna, ilg¢ wigcksza nk 50

kg/m?

B — Pojedyncze oznaczenie grabio <25

2 w wypadku budowy dwuetapowej, tzn. gdy warstéaeralna jest
ukladana z optnieniem, warté¢ z wiersza B odpowiednio oboaviuje; w
pierwszym etapie budowy do gornej warstwy nawienzcbbowizuje
wartas¢ 25%, a dodcznej grubéci warstw etapu 1 + 15%
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6.4.2.2. Wskanik zag:szczenia warstwy

Zageszczenie wykonanej warstwy, wyane wskanikiem zagszczenia oraz
zawartdgcig wolnych przestrzeni, nie me przekrocz§ wartasci dopuszczalnych podanych w
tablicy 14. Dotyczy to kadego pojedynczego oznaczenia danefeweosci.

Okreslenie g:stasci objetosciowe] naley wykonywa wedtug PN-EN 12697-6 [32].
6.4.2.3. Zawart& wolnych przestrzeni w nawierzchni

Zawartg¢ wolnych przestrzeni w warstwie nawierzchni, niezeavykroczy poza
wartasci dopuszczalne kéone w tablicy 14.
6.4.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni riglebad& nie rzadziej i co 20 m oraz w
punktach gtéwnych tukéw poziomych.

Spadki poprzeczne powinny dbyggodne z dokumentacprojektows, z tolerangi +
0,5%.
6.4.2.5. Rown& podiwzna i poprzeczna

Pomiary réwnéci podtuznej naley wykonywa w $rodku kadego ocenianego pasa
ruchu.

Do oceny réwnfxi poditwznej warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy G i drég
wyzszych klas naley stosowa metod pomiaru umaliwiajgcag obliczanie wskanika
réwnasci IRl. Wartas¢ IRI oblicza s¢ dla odcinkéw o diugii 50 m. Dopuszczalne wakim
wskaznika IRl wymagane przy odbiorze nawierzchni @dloeo w rozporzdzeniu
dotyczcym warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaogi publiczne [67].

Do oceny rowngci podiwznej warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy Z, L i D
oraz placow i parkingbw natg stosowa metod z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina
lub metody rownowanej, mierac wysoka¢ prze&witu w potowie diugdci taty. Pomiar
wykonuje s¢ nie rzadziej ni co 10 m. Wymagana rowfo podiwzna jest okréona przez
wartas¢ odchylenia réwngci (prz&witu), ktore nie mog przekroczyg 6 mm. Przez
odchylenie réwnéci rozumie st najwieksz odlegtaé migdzy ta a mierzog powierzchn.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego waiowvskanika rowndgci IRl warstwy
scieralnej nawierzchni drogi klasy G i drog #egych klas nie powinny lBywicksze ni
podane w tablicy 17. Badanie wykonujeg sivedtug procedury jak podczas odbioru
nawierzchni, w prawyndladzie kofa.

Tablica17. Dopuszczalne wadtd wskanika réwndgci podiuznej IRl warstwyscieralnej
wymagane przed uptywem okresu gwarancyjnego

Klasa drogi Element nawierzchni Waitd wskaznika
IRI [mm/m]
Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowes 2,9
A'S wigczania i wyjczania
GP Jezdnie agkznic, jezdnie MOP| < 3,7

utwardzone pobocza

Pasy: ruchu, dodatkowe, yezania
G i wytgczania, postojowe, jezdnje<4,6
tacznic, utwardzone pobocza

Przed uptywem okresu gwarancyjnego wartadchylenia rowngci podiuznej
warstwyscieralnej nawierzchni drog klasy Z i L nie powinoy wicksza nk 8 mm. Badanie
wykonuje s¢ wedtug procedury jak podczas odbioru nawierzchni.

Do oceny rownéci poprzecznej warstw nawierzchni drog wszystkickask
technicznych nale stosowa metod z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina lub meyod
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rownowanej wyciu taty i klina. Pomiar naley wykonywa w kierunku prostopadtym do osi
jezdni, na kadym ocenianym pasie ruchu, nie rzadziej o0 10 m. Wymagana rowgo
poprzeczna jest ok§iwna w rozporzdzeniu dotycgcym warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiadadrogi publiczne [67].

Przed uptywem okresu gwarancyjnego w&rt@dchylenia roOwngci poprzecznej
warstwyscieralnej nawierzchni drég wszystkich klas technjeczh nie powinna bywiecksza
niz podana w tablicy 18. Badanie wykonuje svediug procedury jak podczas odbioru
nawierzchni.

Tablica 18. Dopuszczalne wasth odchylér réwnasci poprzecznej warstwycieralnej
wymagane przed uptywem okresu gwarancyjnego

Wartasci  odchyled
Klasa drogi | Element nawierzchni rownasci
poprzecznej [mm]
Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowes 6

A'S wigczania i wyjczania
GP Jezdnie agkznic, jezdnie MOP,<8
utwardzone pobocza

Pasy: ruchu, dodatkowe, aezania

G i wytagczania, postojowe, jezdnje<8
tacznic, utwardzone pobocza
Z, L, D Pasy ruchu <9

6.4.2.6. WHaciwosci przeciwpglizgowe

Przy ocenie wisiwosci przeciwpdglizgowych nawierzchni drogi klasy Z i drég
wyzszych klas powinien ky okreslony wspétczynnik tarcia na mokrej nawierzchni przy
catkowitym palizgu opony testowe;.

Pomiar wykonuje siprzy temperaturze otoczenia od 5 do 30°C, niezieadiz co 50
m na nawierzchni zwibnej wod w ilosci 0,5 I/nf, a wynik pomiaru powinien Iy
przeliczany na wartg przy 100% pélizgu opony testowej o rozmiarze 185/70 R14. Mlar
wiasciwosci  przeciwpdglizgowych jest miarodajny wspotczynnik tarcia. Zaiamdajny
wspotczynnik tarcia przyjmuje sroznice wartasci sredniej E(1) i odchylenia standardowego
D: E(u) — D. Dluga¢ odcinka podlegafgego odbiorowi nie powinna bywigcksza ni 1000 m.
Liczba pomiardw na ocenianym odcinku nie powinn& byniejsza ni 10. W wypadku
odbioru krétkich odcinkéw nawierzchni, na ktéryche nmazna wykong& pomiarow z
predkoscia 60 lub 90 km/h (np. rondo, dojazd do skmwania, niektore gcznice),
poszczegolne wyniki pomiarow wspétczynnika tardi@ powinny by nizsze nk 0,44, przy
predkosci pomiarowej 30 km/h.

Dopuszczalne war§oi miarodajnego wspotczynnika tarcia nawierzchnimagane w
okresie od 4 do 8 tygodni po oddaniu warstwy dgkletaciji 8 okreslone w rozporzdzeniu
dotyczcym warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaogi publiczne [67].

Jezeli warunki atmosferyczne unierdwiajg wykonanie pomiaru w wymienionym
terminie, powinien b§ on zrealizowany z najmniejszym tigvym opdznieniem.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego waitaniarodajnego wspotczynnika tarcia
nie powinny by mniejsze ni podane w tablicy 19. W wypadku badaa krétkich odcinkach
nawierzchni, rondach lub na dojazdach do skyman poszczegodlne wyniki pomiarow
wspotczynnika tarcia nie powinny éyizsze nk 0,44, przy pgdkosci pomiarowej 30 km/h.
Tablica 19. Dopuszczalne wastd miarodajnego wspotczynnika tarcia wymagane przed
uptywem okresu gwarancyjnego
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Miarodajny
wspotczynnik tarcia
przy predkaosci

Klasa drogi Element nawierzchni .
zablokowane] opony
wzgledem nawierzchni
60 km/h 90 km/h

Pasy ruchu - > 0,37

A'S Pasy: wiczania i wyhczania,| > 0,44 -

jezdnie hcznic
Pasy: ruchu,  dodatkowey> 0,36 -
utwardzone pobocza

GP, G, Z

6.4.2.7. Pozostate wdaeiwosci warstwy asfaltowej

Szerokdé¢ warstwy, mierzona 10 razy na 1 kmzkej jezdni, nie mee sk rézni¢ od
szerokdci projektowanej o wicej nz £ 5 cm.

Rzedne wysokéciowe, mierzone co 10 m na prostych i co 10 m ngpodtuznej i
krawedziach, powinny b§ zgodne z dokumentacprojektows z dopuszczatolerancy  +
1 cm, przy czym co najmniej 95% wykonanych pomiardes mae przekraczaprzedziatu
dopuszczalnych odchyle

Uksztaltowanie osi w planie, mierzone co 100 me mpiowinno rani¢ si¢ od
dokumentacji projektowej o £ 5 cm.

Ztacza podhane i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny fdyvne i zwgzane,
wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadio osi drogi. Przylegaje warstwy
powinny by w jednym poziomie.

Wyglad zewrtrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinienclggdnorodny, bez
spekan, deformacji, plam i wykrusze
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M@O0®,Wymagania ogolne” [1]
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwégieralnej z
betonu asfaltowego (AC).
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000 ,Wymagania ogolne” [1]
pkt 8.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug
pktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyg® podstawy platrici

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy pfatioi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 fiwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego (AC) obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
oczyszczenie i skropienie pod&
dostarczenie materiatéw i spta,
opracowanie recepty laboratoryjnej,
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wykonanie préby technologicznej i odcinka probnego,
wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego irgp$port na miejsce wbudowania,
posmarowanie lepiszczem lub pokryciesnia asfaltows krawedzi urzdzen obcych i
kraweznikow,
roztozenie i zagszczenie mieszanki betonu asfaltowego,
obcikcie krawedzi i posmarowanie lepiszczem,
przeprowadzenie pomiarow i badavymaganych w specyfikacji technicznej,
odwiezienie sprgu.
9.3. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i poaarzyszcych

Cena wykonania robét oldlenych niniejsa OST obejmuje:
roboty tymczasowe, ktéregspotrzebne do wykonania robét podstawowych, ale gjie
przekazywane Zamawigjemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
prace towarzysge, ktore g niezlkedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczame d
robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie rataot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

10.2. Normy

(Zestawienie zawiera dodatkowo normy PN-EN gasne z badaniami materiatéw

wystepujacych w niniejszej OST)

2. PN-EN196-21  Metody badania cementu — Oznaczaviartgci
chlorkow, dwutlenku wgla i alkaliow w cemencie

3. PN-EN 459-2 Wapno budowlane —€z2: Metody bada

4. PN-EN 932-3 Badania podstawowych $elaosci kruszyw —
Procedura i terminologia uproszczonego opisu
petrograficznego

5. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych setaosci kruszyw —
Oznaczanie skiadu ziarnowego - Metoda
przesiewania

6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych detavosci kruszyw —
Oznaczanie ksztattu ziaren za pomeeskanika
ptaskaci

7. PN-EN 9334 Badania geometrycznych setaosci kruszyw —
Czes¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziaren — Wahilt
ksztattu

8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych setaosci kruszyw —
Oznaczanie procentowej zawaxbd ziaren 0
powierzchniach powstatych w wyniku
przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

9. PN-EN 933-6 Badania geometrycznych setavosci kruszyw —
Czs¢ 6: Ocena wisciwosci powierzchni —
Wskaznik przeptywu kruszywa

10. PN-EN 933-9 Badania geometrycznych sedaosci kruszyw —
Ocena zawartmi drobnych castek — Badania
btckitem metylenowym
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11. PN-EN933-10 Badania geometrycznych seiaosci kruszyw —
Cze¢s¢ 10: Ocena zawarfoi drobnych czstek —
Uziarnienie  wypelniaczy (przesiewanie w
strumieniu powietrza)

12. PN-EN 1097-2  Badania mechanicznych i fizycznyad&sciwosci
kruszyw — Metody oznaczania odpofob na
rozdrabnianie

13. PN-EN 1097-3  Badania mechanicznych i fizycznyd&sciwosci

kruszyw — Oznaczanie ¢gtagsci nasypowej |
jamistaci

14. PN-EN 1097-4  Badania mechanicznych i fizycznyad&sciwosci
kruszyw — Cgé¢ 4: Oznaczanie pustych

przestrzeni suchego, zmgczonego wypetniacza
15. PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznyd&sciwosci
kruszyw — Czs¢ 5. Oznaczanie zawa&t wody
przez suszenie w suszarce z wentylacj
16. PN-EN 1097-6  Badania mechanicznych i fizycznyad&sciwosci
kruszyw —Cgzs$¢ 6: Oznaczanie ¢ggtasci ziaren i

nasgkliwosci
17. PN-EN 1097-7  Badania mechanicznych i fizycznyd&sciwosci
kruszyw — Czs¢ 7: Oznaczanie ¢ggtcsci

wypetniacza — Metoda piknometryczna

18. PN-EN 1097-8 Badania mechanicznych i fizycznyad&sciwosci
kruszyw — Cgs¢ 8: Oznaczanie polerowalfm
kamienia

19. PN-EN 1367-1 Badania witawosci cieplnych 1 odporngi
kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych
— Czs$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpoKuod

20. PN-EN 1367-3 Badania witawosci cieplnych i odporngi
kruszyw na dziatanie czynnikbw atmosferycznych
— Czs$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej
metody gotowania

21. PN-EN 1426 Asfalty i produkty asfaltowe - Ozzreue
penetracji i

22. PN-EN 1427 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaceani
temperatury mgknienia — Metoda Piécien i Kula

23. PN-EN 1428 Asfalty i1 lepiszcza asfaltowe - Oznatzan
zawartéci wody w emulsjach asfaltowych -
Metoda destylacji azeotropowej

24. PN-EN 1429 Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe - Qzamie
pozostatéci na sicie emulsji asfaltowych oraz
trwatosci  podczas magazynowania metod
pozostatéci na sicie

25. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych delosci kruszyw -—
Analiza chemiczna

26. PN-EN 1744-4  Badania chemicznych dehvosci kruszyw -—
Czes¢ 4: Oznaczanie podatém wypetniaczy do
mieszanek mineralno-asfaltowych na dziatanie
wody

27. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe — Wygaaia dla
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28.

29.

30.

31.

32.

33.

34.

35.

36.

37.

38.

39.

40.

41.

42.

43.

asfaltow drogowych

PN-EN 12592 Asfalty i produkty asfaltowe - Oazzenie
rozpuszczaln<i

PN-EN 12593 Asfalty i produkty asfaltowe - Oazzenie
temperatury tamliwgéci Fraassa

PN-EN 12606-1 Asfalty i produkty asfaltowe - n@egzanie
zawartdci parafiny — Cgs¢ 1. Metoda
destylacyjna

PN-EN 12607-1 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie
odporndci na twardnienie pod wptywem ciepta i

i powietrza — Cgs¢ 1: Metoda RTFOT

PN-EN 12607-3 Jw. Cz$¢ 3: Metoda RFT

PN-EN 12697-6 Mieszanki mineralno-asfaltowe -etddy bada
mieszanek mineralno-asfaltowych na qor —
Czes¢ 6: Oznaczanie gtosci objetosciowej
metod, hydrostatycza

PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe -etddy bada
mieszanek mineralno-asfaltowych na qgor —
Cz¢é¢ 8: Oznaczanie zawada wolnej przestrzeni

PN-EN 12697- Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada

11 mieszanek mineralno-asfaltowych na gor —
Czs$¢ 11: Okrdlenie powjzania pomgdzy
kruszywem i asfaltem

PN-EN 12697- Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada

12 mieszanek mineralno-asfaltowych na gar —
Czeé¢ 12: Okralanie wraliwosci na wod

PN-EN 12697- Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada

13 mieszanek mineralno-asfaltowych na qor —
Cze$¢ 13: Pomiar temperatury

PN-EN 12697- Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada

18 mieszanek mineralno-asfaltowych na gor —
Czes¢ 18: Sptywanie lepiszcza

PN-EN 12697- Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada

22 mieszanek mineralno-asfaltowych na qor —
Czeé¢ 22: Koleinowanie

PN-EN 12697- Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada

27 mieszanek mineralno-asfaltowych na qor —
Cze$¢ 27: Pobieranie probek

PN-EN 12697- Mieszanki mineralno-asfaltowe — Metody bada

36 mieszanek mineralno-asfaltowych na gar —
Czs¢ 36: Oznaczanie gruba nawierzchni
asfaltowych

PN-EN 12846 Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @zanie czasu
wyptywu emulsji asfaltowych lepkciomierzem
wyptywowym

PN-EN 12847 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - &zanie
sedymentacji emulsji asfaltowych

PN-EN 12850 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - &zanie
wartasci pH emulsji asfaltowych
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PN-EN 13043

PN-EN 13074

PN-EN 13075-1

PN-EN 13108-1
PN-EN 13108-

20
PN-EN 13179-1

PN-EN 13179-2

PN-EN 13398

PN-EN 13399

PN-EN 13587

PN-EN 13588

PN-EN 13589

PN-EN 13614

PN-EN 13703

PN-EN 13808

PN-EN 14023

PN-EN 14188-1

PN-EN 14188-2

PN-EN 22592

Kruszywa do mieszanek bitumicznych
powierzchniowych utrwale stosowanych na

drogach, lotniskach i innych powierzchniach
przeznaczonych do ruchu
Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe - @&zanie

lepiszczy z  emulsji  asfaltowych  przez
odparowanie

Asfalty i lepiszcza asfaltowe adBnie rozpadu —
Czs¢ 1. Oznaczanie indeksu rozpadu
kationowych emulsji asfaltowych, metoda z
wypetniaczem mineralnym

Mieszanki mineralno-asfaltowe -ynVdgania —
Czs¢ 1: Beton Asfaltowy

Mieszanki mineralno-asfaltowe — Wymagania —
Czeé¢ 20: Badanie typu

Badania kruszyw wypetaigch stosowanych do
mieszanek bitumicznych — €% 1. Badanie
metod, Piecienia i Kuli

Badania kruszyw wypetaigich stosowanych do
mieszanek bitumicznych — €% 2: Liczba
bitumiczna

Asfalty i lepiszcza asfaltowe - &zanie
nawrotu spgzystego asfaltdw modyfikowanych
Asfalty i lepiszcza asfaltowe - &zanie
odporndci na magazynowanie modyfikowanych
asfaltow

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe - @zanie
ciagliwosci lepiszczy asfaltowych metgghomiaru
ciggliwosci

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — &@zanie kohezji
lepiszczy asfaltowych metgdestu wahadtowego

Asfalty i lepiszcza asfaltowe - &zanie
ciggliwosci modyfikowanych asfaltow — Metoda z
duktylometrem

Asfalty 1 lepiszcza asfaltowe - @&zanie
przyczepnéci emulsji  bitumicznych przez
zanurzenie w wodzie — Metoda z kruszywem

Asfalty i lepiszcza asfaltowe — @zanie energii
deformacji

Asfalty i lepiszcza asfaltowe —athsspecyfikacji
kationowych emulsji asfaltowych

Asfalty i lepiszcza asfaltowe —athsspecyfikacji
asfaltéw modyfikowanych polimerami

Wypelniacze aeky 1 zalewy - Cg¢ 1.
Specyfikacja zalew na ggro

Wypelniacze aeky 1 zalewy - Cg¢ 2:
Specyfikacja zalew na zimno

Przetwory naftowe — Oznaczanie &zatpry
zaptonu i palenia — Pomiar metpdtwartego tygla
Clevelanda



63. PN-EN ISO Oznaczanie temperatury zaptonu i palenia -

2592 Metoda otwartego tygla Clevelanda
10.3. Wymagania techniczne
WT-1 Kruszywa 2010. Kruszywa do mieszanek minerasi@ltowych i powierzchniowych
utrwalen na drogach krajowych - Zadzenie nr 102 Generalnego Dyrektora Drog
Krajowych i Autostrad z dnia 19 listopada 2010 r.
WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010. Nawierzchnie l&@fee na drogach krajowych -
Zarzadzenie nr 102 Generalnego Dyrektora Drog Krajowyglutostrad z dnia 19 listopada
2011r.
WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emulsje l&sfige na drogach publicznych
10.4. Inne dokumenty
Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigrsga 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiaddrogi publiczne i ich usytuowanie
(Dz.U. nr 43, poz. 430)
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnyichétsztywnych. Generalna Dyrekcja
Drog Publicznych — Instytut Badawczy Drog i MostdiWarszawa 1997



D - 05.03.03 NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe]j specyfikaghnhicznej (SST)sswymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zg@anych z wykonywaniem nawierzchni z piyt
zelbetowych w ramach inwestycji pn. ,Utwardzenie dodwodnienie wwozu lessowego w
ciagu drogi gminnej nr 113306L od km 0 + 275 do km 676 w miejscowséci Bononia”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stan@Bbwigzujaca podstaw
opracowania jako dokument przetargowy i kontraktqwyy zlecaniu i realizacji robo6t na
drogach krajowych i wojewddzkich.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z phglbetowych drogowych wielootworowych
typu JOMB, zbrojonych géri dotem.

Nawierzchnia z ptyt betonowych e by uktadana bezgoednio na podizu lub na
odpowiedniej podbudowie z zastosowaniem podsypki.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia z ptyt betonowych - nawierzchnia, &dvarstwascieralna jest
wykonana z ptyt betonowych.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. Materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pome
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Plyty betonowe
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Do budowy nawierzchni z ptyt betonowych stosugepyty zelbetowe drogowe
wielootworowe typu JOMB, zbrojonych gprdotem.

2.2.1.Wymagania

Do produkcji ptyt drogowych betonowych sezmkatnych naley stosowa beton
klasy B 30.

Powierzchnie ptyt betonowych powinnydlgez rys, pknigé i ubytkéw betonu, o
fakturze z formy lub zatarte]. Krayzie ptyt betonowych powinny kbyowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi ptyt betonowych nie
powinny przekraczawartasci podanych w normie.

2.3. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowe] dla wygmeiispoin nidzy ptytami
powinien by cementem portlandzkim - klasy 32,5 i odpowiadgmaganiom podanym w
PN-B-19701 [2].

Transport i przechowywanie cementu wg BN-88/67814).
2.4. Piasek

Piasek do zaprawy cementowej powiniek ggtunku 1 wg PN-B-06712 [1],
natomiast do wypetniania spoin przez zamuleni@sgk gatunku 1, lecz o zawaxtopytdw
mineralnych w granicach od 3 do 8%.

2.5. Woda

Woda do zaprawy cementowej powinna odpowtagigmaganiom PN-B-32250 [3].
Powinna to by woda ,,odmiany 1”.

2.6. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetniania spoin i szczelin téygginych powinna by
stosowana na gaeo i odpowiadé wymaganiom normy BN-74/6771-04 [5].

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z ptyt

Uktadanie nawierzchni z ptyt betonowych wykonujergcznie.
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Do wytwarzania zaprawy stosuje Sietoniarki, do zagszczania warstwy z piasku
ubijaki reczne lub mechaniczne oraz drobny gppomocniczy do wypetniania spoin i
szczelin dylatacyjnych.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport ptyt i sktadowanie

Piyty betonowe magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi po
osiggnicciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,5 R. W czasie transportu ptyty betorow
powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami, a gorna warstwa
nie powinna wystaw@pozascianysrodka transportu wcej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

Piyty betonowe magby¢ skladowane na otwartej przestrzeni, na padto
wyrownanym i odwodnionym, z zastosowaniem podkiadaekzektadek uteonych w pionie
jedna nad drug Ptyty betonowe naly uktad& na ptask w stosach, po 10 warstw w stosie.
5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Podiage

Podiaze maze stanowd grunt rodzimy lub nasypowy, na ktérym begmainio
uktadana jest nawierzchnia.

Grunt poditaa powinien by jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed
skutkami przemarzania. Wskak zag:szczenia gruntu oznaczony wg BN-77/8931-12 [11]
powinien wynost Is> 1,0.

Podtaze gruntowe pod nawierzcknpowinno by przygotowane zgodnie z wymogami
okreslonymi w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowamnei zag:szczeniem podi@”.

5.3. Podbudowa
Podbudow pod ut@enie nawierzchni z ptyt betonowych agostanowd:

-  podiae z gruntu rodzimego, ulepszone piaskiewirem, odpadami z kamieniotomow,
wyprofilowane i zagszczone dosE 1,0,

—  istniejca nawierzchniawirowa, ttuczniowa lub brukowa z zastosowaniem weys
wyrownawczej z piasku od 3 do 5 cm lub inny rogeajlbudowy zgodny z dokumentacj
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projektowns.

Warunki wykonania podbudowy powinny odpowiaaa/maganiom zawartym w
odpowiednich OST.

5.4. Podsypka

Na podsypk (warstwe wyrownawca) nalezy stosowa piasek gruby wg PN-B-06712
[1]. Gruba¢ podsypki i warunki jej stosowania powinnyd®godne z dokumentag]
projektowg, SST lub wskazaniami hyniera.
5.5. Uktadanie ptyt
5.5.1.Sposo6b uktadania piyt

Sposob (desg uktadania ptyt betonowych na odcinkach prostyktkkach powinien
by¢ zgodny z dokumentagprojektows, SST lub wskazaniami sygniera. Ogolne zasady
uktadania ptyt na prostych i tukach podano w p.5i6%.6.3.
5.5.2.Uktadanie ptyt na odcinkach prostych

Piyty szd&ciokatne na odcinkach prostych powinnychytozone tak, aby dwa boki
kazdej z nich byty prostopadte do osi drogi. Na kegdaiach bocznych nawierzchni powinny

by¢ utozone ptyty infuty lub potéwki.

Piyty kwadratowe na odcinkach prostych powinny bipzone rzdami
prostopadtymi do osi drogi alboedami nachylonymi do osi drogi podtem 45 z infutami.

5.5.3.Uktadanie ptyt na tukach

Piyty szd&ciokatne na tukach powinny ldyutozone w ten sam sposob jak na odcinkach
prostych, tak jednak aby kierunki spoin poprzechnyokrywaty s¢ z promieniami tuku.

Piyty kwadratowe na tukach powinnydytozone w ten sam sposéb jak na odcinkach
prostych z tym zastrzeniem,ze w przypadku utzenia ptyt rzdami prostopadtymi do osi
kierunki spoin poprzecznych powinny pokryisic z promieniami tuku. W przypadku
utozenia ptyt redami uk@nymi, kierunki spoin powinny liynachylone poddtem 45 do
stycznych tuku.

5.6. Wypelnienie spoin

Wypetnienie spoin w nawierzchniach z ptyt betonolwpowinno by wykonane
zgodnie z dokumentagcprojektows, SST lub wskazaniami hgniera.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
Piyty betonowe powinny ldybadane w zakresie badpetnych i zwyktych.
Badania petne przeprowadza producent ptyt.

Badania zwykte naly przeprowadzaprzy kazdym odbiorze piyt, wedtug
nastpujacego zakresu:

—  sprawdzenie wygtlu zewrtrznego,
—  sprawdzenie ksztattu i wymiardw,
—  sprawdzenie wytrzymaio nasciskanie.

Sposob pobierania prébek, badania i ocena wynlkada powinny by zgodne z
BN-80/6775-03/01 [7].

Badania pozostatych materiatéw stosowanych do wgka@ nawierzchni z ptyt
betonowych powinny obejmowavszystkie wtaciwosci, ktore zostaty okridone w normach
podanych dla odpowiednich materiatow wg pkt 2.2db

Przed przysgpieniem do robot Wykonawca powinien przedstakuizynierowi do
akceptacji wyniki badamateriatdw przeznaczonych do wykonania nawierzetpiyt
betonowych.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Badanie podiga

Nalezy sprawdzt, czy przygotowane podte odpowiada wymaganiom wg pkt 5.2.
6.3.2.Sprawdzenie konstrukcji nawierzchni

Konstrukcg i grubaé podbudowy wg pkt 5.3 natg sprawdza w jednym miejscu na
kazdym kilometrowym odcinku drogi lub na k@e 6000 ri powierzchni oraz w miejscach
budzcych watpliwosci.

6.3.3.Sprawdzenie obramowania nawierzchni

Nalezy przeprowadz ocerg wizualrg obramowania nawierzchni na catej diégo
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budowanego odcinka.
6.3.4.Sprawdzenie utgenia piyt

Sprawdzenie prawidiowoi utozenia ptyt naley przeprowadzaprzez dokonanie
oceny wizualnej na catej dtugm budowanego odcinka, czy jest zgodne z warunkami
podanymi w pkt 5.6.

6.3.5.Sprawdzenie spoin

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje & najmniej w trzech losowo wybranych
miejscach na:

-  kadym petnym lub rozpogzym kilometrze drogi,
—  kadych petnych lub rozpoegych 6000 m placu.

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje [gizez usuricie materiatu
wypetniagcego na diugei okoto 10 cm oraz zbadaniu, czy wypetnienie spest zgodne z
wymaganiami podanymi w pkt 5.7.

6.3.6.Sprawdzenie szczelin dylatacyjnych

Rozmieszczenie szczelin dylatacyjnych pglsprawdzt przez ogidziny na catej
diugcsci budowanego odcinka lub catej powierzchni placu.

Sprawdzenie wypetnienia szczelin dylatacyjnych enlje s¢ w taki sam sposob jak
spoin, w zgodngci z wymaganiami wg pkt 5.8.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.ROwna¢

Nierowndaci podiuzne nawierzchni naky mierzy¢ 4-metrovg fata lub planografem
zgodnie z normp BN-68/8931-04 [11].

Nieréwnaci podiuzne nawierzchni nie powinny przekra¢zg0 cm.
6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny agodne z dokumentacprojektowy z
tolerancy £ 0,5%.

6.4.3.Rzedne wysokéciowe

Rd&znice pome¢dzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cmi -2 cm.
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6.4.4.Uksztaltowanie osi

Os nawierzchni w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej nz £ 5 cm.

6.4.5.Szerokd¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mge r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +
5cm.

6.4.6.Grubas¢ podsypki (warstwy wyrownawczej)

Dopuszczalne odchyitki od projektowanej grédigodsypki nie powinny przekracza
+1,0cm.

6.4.7.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej nawierzchni z ptyt
betonowych podano w tablicy 5.

Tablica 5. Cestotliwos¢ i zakres badacech geometrycznych nawierzchni

Lp Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢

i pomiarow bada i pomiaréw

10 razy na 1 km i w charakterystycznych

1 | Spadki poprzeczne punktach niwelety

10 razy na 1 km i w charakterystycznych

2 | Rzdne wysokéciowe punktach niwelety

10 razy na 1 km i w charakterystycznych

3 | Uksztaltowanie osi w )
punktach niwelety

planie

Szerokéc¢ nawierzchni | 10 razy na 1 km

Gruba¢ podsypki 10 razy na 1 km

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@AWymagania ogolne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z pyt
betonowych.

8. Odbior robot
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Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektowns, SST |
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikarych i ulegajcych zakryciu podlegaj
—  przygotowanie podia lub podbudowy,

— wykonanie podsypki.

Zasady ich odbiorugsokreslone w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmawierzchni z ptyt betonowych obejmuije:

—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

—  przygotowanie podia lub podbudowy,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie podsypki,

- ulazenie piyt,

—  wypelnienie spoin i szczelin dylatacyjnych,

—  piekgnacg nawierzchni,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Przepisy zwazane

Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego



N

o0k ®

N

10.

11.
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PN-B-19701
PN-B-32250
BN-69/6731-08
BN-74/6771-04
BN-66/6775-01

BN-80/6775-
03/01

BN-80/6775-
03/02

BN-80/6775-
03/04

BN-68/8931-04

BN-77/8931-12

Cement. Cement powszechnegtku. Skiad,
wymagania | ocena zgodcio

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Elementy kamienne. Kkgwiki uliczne, mostowe i
drogowe
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drég, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Piyty drogowe
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza

Drogi samochodowe. Pomiar rovanmawierzchni
planografem i tai

Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntow.



D - 06.03.01SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknigj (SST) s wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zgAanych zescinaniem i uzupetnianiem poboczy
gruntowych w ramach inwestycji pn. ,,Utwardzenie drealwodnienie wwozu lessowego w
ciagu drogi gminnej nr 113306L od km 0 + 275 do km 676 w miejscowséci Bononia”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanmawigzujaca podstaw jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniaalizacji robot w w/w inwestycji.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych ze&cinaniem zawyonych poboczy i uzupetnianiem zaoinych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymai
pojazdow, umieszczenia udzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stigca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkiad - miejsce skltadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.

1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza
pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obovazujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.0@ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puda
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatdbw stosowanych do uzupetnieniampoppodano w OST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchrgeuntowa naturalna”.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.



3.2. Sprzt do scinania i uzupetniania poboczy
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okéwnych w niniejszej OST
powinien wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagpujacego sprztu:
- zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych,
- réwniarek z transporterestinarki poboczy),
rowniarek do profilowania,
tadowarek czotowych,
walcow,
- ptytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikow na wogl

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot okénych w niniejszej OST, mma korzysta z
dowolnychsrodkow transportowych przeznaczonych do przewomnuatgr

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2.S8cinanie poboczy

Scinanie poboczy mi@ by wykonywane ¢cznie, za pomag fopat lub sprztem
mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naby przeprowadzi od krawedzi pobocza do kraydzi
nawierzchni, zgodnie z zatlonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzeozny

Nadmiar gruntu uzyskanego podczamania poboczy naky wywiez¢ na odkiad.
Miejsce odkiadu naley uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaly w poboczu naje spulchné na gebokas¢ od 5 do 10 cm,
doprowadzt do wilgotndci optymalnej poprzez dodanie wody i z&gc¢.

Wskanik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyn©sb
najmniej 0,98 maksymalnego zmgczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodnie
PN-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkow (wghbien) i zanizenia w poboczach nalg je
uzupeiné materiatem o wigciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyopah
wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywaneehzie uzupetnienie, natg spulchné na gebokas¢
od 2 do 3 cm, doprowadzdo wilgotngci optymalnej, a nagpnie utey¢é w nim warstvg
materiatu uzupetnigcego w postaci mieszanek optymalnych ékmeych w OST D-05.01.01
»-Nawierzchnia gruntowa naturalna”. Wilgotstooptymalry i maksymalg gestas¢ szkieletu
gruntowego mieszanek najeokresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagszczenie ulbonej warstwy materialu uzupetrdapgo naley prowadzé od
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krawedzi poboczy w kierunku kragdzi nawierzchni. Rodzaj spstu do zagszczania musi
by¢ zaakceptowany przezAyniera. Zagszczona powierzchnia powinnadaywna, posiada
spadek poprzeczny zgodny z zaoym w dokumentacji projektowej, oraz nie postada
sladéw po przejciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zagszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigynost co
najmniej 0,98 maksymalnego zsgczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodritiNz
B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przygpieniem do robét Wykonawca przeprowadzi badania ntgmu
proponowanych do uzupetnienia poboczy oraz opraspfgmalny sktad mieszanki wedtug
OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, OST D-05011 ,Nawierzchnia gruntowa
naturalna”.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie prowadzenia robot podanobhidg 1.
Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ bada

Lp. [Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bada na
dziennej dziatce roboczej
1 Uziarnienie mieszank® probki

uzupetniagcej

2 Wilgotngég’ qptymalna mieszan <'2 probki
uzupetniagcej

3 Y\/_ilgotncéc’ optymalna gruntu Wy probki
scigtym poboczu

4 Wskanik zag:szczenia na,
scinanych  lub  uzupetnianych
poboczach

razy na 1 km

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cegstotliwos¢ oraz zakres pomiarégeinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna eztotliwosé
pomiarow
Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 Réwna¢ podiwzna
co50m
Réwna¢ poprzeczna
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6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinnyébygodne z dokumentagcjprojektows, z
tolerancy £ 1%.

6.4.2.ROwNG¢ poboczy

Nierowndaci podiuzne i poprzeczne nalg mierzy tata 4-metrovs wg BN-68/8931-
04 [2]. Maksymalny przavit pod tat nie mae przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00@AWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, SST |

wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt

6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy pfatioi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 firob6t obejmuie:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
— 0znakowanie robat,
—  Scigcie poboczy i zagszczenie podia,
— odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materiatu uzupetn@ggo,
roztazenie materiatu,
—  zag@szczenie poboczy,
przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labtmwyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&@noawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowaloty ziemne.
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D- 09.01.01 ZIELEN DROGOWA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotosyagcyfikacii technicznej (SST) svymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zydanych z zalgeniem i pietgnacp zieleni
drogowej, ktore zostanwykonane w ramach niniejszej inwestyciji.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja technicA&5T) stanowi obowrujaca podstaw
opracowania stosowanego jako dokument przetargowkoritraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t w w/w inwestycji.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej sfikacji dotycz zasad prowadzenia roboét
zwigzanych z:
- zaktadaniem i pieggnacp trawnikow na terenie ptaskim i na skarpach,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Ziemia urodzajna - ziemia posiaglzga wigciwosci zapewniajce raglinom prawidiowy
rozwoj.
1.4.2 Materiat rglinny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorogeh i wieloletnich.
1.4.3 Bryla korzeniowa - uformowana przez szkotkowanmigta ziemi z przerastggymi ja
korzeniami rgliny.
1.4.4.Forma naturalna - forma drzew do zadrzéwagodna z naturalnymi cechami wzrostu.
1.4.5.Forma pienna - forma drzew i niektérych krzewowusznie wytworzona w szkotce z
pniami o wysokéci od 1,80 do 2,20 m, z wyiraym nie przycgitym przewodnikiem i
uformowar kororg.
1.4.6. Forma krzewiasta - forma wdeiwa dla krzewow lub forma drzewa utworzona w
szkotce przez niskie przygie przewodnika celem uzyskania wiegdpwasci.
1.4.7.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obovazujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00ymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotyce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxce materiatow
Ogdlne wymagania dotyce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pada
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zat@ici od miejsca pozyskania, powinna posiada
nastpujace charakterystyki:
- ziemia rodzima - powinna byzdjta przed rozpoeriem robot budowlanych i
Zmagazynowana w pryzmach nie przekragzaajh 2 m wysoksci,
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- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostanegzgma plac budowy - nie me by
zagruzowana, przesnicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chenacz

2.3. Ziemia kompostowa

Do naweenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powsieg w wyniku
rozktadu ré@nych odpadkow rdinnych i zwierzcych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej,
chwastow, plewow), przy kompostowaniu ich na otwarpowietrzu w pryzmach, w sposéb
i w warunkach zapewniggych utrzymanie wymaganych cech i wahi&oéw jakaci
kompostu. Kompost fekaliowo-torfowy - wyréb uzygkise przez kompostowanie torfu z
fekaliami isciekami bytowymi z osadnikéw, z osiedli mieszkanyotv.

Kompost fekalowo-torfowy powinierdpowiadé wymaganiom BN-73/0522-01
[5], a torf uzyty jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98(11]1

Kompost z kory drzewnej - wyrob skyje s¢ przez kompostowanie kory
zmieszanej z mocznikiem i osadami z oczyszcz&dmekdédw pocelulozowych, przez okres
okoto 3-ch miesicy. Kompost z kory sosnowej @ by stosowany jako nawdz organiczny
przy przygotowaniu gleby pod ziélev okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu lagle

2.4. Nasiona traw

Nasiona traw najgziej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasion
réznych gatunkéw. Gotowa mieszanka traw powinnacé¢ntiznaczony procentowy sktad
gatunkowy, klas, numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, add kietkowania.

2.5. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinnydw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym
(zawartd¢ azotu, fosforu, potasu - N.P.). Nawozy ngleabezpieczy/przed zawilgoceniem i
zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotyce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt stosowany do wykonania zieleni drogowe;j
Wykonawca przygtujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykaza
moazliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:
- glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bronwarawy gleby,
- walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zalkda trawnikow,
- kosiarki mechanicznej do pjghacji trawnikow,
- sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychagsiennicowej, koparki),
a ponadto do piegnacji zadrzewi&
- pit mechanicznych gcznych,
- drabin,
- podnénikéw hydraulicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyce transportu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.
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4.2. Transport materiatow
Transport materiatébw seoby dowolny pod warunkienze nie uszkodzi, ani te
nie pogorszy jakei transportowanych materiatow.

5. WKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podan SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Trawniki

5.2.1. Wymagania dotycgce wykonania trawnikdw

Wymagania dotygze wykonania robot zwkanych z trawnikamigsnastpujace:
- teren pod trawniki musi byczyszczony z gruzu i zanieczysztze
- przy wymianie gruntu rodzimego na ziemrodzajm teren powinien by obnizony w
stosunku do gazondw lub kraimnikdéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na zierarodzajm (ok.
10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),
- przy zakfadaniu trawnikéw na gruncie rodzm¥raweznik powinien znajdowa si¢ 2
do 3 cm nad terenem,
- teren powinien @ywyréwnany i splantowany,
- ziemia urodzajna powinnadyozcielona réwig warstwg i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,
- przed siewem nasion trawy zienmalezy watowa watem gtadkim, a potem watem -
kolczatlg lub zagraht,
- siew powinien bydokonany w dni bezwietrzne,
- okres siania - najlepszy okres wiosennypdrgiej do potowy wrzénia,
- na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane fosci od 1 do 4 kg na 100 inchybaze
SST przewiduje inaczej,
- na skarpach nasiona traw wysiewagewsilosci 4 kg na 100 ) chybaze SST
przewiduje inaczej,
- przykrycie nasion - przez przemieszanieemg grabiami lub watem kolczadk
- po wysiewie nasion ziemia powinnathbyatowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyrownania i stworzenia dobrych warunkow dla pekishia wody. Jeeli przykrycie nasion
nasgpito przez watowanie kolczagkmazna juz nie stosowawatu gtadkiego,
- mieszanka nasion trawnikowych iedy¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w
SST.

5.2.2. Pie¢égnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w piggnacji trawnikow jest koszenie:
- pierwsze koszenie powinnodyyrzeprowadzone, gdy trawa ggnie wysokéc¢ okoto 10
cm,
- nastpne koszenia powinnyebdbywa w takich odsfpach czasu, aby wysokotrawy
przed kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokbO do 12 cm,
- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow pow by wykonane z 1-miestznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozéw (dleunkéw klimatycznych Polski
maozna przypé pierwsz potowe pazdziernika),
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- koszenia trawnikdw w catym okresie pgrlacji powinny s odbywa czesto i w
regularnych odgpach czasu, przy czym ¢stas¢ koszenia i wysok& ciecia, naley
uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

- chwasty trwate w pierwszym okresie rglaisuwa recznie; srodki chwastoboéjcze o
selektywnym dziataniu natg stosowa z duzg ostraznoscia i dopiero po okresie 6 miesy
od zat@enia trawnika.

Trawniki wymagajnawaenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgaci
roku. Mieszanki nawozow nalg przygotowywa tak, aby trawom zapewhisktadniki
wymagane w poszczegolnych porach roku:

- wiosn, trawnik wymaga mieszanki z przevgaggotu,
- od potowy lata naky ograniczy azot, zwgkszapc dawki potasu i fosforu,
- ostatnie nawi@nie nie powinno zawie¢azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jgakorobot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trakaw polega na sprawdzeniu:

- oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszcze

- okralenia iloici zanieczyszcze(w ),

- pomiaru odlegkei wywozu zanieczyszcaena zwatk,

- wymiany gleby jalowej na ziemurodzaja z kontroh grubdgci warstwy roZcielonej

ziemi,

- ilosci rozrzuconego kompostu,

- prawidtowego uwatowania terenu,

- zgodnéci skladu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,

- @stadéci zasiewu nasion,

- prawidtowej cestotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,

- okreséw podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

- dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt mgsitasci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robo6t przy odbiorze trakdiv dotyczy:

- prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),

- obecnéci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podan8ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosilobmiarow jest:
- nf (metr kwadratowy) wykonania: trawnikéw i kwietnikdz raslin jednorocznych,
dwuletnich i wieloletnich (oprécz £bn cebulkowych i r@),
- szt. (sztuka) wykonania posadzenia drzewshaewu oraz rdin cebulkowych i ré na
kwietnikach.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podan8ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 8.

Roboty uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatrsgsi podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania ¥ mawnika obejmuije:
- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terethonwdz ziemi urodzajnej, réeielenie
ziemi urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
- zakladanie trawnikow,
- piekgnacg trawnikow: podlewanie, koszenie, nakeoie, odchwaszczanie.
Cena wykonania T’ kwietnika obejmuje:
- przygotowanie podia (wymiana gleby, dodanie kompostu),
- dostarczenie i zasadzenie materiaslimoego zgodnie z dokumentagrojektow,
- zasadzenie materiatuslianego,
- piekgnacg: podlewanie, odchwaszczanie, naewoie, zabezpieczenie na okres zimy.
Cena posadzenia 1 sztuki drzew&iabwu obejmuje:
- roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejstzeaia, wykopanie i zaprawienie dotkow,
- dostarczenie materiatushonego,
- piekgnacg posadzonych drzew i krzewow: podlewanie, odchweaze, nawgenie.

10. przepisy zwazane
1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2.0PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewezelvy iglaste
1.2

01

6

3. PN-R-67023 Materiat szkoétkarski. Ozdobne drzewa i krze
lisciaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy, kKcza i korzenie bulwiaste §in
ozdobnych

5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

6. BN-76/9125-01 Rdiny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.



D - 06.04.01 ROWY (W przypadku robét remontowych utrzymaniowych)

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zgzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanoWichent przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w rachav/w inwestyciji
1.3. Zakres robot oktiych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zZwigzanych z oczyszczaniem, pelgianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.
1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza
wock.
1.4.2.ROw przydrany - row zbierajcy woct z korony drogi.
1.4.3.ROw odptywowy - réw odprowadzgjy woct poza pas drogowy.
1.4.4.ROw stokowy - réw zbieragy wod: sptywapca ze stoku.
1.4.5.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.0NMymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotyce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wygbuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotyce sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonywania robot remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przygtujacy do wykonania rob6t powinien wykazsiec mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
- koparek podsbiernych,
- spycharek lemieszowych,
- réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
- uradzei kontrolno-pomiarowych,
- zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogodlne wymagania dotyce transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu robot oklenych w niniejszej OST, mima korzysté z
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dowolnychsrodkéw transportowych.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podarOST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wylrar@mutu naniesionego przez woékcieciu
trawy i krzakow w obgbie rowu.

5.3. Pogtbianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu
W wyniku prac remontowych naige uzysk& podane poriej wymiary

geometryczne rowu i skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:
- dlarowu przydrmnego w ksztalcie:
a) trapezowym - szerokodna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db,5:1,3,
gtebokas¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jakaznica poziomow dna i nszej kravedzi gornej
rowu;

Najmniejszy dopuszczalny spadekysot/ rowu powinien wynosi0,2%; w
wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie przekragzajh 200 m - 0,1%.

Najwgkszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastypylastych - 2,0%,

- w gruntach gliniastych i ilasty€B,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie

- mattrawiasg - 2,0%,

- darnin- 3,0%,

- faszyn- 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowaioavej - 15,0%.
5.4. Roboty wykaczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochgckgo z remontowanych rowow i skarp rigle
wywiez¢ poza obgb pasa drogowego i rozplantotwa miejscu zaakceptowanym przez
Inzyniera.

Sposoéb zniszczenia pozostatpo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z
ustaleniami SST lub wskazaniamiymiera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakorobét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego r@akarp

Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.
Tablica 1.



Lp Wyszczegblnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiaréw

1 |Spadek podtiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 |Szerokéc i gigbokas¢ rowu 1raz na 100 m
3 |Powierzchnia skarp lraz na 100 m

6.2.1.Spadki podtune rowu

Spadki poditne rowu powinny b§ zgodne z dokumentacprojektows, z
tolerancy £ 0,5% spadku.
6.2.2.Szeroka¢ i gigbokas¢ rowu

Szerokd i gicbokai¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentacprojektows z
tolerancyg = 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchaiskarp naley sprawdzéa szablonem. PrZeit migdzy skarg a
szablonem nie powinien przekraé¢Zxm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST DEM30.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosilobmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podar@ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 8.

Roboty uznajegsza wykonane zgodnie z dokumenggajojektowy, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatrssi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanegarobejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- 0znakowanie robot,
- 0czyszczenie rowu,
- pogtbianie i profilowanie rowu,
- Scigcie trawy i krzakow,
- odwiezienie urobku,
- roboty wykaczeniowe,
przeprowadzenie pomiarOw wymaganych w spkagji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnidrig
10.2. Inne materiaty
3. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe tplageemne
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D-10.07.01 ZJAZDY INDYWIDUALNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecianigj (OST) § wymagania ogoélne
dotyczce wykonania i odbioru zjazdéw do gospodarstw drtayi boczne.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi olpujica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmyajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych i wojewoédzkich.

Zaleca st wykorzystanie OST przy zlecaniu robo6t na drogaatjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST
1.3.1.Zakres stosowania zjazdéw

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikadptycz wykonywania zjazdow do
gospodarstw i na drogi boczne.

1.3.2.Rodzaje nawierzchni stosowanych na zjazdach

Niniejsza OST dotyczy konstrukcjawierzchni najcgciej stosowanych przy
wykonywaniu zjazdow (KPED - typowe konstrukcje naxgichni na zjazdach) [1].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Zjazd - uradzone miejsce dogtu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzeb
obstugi przylegtego terenu i jest uzgodniona z gdem drogi. W zalenosci od petnionej
funkgciji, rozr@nia st dwa typy zjazdéw: publiczne i indywidualne.

1.4.2.Zjazd publiczny - urgdzone miejsce dogtu do drogi z drogi bocznej lub obiektu, w
ktorym jest prowadzona dziatakto gospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia ¢wost/do
parkingu, stacji paliw, obiektow gastronomicznyahbiektow przemystowych lub innych
obiektéw ogolinodogpnych.

1.4.3.Zjazd indywidualny (do gospodarstw) - miejsce dpstdo drogi z obiektu, ktéry jest
uzytkowany indywidualnie. Zjazd indywidualny zapewrdastp do pojedynczych posesiji,
zabudowa gospodarczych, na pole lub do innych obiekté@ytkowanych indywidualnie.

1.4.4..Pozostate ok&enia podstawowegszgodne z obowzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.0&/ymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdblne wymagania dotygeze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
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2.2. Materiaty do konstrukcji nawierzchni zjazdow
Materiaty tyte do wykonywania nawierzchni i podbudowy na zgd powinny
odpowiadé wymaganiom zawartym w punkcie 2 odpowiednich OST:

—€€€€€ materiaty do nawierzchni z mieszanek mineralnofbitiznych, wymagania wg
OST D-05.03.05 ,,Nawierzchnie z mieszanek minerdditomicznych wytwarzanych na
goraco”,

—€€€€€ materiaty do nawierzchni tluczniowej, wymagania w@ST D-05.02.01
.Nawierzchnie ttuczniowe”,

—€€€€€ materiaty do nawierzchni brukowcowej, wymagania W9ST D-05.02.02
.Nawierzchnie brukowcowe”,

—€€€€€ materiaty do nawierzchni powierzchniowo pojedynegovalanej, wymagania wg
OST D-05.03.09 ,Nawierzchnia pojedynczo powierzoluo utrwalana”,

—€€€€€ materialy do podbudowy z gruntu stabilizowanego est®m, wymagania wg OST
D-04.05.01 ,Podbudowa z gruntu lub kruszywa stabwianego cementem?”,

—€€€€€ materiaty do podbudowy z chudego betonu, wymagamip OST D-04.06.00
~Podbudowa z chudego betonu”,

—€€€€£€ materiaty do podbudowy z tlucznia, wymagania wg @s04.04.04 ,Podbudowa z
tlucznia”,

—€€€€€ materialy do podbudowy z kruszywa naturalnego Bralvanego mechanicznie,
wymagania wg OST D-04.04.01 ,Podbudowa z kruszyatanalnego”,

—€€€€€ materialy do podbudowy z kruszywa tamanego stablamego mechanicznie,
wymagania wg OST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszyamaanego”.

2.3. Materiaty do wykonania przepustow

Jeeli w dokumentacji projektowej lub SST przewidziawgkonanie przepustow
pod zjazdami, to materiatyzyte do ich wykonania powinny odpowiadarymaganiom OST
D-06.02.01 ,Przepusty pod zjazdami”.

2.4. Materiaty do rob6t wykonczeniowych

Materialty do umocnienia skarp i fww przy wykonywaniu zjazdéw powinny
odpowiadé wymaganiom OST D-06.01.01 ,Umocnienie skarp i ramgrzez humusowanie,
obsianie, darniowanie”.

3. sprzet
Wymagania og6lne dotyce sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Do wykonania zjazddéw najestosowad ten rodzaj spktu, ktéry zostat podany w
punkcie 3 odpowiednich OST:

—€€€€£€ sprzt do wykonania robot ziemnych, wedtlug OST D-02.00,Roboty ziemne”,

—€€€€€ sprazt do wykonania rob6ét nawierzchniowych, wediug odpmmich OST,
wymienionych w punkcie 2.2 niniejszej specyfikaeghnicznej,

—€€€€€ sprazt do wykonywania przepustow pod zjazdami, wedtugTOB-06.02.01
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~Przepusty pod zjazdami”,

—€€€€€ sprxzt do wykonania umocnienia skarp i rowow, wedlug O®F06.01.01
~,umocnienie skarp i rowOw przez humusowanie, olisiatarniowanie”.

4. transport

Wymagania ogoélne dotyce transportu podano w OST D-M-00.00.00
-Wymagania ogolne”.

Transport materiatdw stosowanychwddonania zjazdoéw powinien odpowiada
wymaganiom wedtug punktu 4 odpowiednich OST, wynueych w punktach 2.2 - 2.4
niniejszej specyfikacji technicznej.

5. wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne wymagania wykonania robdtigglo w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przygiieniem do wiéciwych robot nalgy wykona roboty
przygotowawcze zgodnie z wymogami podanymi w OSTO0I1DB0.00 ,Roboty
przygotowawcze”.

5.3. Wykonanie przepustow pod zjazdami

Przepusty pod zjazdami uglevykona zgodnie z wymaganiami zawartymi w
OST D-06.02.01 ,Przepusty pod zjazdami”.

5.4. Roboty ziemne

Roboty ziemne przy budowie zjazdda drogi boczne powinny Byz zasady
wykonywane mechanicznie. Przy budowie zjazdow depgdarstw, gdzie wygbuje
niewielki zakres robot, roboty ziemne mdgy¢ wykonywane ¢cznie.

Wykonanie robot ziemnych powinngpodiad& wymaganiom OST D-02.00.00
.Roboty ziemne”.

5.5. Wykonanie nawierzchni zjazdow

Wykonanie nawierzchni zjazdow powdnodpowiada wymaganiom wedtug
odpowiednich OST, wymienionych w punkcie 2.2.

5.6. Umocnienie skarp

Wykonanie umocnienia skarp i rowprzez humusowanie, obsianie i ewentualne
darniowanie powinno odpowiaflawymaganiom OST D-06.01.01 ,Umocnienie skarp i
rowow przez humusowanie, obsianie, darniowanie”.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Sprawdzenie prawidtowéci robot przygotowawczych
Kontrola jakai robot przygotowawczych polega na sprawdzeniwzgddndci z:
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a) dokumentagjprojektows - na podstawie ogizin i pomiarow,
b) wymaganiami podanymi w OST D-01.00.00 ,Robmtyygotowawcze”.

6.2. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania przepustéw pod zjazdami

Kontrola jakai wykonania przepustow pod zjazdami polega navegzeniu
zgodndci z dokumentagj projektows na podstawie ogtlzin i pomiaréw oraz zgodtoi z
wymaganiami wg OST D-06.02.01 ,Przepusty pod zjazntla

6.3. Sprawdzenie prawidtowéci wykonania robét ziemnych
Kontrola jaki@i robo6t ziemnych polega na sprawdzeniu ich zgédino
a) dokumentagjprojektows - na podstawie ogizin i pomiarow,
b) wymaganiami podanymi w OST D-02.01.01 ,Wykoigawykopéw w gruntach | - V
kat.” i OST D-02.03.01 ,Wykonanie nasypow”.

6.4. Sprawdzenie wykonania nawierzchni zjazdow
Kontrola jalkéi wykonania nawierzchni polega na sprawdzeniwgbddndci z:

a) dokumentagj projektowy w zakresie: grubii konstrukcji nawierzchni, szeroka,
rzgdnych wysokéciowych i spadkow poprzecznych,

b) wymaganiami podanymi wg odpowiednich OST.

6.5. Pomiary cech geometrycznych zjazdéw

Przeprowadzone pomiary nie powimykazywa& wigkszych odchylé w zakresie
cech geometrycznych zjazdowz o podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzefaadow

Dopuszczalne odchylenia
Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu NawierzchnMawierzchnia
ulepszona nieulepszona
Szeroka¢, cm +5 +10 i -5
Réwna¢ podiuzna, mm 9 12
Réwna¢ poprzeczna, mm 9 12
Pochylenie poprzeczne, % +0,5 +1,0
Odchylenie osi zjazdu w planie, cm 5 +10
Gruba¢ konstrukcji nawierzchni *),cm | +0,5 +2,0
*) Odchylenia grubéci konstrukcji nawierzchni zjazdu liczordla hczne)
grubasci warstw

6.6. Ocena wynikéw bada
Wszystkie materiaty muszpetnig wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy robot, ktére azbp odstpstwa od postanowie OST,
powinny by doprowadzone na koszt Wykonawcy do stanu zgamna OST, a po
przeprowadzeniu badai pomiarow mog by¢ ponownie przedstawione do akceptacji
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Inzyniera.

7. obmiar robot

Jednostk obmiarows jest n? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zjazdu,
zgodnie z dokumentagcprojektows i pomiarami w terenie.

8. odbiodr robot

Roboty obje niniejsa OST podlegay.

a) odbiorowi robot zanikggych i ulegaicych zakryciu, ktdry powinien ldydokonany po
wykonaniu:

— prac pomiarowych,
- robét przygotowawczych,
- robot ziemnych i ewentualnie przepustéw,
b) odbiorowi kdacowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu.
9. podstawa ptatndci
Platn@ za n? (metr kwadratowy) zjazdu naig przyjmowa zgodnie z obmiarem i
ocery jakosci wykonanych robot na podstawie wynikow pomiaidvada laboratoryjnych.
Cena wykonania robo6t obejmuje:
—€€€€£€ prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—€€€€£€ dostarczenie potrzebnych materiatow,
—€€€€€ wykonanie robot ziemnych i ewentualnie przepustow,
—€€€€€ wykonanie konstrukcji nawierzchni (nawierzchni ieavwualnie podbudowy),
—-€€€€€ wykonanie rob6t wykaczeniowych,
—-€€€€€ przeprowadzenie pomiarow i bad#aboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji
technicznej.
10. przepisy zwazane
Normy i inne dokumenty wg odpowiednich OST, przyavotch w niniejszej ogolnej
specyfikacji techniczne.
Dodatkowo obowauje:

1. KPED - Katalog powtarzalnych elementow dregoh, CBPBDIM ,Transprojekt”,
Warszawa 1979-82.
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D-06.02.01 PRZEPUSTY Z RUR POLIETYLENOWYCH (HDPE) POD ZJAZDAMI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegbtowej Specyfikacji TechniczpSST)
Przedmiotem niniejszej SS wymagania dotycge wykonania i odbioru roboét zgaanych
z wykonaniem przepustoéw pod zjazdami rur z polestyl (HDPE) fi 500mm, w inwestycji
pn:

Remont drogi gminnej nr 106965IL w miejscowsci Zemborzyce Wojciechowskie

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowmk® dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczegétowej Specyfikaefilinicznej dotyczwykonania :
przepustéw z rur z polietylenu (HDPE) fi 400mm ppaizdami.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Przepust — obiekt wybudowany w formie zangkeji obudowy konstrukcyjnej, stacy
do przeptywu matych ciekow wodnych pod nasypem usupdrogowego lub shgcy do
ruchu kotowego i pieszego.

1.4.2.Przepust rurowy — przepust, ktérego konstrukcgmaavykonana jest z rur.
1.4.3.Przepust pod zjazdem — przepust (zwykle rurowy) pagdzonym miejscem dogtu
do drogi (zjazdem), uzgodnionym z zgizapcym drog.

1.4.4. Polietylen HDPE - wysokoudarowa odmiana polietylemysokiej gstasci,
charakteryzujca s¢ dobr odporndcia na dziatanie roztworu soli i olejéw mineralnyclranr
ograniczon odporndciag na benzya.

1.4.5.Przepust z rur polietylenowych spiralnie karbowdmycprzepust rurowy z polietylenu
HDPE, ktorego zewgtrzna powierzchnia rur jest uksztattowana w forispéralnego karbu o
wielkosci i skoku zwoju dostosowanego él@dnicy rury.

1.4.6.Ztaczka do rur — element siacy do pojczenia dwdch odcinkow rur, przy monta
przepustu.

1.4.7.Element zaciskowy — opaska zaciskowa $ultba zaciskaca zhczke, przy hczeniu
dwadch odcinkdw rur.

1.4.8.Brukowiec - materiat kamienny stosowany do budowdgd wykonywania umocnie
powierzchni budowli, uktadany na podktadzie z ksgwga lub kruszywa wymieszanego z
cementem.

1.4.9.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowvazujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,80ymagania ogolne” [1] pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbli]
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
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2.2.1. Zgodnad¢ materiatdbw z dokumentagcjprojektowy i aprobaj techniczia D-06.02.01
Materiaty do wykonania robot powinny dygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej
lub ST oraz aprobatechniczi IBDiM.

2.2.2.Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu

— rury polietylenowe HDPE spiralnie karbowane oeaz elementydczace rury, jak zczki,
paski zaciskowe lukruby, odpowiadajce wymaganiom aprobaty technicznej,

— material, stanowcy fundament pod rury i do zasypki przepustu, zgodrmdokumentagj
projektows, np. mieszanka kruszywa naturalnego (pospoétkapwdmagca wymaganiom
PN-B-11111:1996 [7], o uziarnieniu 0+20 mm lub 0;3fnm,

— materiat do wykonania umocnienia skarp na wlacwylocie, zgodny z dokumentagj
projektowg- prefabrykowaneelbetowe skéne zakaczenia przepustow.

2.2.3Rodzaje materiatébw do umocnienia brukowcem skazppsstu

2.2.3.1.Brukowiec

Brukowiec powinien odpowiadavymaganiom PN-B-11104 [7].

2.2.3.2 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadawymaganiomPN-EN13139 [5] i PN-EN12620 [6].
2.2.3.3.Cement

Cement portlandzki powinien spetdiaymagania PN-EN197-1 [9].

Sktadowanie cementu powinnodggodne z BN-88/6731-08 [12].

2.2.3.4Woda

a) Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementdaskpwej, powinna
odpowiadéwymaganiomnormyPN-EN1008 [10].

2.2.4.Sktadowanie materiatow

Rury polietylenowe oraz @tzki i paski zaciskowe natg przechowywa tak, aby nie ulegty
mechanicznemu uszkodzeniu.

Podiaze, na ktorym sktaduje girury, musi by rowne, umaliwiajgce spoczywanie rury na
karbach na catej dtugoi rury. Rury mana sktadowéawarstwowo do wysokai max. 3,2 m.
Rury uktadane swobodnie zalecg siklada warstwami prostopadiymi wzglem siebie.
Uktadanie mana wykonywa& z podpdrkami drewnianymi lub metalowymi zapobieggini
przemieszczaniu rur. Ksztatt podporek musi taki, aby nie wysipowat zbyt day nacisk na
sgsiednie warstwy rur, magy spowodowa ich uszkodzenie. Okres sktadowania na wolnym
powietrzu nie powinien przekracza lat.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” [1]
pkt 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zah®sci od potrzeb, powinien wykagasi
mozliwoscig korzystania ze spgiu dostosowanego do prztgj metody robdt, jak npD—
koparky chwytakow na podwoziu gsienicowym o pojemriai tyzki 0,4 m3,

— ubijakiem spalinowym, ptytwibracyjm, walcem lub innym spetem zagszczagcym,

— sprztem transportowym,

— sprztem do roztadunku rur, jak lekkim sptem dzwigowym, wdzkami widtowymi
(roztadunek mge tez by¢ wykonywany gcznie).

Uwaga: W czasie roztadunku rur nalezwracgd uwag, zeby nie uszkodzi karbéw, np.
przez zbyt energiczne wygjanie rur, co powoduje tarcie karbéw o pagto
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Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentow lub propozycji Wykonawcgdwinien by zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine”
[1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie i drobne przedmioty thwa przewozi dowolnymisrodkami transportu, w
warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem 2z mnny
materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Rury naley ulozy¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej obsiebie i
zabezpieczy przed maliwoscia przesuwania gipodczas transportu. Nie nayedopucic,
aby wkcej niz 1 m rury wystawat poza obrgsodka transportowego.

Geosyntetyki naley zabezpieczy przed nadmiernym zawilgoceniem, ogrzaniem,
naswietleniem, chemikaliami, thuszczami i przedmiotamogicymi je przebd lub rozcié.
4.2.1. Transport brukowca

Brukowiec mana przewozi dowolnymisrodkami transportu.

D-06.01.01 Umocnienie powierzchniowe skarp, rowdaiekow

rozbudowa drogi wojewddzkiej Nr 645 na odcinku granwojewoddztwa podlaskiego -
Gawrychy 219

4.2.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaah
je przed zanieczyszczeniem,

zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zaagkgniem.

4.2.3. Transport cementu

Cement nalgy przewozé¢ zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 [12].

4.2.4. Transport wody

Woda mae by pobierana z wodoggu lub dostarczana przewwoymi zbiornikami wody
(cysternami).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST ,\Wymiagagolne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposéb wykonania rob6t powinien doygodny z dokumentagj projektows i ST. W
przypadku braku wystarczgych danych mina korzysté z ustalé@ podanych w niniejszej
specyfikacji oraz z informacji podanych w aanikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmayj

1. roboty przygotowawcze,

2. wykonanie wykopéw, np. pod tgw

3. wykonanie fundamentu (tawy) pod rury, np. z reéasi kruszywa naturalnego (pospotki),
4. ulazenie rury na fawie w jednym odcinku lub w odcinkaghymagajcych pohczenia
kolejnych dwaoch rur ziczka,

5. wykonanie zasypki przepustu,

6. umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu

7. roboty wykdczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST Iub
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wskaza Inspektora Nadzoru:

-ustali lokalizacj robot,

-przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedime do szczegotowego wytyczenia
robot oraz ustalenia danych wyseégmwych,

-usury¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemetyg, ogrodz# itd.,

-ew. odwodnt teren budowy w zakresie uzgodnionym z Inspektdiamzoru.

Zaleca s} korzystanie z ustaleSST D-01.00.00 [2] w zakresie niedimym do wykonania
robot przygotowawczych.

5.4. Wykonanie wykopow

Metoda wykonania robo6t powinna dgobrana w zalaosci od wielkaci robét, gebokasci
wykopu, uksztaltowania terenu, rodzaju gruntu ogaasiadanego spgiu, zaleca i
wykonywanie wykopu szerokoprzestrzennego.

Wymiary wykopu powinny b§ dostosowane do wymiarow budowli w planie i w progk, a
sciany wykopdéw winny b zabezpieczone na czas robot.

Zabezpieczenie nie polega na:

- stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopow,

- podparciu lub rozparciécian wykopow w przypadku gruntéw nawodnionych,

Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinn& Ippzostawiona niedobrana warstwa
gruntu, o grubgci co najmniej 20cm od projektowanego dna wykopuar$tiva ta powinna
by¢ usunéta recznie lub mechanicznie z zastosowaniem koparki izyspdowaniem nie
powodujcym spulchnienia gruntu.

Odchyiki rzdnej wykonanego podia od rzdnej okrélonej w dokumentaciji projektowej nie
mogy przekracza

+0cm i -2,0cm.

W przypadku wysfpowania wody gruntowej w wykopie naie wykona odwodnienie
wykopu.

Wykonanie wykopow pod tagvi ewentualne inne elementy rob6t powinnc kagodne z
dokumentacj projektowg. Doboér sprztu i metody wykonania natg dostosowé do
rodzajow gruntu, oljosci robot i odlegtdéci transportu.

Dno wykopu powinno bywyréwnane z doktadriciag co najmniej £ 2 cm.

Wykop naley wykona w takim okresie, aby po jego zalazeniu mana byto przysfpi¢ do
wykonywania przepustu.

5.5. Lawa pod przepustem

W przypadku uktadania przepustu begpdnio na gruncie (np. piaszczystym), ksztatt
poditaza powinien by wyprofilowany stosownie do ksztattu spodu rury.

tawy fundamentowe dla przepustow z rur polietylepcwHDPE naley wykona na catej
dtugasci przepustu z mieszanki kruszywa naturalnego ®in grubdci 0.4m i szerokeci
2xD (D<rednica nominalna przepustu).

J&ili grunt podtza wymaga roztgenia nacisku, to rury przepustu powinny haktadane na
zag:szczonej warstwie podsypki (fawie) o grdbioustalonej w dokumentacji projektowej, z
mieszanki kruszywa naturalnego o uziarnieniu n200mm, bez zanieczyszaze

Podsypk nalezy zagsci¢ do 0,98 Proctora normalnego. Gorna jej warstwaub@ci rownej
wysokaci karbu powinna byluzna, aby karby rury mogty swobodnie sv niej zagébic.
Dopuszczalne odchyiki dla taw fundamentowych pragpuwynosa:

— dla wymiaréw w planie + 5 cm,

— dla rzdnych wierzchu tawy £ 2 cm.

5.6. Utazenie rur przepustu na tawie

Utozenia rury na tawie naky dokon& po zniwelowaniu poziomu dna i wytyczeniu osi
przepustu. Zaleca iuktada& rure w jednym odcinku, j@ mozliwa jest dostawa rury o
odpowiedniej dtuggci, wynikajgca z asortymentu produkcji i movosci transportowych. W
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innych przypadkach, przepust zémy z dwoéch lub wikszej liczby rur powinien mie
pofaczenia zaczkami poszczegdllnych odcinkow rur.

taczenie dwoch odcinkéw rur polega na:

— utazeniu na tawie ziczki,

— potazeniu na zczce dwdch gsiednich kacow rur,

— zamkngciu zczki,

— zalazeniu w zhczce paskow lubrub zaciskowych i zaggnigcie ich.

W przypadku gdy przepust wono na tawie, po uprzednim pokeniu odcinkéw rur poza
tawg, nalery sprawdzt skutecznét polgczer migdzy rurami.

Rure przepustu po uteniu naley ustabilizowg w taki sposob, aby nie zmienita swojego
potozenia w czasie zasypywania przepustuziodokona tego podsypk wspieragca.
Przyckcie skrajnych rur do ptaszczyzny skarpyzma wykong przed montzem przepustu
lub tez na budowie po wykonaniu nasypu.

5.7. Zasypka przepustu

Zasypka przepustu do wysako co najmniej 30 cm ponad garkrawedz przepustu zaleca
sic wykona& mieszank kruszywa naturalnego o frakcji 0 + 31,5 mm o Ildasi
niejednorodnéci D5 lub piaskiem gruboziarnistym. Za zgddspektora Nadzoru, do zasypki
mozna wyc¢ piasku lub gruntu rodzimego.

Zasypka powinna iwykonywana:

— rownomiernie i rbwnoczeie z obu stron przepustu,

— warstwami o grubiei dostosowanej do wysoka zasypki, zagszczonymi do wskanika
zagszczenig 0,98,

— ze zwréceniem uwagi, agednica ziaren kruszywa, uktadanego bé&egdnio na rurze, nie
przekraczata wielki skoku karbu zewgtrznego rury.

Szczegolnie starannie naje wykona podsypk wspieragca przepust, umieszczgnnad
tawg. Materiat na podsypk wspieragca powinien odpowiada wymaganiom mieszanki z
kruszywa 0+20 mm dla tawy.

5.8. Brukowanie

Podtaze pod brukowiec naky przygotowa& zgodnie z PN-S-02205 [11].

Przed przysipieniem do uktadania bruku na poboczach xyaleykona warstwe podbudowy
z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicegieibgcil5 cm. Brukowiec nalgy
uklad& na warstwie podsypki cementowo-piaskowej|4lgrubagci5 cm. Uktadanie
brukowca nalgy rozpocz¢ od ulazenia po lini i obwodu umocnienia brukowcow
najwickszych. Brukowiec nalg uktad& tak, aby szczeliny radzy gsiednimi warstwami
mijaty si¢ i nieprzekraczaty 3cm, a napiiszy wymiar brukowca byt skierowany w podktad.
Po ut@eniu brukowca, naly wypeini szczeliny zaprag cementowo-piaskoyv(112). W
okresie wjzania zaprawy cementowo-piaskowej powierzehmmnocnienia naley ostont
matami lub warstw piasku i utrzymywaw stanie wilgotnym przez co najmniej 7dni.
5.9..Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentagcijprojektows i ST. Do robot
wykonczeniowych naley prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do
istniejgcych warunkow terenowych, takie jak:

- odtworzenie przeszkdéd czasowo ustyth, np. parkandéw, ogrodie nawierzchni,
chodnikéw, krawznikow itp.,

- niezledne uzupetnienia zniszczonej w czasie robélimosci, tj. zatrawienia, krzewow, -
roboty poradkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST ,Wymagania ogolne” [1] pkt 6
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6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzysk&é wymagane dokumenty, dopuszexa wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (aprobaty techniczne fikatty zgodndci, deklaracje zgodriai,

ew. badania materiatdw wykonane przez dostawcow itp

— ew. wykond wtasne badania wdaiwosci materiatbw przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone w pkt 2,

— sprawdz cechy zewstrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykoweh.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad&Vykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do
akceptaciji.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNVymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows jest m (metr) kompletnego wykonania przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, teli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— wykonanie wykopu,

— wykonanie tawy fundamentowej.

Odbiér tych robot powinien kyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaiga
0golne” [1] oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA P:ATNOSCI D-06.02.01 Przepusty z rur polietylenowych (HDPBY p
Zjazdami

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano wSST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kompletnego przepustu obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot zgodnie z projektem organizacjhu na czas budowy,

— przygotowanie podia,

— dostarczenie materiatow i spia,

— wykonanie przepustu z wykopem, gwutozeniem rur, zasypk umocnieniem skarp
brukowcem wedtug wymagalokumentacji projektowej, ST i specyfikacji teatunej,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprau.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (SST) :

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

2. D-01.02.04 Rozbiorki elementéw drog, ogradzprzepustow
10.2. Normy
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7. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurehe do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
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D - 05.03.26a ZABEZPIECZENIE GEOSIATKA NAWIERZCHNI ASFALTOWEJ
PRZED SHEKANIAMI ODBITYMI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaeghnicznej (SST)gswymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zgaanych z wykonaniem zabezpieczenia geosiatk
nawierzchni asfaltowych przedeaniami odbitymi w ramach niniejszej inwestycji.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosovjakm dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot azanych z
wykonaniem i odbiorem przebudowywanych nawierzclasfaltowych z geosiatkami
op&niajacymi powstawanie, w warstwigieralnej i wizacej, sgkan odbitych.

Dodatkowo nalgy stosowa si¢ do

-Wytycznych Zbrojenia Nawierzchni Drogowych Geosidtami z widkna Szklanego- przy
budowie i remoncie drog (Zahcznik do projektu);

- Zalecenia Stosowania Geowyrobow w Warstwach Astawych Nawierzchni n
Drogowych;

- wytycznych Producenta.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Geosyntetyk - material o postacia@iej, wytwarzany z wysoko spolimeryzowanych
widkien syntetycznych jak polietylen, polipropylggliester, charakteryzagy sie m.in. duzg
wytrzymaladicig oraz wodoprzepuszczakug.

Geosyntetyki obejmdgj geosiatki, geowtdkniny, geotkaniny, geodzianinggoruszty,
geokompozyty, geomembrany.

1.4.2.Geosiatka - ptaska struktura w postaci siatki, wooami znacznie wkszymi ni
elementy sktadowe, z oczkami pckonymi (przeplatanymi) w gztach lub cignionymi
(patrz zat. 1).

1.4.3.Nawierzchnia asfaltowa - nawierzchnia, ktérej wagstsy wykonane z kruszywa
Zwigzanego lepiszczem asfaltowym.

1.4.4.Peknigcie odbite - pkniecie (sgkanie) warstwy powierzchniowej nawierzchngdpce
odwzorowaniem istniegych pknig¢ i niecigtosci warstw w materiale podbudowy,
propagowanych w gérw wyniku koncentracji napgen i nieciggtosci struktury materiatu,
prowadacych do lokalnego przekroczenia wytrzymigio granicznej. (Bknigcia odbite
zwykle wystpuja w nawierzchniach asfaltowych posadowionych na pddlwvach
zwigzanych hydraulicznie lub starych i ptganych nawierzchniach asfaltowych).
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1.4.5.Remont (odnowa) drogi - wykonywanie robot remontolwprzywracajcych pierwotny
stan drogi, z wylczeniem rob6t konserwacyjnych, pgadkowych i innych.

1.4.6.Zalewa uszczelniagga - specjalny materiat asfaltowy, stosowany ,naggw’ Iub
materiat z mas stosowanych ,na zimno” do uszczelaigknig¢ i wypetniania szczelin.

1.4.7.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowvgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.,Wymagania ogolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudea
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Geosiatka

Geosiatka powinna miewtasciwosci zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej
lub SST oraz aprobatechniczig IBDIM.

W przypadku braku wystarcaalch danych, przy wyborze geosiatki ina korzysta
Z ustalé podanych w zatznikach 2, 3 i 4 w zakresie:

- zasad wyboru geosiatki do rob6t nawierzchniowych,
- funkcji geosiatki w nawierzchni asfaltowej,
- wymaga i zalecé materialowo-konstrukcyjnych dla geosiatek.

Geosiatka mze by skladowana na placu budowy pod warunkiemjest nawingta
na tuleg lub rue w wodoszczelnej nieuszkodzonej folii, kiGraleca si zdejmowé przed
momentem wbudowania.

Rolki geosiatki nalgy sktadow& w suchym miejscu, na czystej i gtadkiej powierachn
oraz nie wgcej niz trzy rolki jedna na drugiej. Nie wolno skfadoéveolek skrzyowanych
oraz wyptkowo mana zezwolk na sktadowanie rolek nie owitych folia przez okres
diuzszy ni jeden tydzie.

Przy sktadowaniu geosiatki naleprzestrzegazalec@é producenta.

2.3. Lepiszcza do przyklejenia geosiatki

Do przyklejenia geosiatki nalg stosowa:
a) kationowy emulsg asfaltows modyfikowary polimerem, szybkorozpadawvg EmA-99
[14], posiadajca aprobat techniczig IBDIM; zaleca st emulsg K1-70MP,
b) polimeroasfalt drogowy wg TWT PAD-97 [13], posiagtaj aprobat techniczig IBDIiM;
zaleca s asfalty: DE 150 C i DE 250 C.

2.4. Materialy do uszczelnienia gkni¢¢

Do uszczelnieniagiknig¢ i szczelin nawierzchni istniggej naley stosowa:
- zalew asfaltowg ,na gogco” lub masg uszczelnigjca na zimno,
- ew. gruntownik, sznur uszczelnjay itd.,
wedtug ustalé:
- OST D-05.03.15 Naprawa (przez uszczelnienie) pogich i poprzecznych skan
nawierzchni bitumicznych [9],
- OST D-06.03.16 Naprawa (przez uszczelnienie) pogich i poprzecznych skan
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nawierzchni betonowych [10],
- OST D-05.03.04a Wypetnianie szczelin w nawierzahbetonu cementowego [6].

2.5. Ta&my asfaltowo-kauczukowe

Przy wykonywaniu robdt natg stosowa asfaltowo-kauczukowe gy
samoprzylepne w postaci wgt uformowanej z asfaltu modyfikowanego polimerani,
przekroju prostoftnym o szerokgci od 20 do 70 mm, grukoi od 2 do 20 mm, diugoi od 1
do 10 m, zwingte na rdzé tekturowy z papierem dwustronnie silikonowanym.

Tasmy powinny charakteryzowssic:

a) dobn przyczepnécia do pionowo przeetej powierzchni nawierzchni,
b) wytrzymatdicia nascinanie nie mniejsgniz 350 N/30 crf,

c) dobn gietkoscia w temperaturze -2C€ na watkuCl 10 mm,

d) wydtuzeniem przy zerwaniu nie mniejn800%,

e) odksztatceniem trwatym po wydtaniu o 100% nie wkszym ni 10%,
f) odporndcia na starzenie &i

Tamy stuzg do dobrego pakzenia wbudowywanej mieszanki mineralno-asfaltowej
na gopco z pionowo przyetymi sciankami naprawianej warstwy bitumicznej istncs]
nawierzchni. Szerokd tasmy powinna by rowna grubéci wbudowywanej warstwy lub
mniejsza o0 2 do 5 mm. Gisze tamy (2 mm) naley stosowdé przy szerokéciach
naprawianych do 1,5 metra,szgrubsze (np. 10 mm) przy szerdkmch wekszych od 4
metrow.

2.6. T&my uszczelniapce pekniecia nawierzchni

Do przykrywania powierzchniowychegknie¢ w nawierzchni, wzszych od 5 mm,
mozna stosowadostpne na rynku tamy uszczelniajce, lzdace siatly wzmocnion warstwg
elastomeroasfaltu grubd 1,5 mm i ranej szerokéci dostosowanej do wymiaréw
uszkodzonego miejsca, np. 50, 75 lub 100 mm.

2.7. Materiaty do rob6t nawierzchniowych

Materialy do wykonania warstwy lub warstw asfalj@iv powinny odpowiada
wymaganiom OST wikxiwym dla ustalonego rodzaju nawierzchni, przykrjaeago
geosiatk, np. betonu asfaltowego [7].

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 3.

3.2. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed napwa

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wykézsie mazliwoscig korzystania

ze sprztu do przygotowania nawierzchni do naprawy, takigdo

- przecinarki z diamentowymi tarczamigtymi, 0 mocy co najmniej 10 kW, lub podobnie
dziatapce urzdzenia, do przyecia krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do
powierzchni nawierzchni i nadania uszkodzonym roimjs geometrycznych ksztattow
(mozliwie zblizonych do prostakow),

- sprzarki o wydajndci od 2 do 5 m powietrza na mingt przy cénieniu od 0,3 do
0,8 MPa,
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- szczotki mechaniczne o mocy co najmniej 10 kW zujgaymi dyskami z drutow
stalowych.Srednica dyskéw wiraicych (z drutdéw stalowych) z gikoscia 3000
obr./min nie powinna hy mniejsza od 200 mm. Szczotki &u do czyszczenia
naprawianych gknie¢ oraz krawdzi przycetych warstw przed dalszymi pracami, np.
przyklejeniem do nich samoprzylepnycknekauczukowo-asfaltowych,

- walcowe Ilub garnkowe szczotki mechaniczne (prefarmv z pochtaniaczami
zanieczyszczg zamocowane na specjalnych pojazdach samochodowych

- odkurzacze przemystowe.

3.3. Sprzt do frezowania

Nalezy stosowa frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej
na zimno na okiong gtebokas¢.

Frezarka powinna lgysterowana elektronicznie i zapewhizachowanie wymaganej
rownasci oraz pochylé poprzecznych i podinych powierzchni po frezowaniu. Do matych
roboét (naprawy agci jezdni) Ireynier maze dopuycic frezarki sterowane mechanicznie.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanwmafki musz, a poza nimi
powinny, by zaopatrzone w systemy odpylania. Za zgltyniera mana dopuci¢ frezarki
bez tego systemu:

a) na drogach zamiejskich w obszarach niezabudowanych,
b) na drogach miejskich, przy matym zakresie robot.

Do poszerzaniaginie¢ w nawierzchni zaleca gistosowa frezarki mechaniczne z
frezami palcowymi lub tarczowymi, zapewnieg wykonanie poszerze zgodnie z
przebiegiem gkniecia, o stalej, dostosowanej do potrzelgzbgkdsci i szerokdci, o
pionowychsciankach bocznych.

3.4. Uktadarki geosiatek

Do uktadania geosiatek na pogllomazna stosowé uktadarki o prostej konstrukcji,
umazliwiajgce rozwijanie geosiatki ze szpuli.

3.5. Skrapiarki

W zaleznosci od potrzeb naley zapewnt uzycie odpowiednich skrapiarek do asfaltu i
do emulsji asfaltowej. Do wkszaci robét mana stosowa skrapiarki mate z ecznie
prowadzog lang spryskugca. Podstawowym warunkiem jest zapewnienie stategdatky
lepiszcza, aby ulatwi operatorowi réwnomierne spryskanie lepiszczem a&@anego
miejsca w zatponej ilosci (I/m?).

3.6. Inny sprzet

Pozostaly spkt stosowany do robot powinien odpowiddavymaganiom OST,
wymienionych w niniejszej specyfikaciji.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 4.

4.2. Transport geosiatek

Geosiatki nalgy transportowaw rolkach owingtych polietylenow folig. Folia ma na
celu zabezpieczenie geosiatki przed uszkodzenientaasie transportu i skladowania na
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budowie, a take zabezpiecza skladowangeosiatk przed negatywnym dziataniem
ultrafioletowego promieniowania stonecznego. Podctzansportu naky chront materiat
przed zawilgoceniem i zabrudzeniem. Rolki powingy btozone poziomo, nie wtej niz w
trzech warstwach. W czasie wytadowywania geosiatkisrodka transportu nie nafg
dopuci¢ do porozrywania lub podziurawienia opakowaniali. fo

Przy transporcie geosiatki najeprzestrzegazalecé producenta.

4.3. Transport innych materiatow

Transport pozostatych materiatbw powinien odpoadadwymaganiom OST,
wymienionych w niniejszej specyfikaciji.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne”
[1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania rob6t

Konstrukcja i sposOb zabezpieczenia geosiatiawierzchni asfaltowej przed
spckaniami odbitymi powinny by zgodne z dokumentacjechniczg, SST i ustaleniami
producenta geosiatek. W przypadku braku wystagcyeh danych naley korzyst@ z ustalé
podanych w niniejszej specyfikacji.

Przy zabezpieczaniu geosiatkami nawierzchni asfgith przed sgkaniami
odbitymi, mog wystpowa nastpujace czynnéci:

- rozebranie, przewidzianej do naprawy, warstwy (Wdwstw) nawierzchni asfaltowej z
ewentualnym frezowaniem istraepj nawierzchni asfaltowej,

- wypetnienie spkan w istniepcej nawierzchni zalegvasfaltove,

- oczyszczenie powierzchni przewidzianej dozeltia geosiatki,

- skropienie lepiszczem,

- utozenie geosiatki i przymocowanie jej do pagio

- ulozenie warstwy lub warstw nawierzchni asfaltowej aaebranym fragmencie jezdni lub
na calej szerokgi jezdni.

5.3. Rozebranie nawierzchni

Roboty rozbiérkowe nawierzchni powinny dygodne z dokumentacprojektows,
SST lub wskazaniami #yniera.

Roboty rozbiorkowe nawierzchni powinny odpowiasa/maganiom OST D-
01.02.04 [2].

W przypadku stosowania frezarek drogowych, nawlama (lub jej fragmenty)
powinna by frezowana do gbokaici, szerokéci i pochyler zgodnych z dokumentagj
projektowg, SST lub niniejsg OST.

W przypadku konieczrigi sfrezowania warstwy starej nawierzchni, aglevykona
te prace w sposob gwaranjty pozostawienie jak najmniejszych rowkow, niekszych ni
10 mm, po przégiu wieloostrzowego na¢dzia frezuycego, tak aby zapewhmaksymalnie
rowng i poziony powierzchry.

Frezowanie nawierzchni przed napsapowinno odpowiadawymaganiom OST D-
05.03.11 [8].

5.4. Wypetnienie sgkan w nawierzchni



Wypelnienie sgkan (pekniec) i szczelin w nawierzchni nalg wykonywa zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub nsrej OST.

Peknigcia wezsze nk 3+5 mm mog by¢, za zgod Inzyniera, tylko oczyszczone lub
przykryte t&amga uszczelniajca wedtug techniki podanej w zgizniku 6.

Pekniecia o szerokéci wickszej od 5 mm naky poszerzy¢ do wymaganej przez
dokumentagj projektowg lub specyfikagj techniczi, szerokéci i giecbokasci. Poszerzenie
zaleca si wykon& frezarlg z frezem palcowym lub tarczowym, wzdtprzebiegu gkniccia,
ze stad szerokdcia i gigbokadicig oraz z pionowymséciankami bocznymi.

Peknigcie, po ew. poszerzeniu go frezark doktadnym oczyszczeniu, ew.
zagruntowaniu gruntownikiem, nalewypetnic zalewy asfaltows lub mag uszczelniajca wg
ustale:

- OST D-05.03.15 [9], gdygkniccie wypetnia s§ w nawierzchni asfaltowej,
- OST D-05.03.16 [10], gdyeniecie wypetnia s w nawierzchni betonowej,
- OST D-05.03.04a [6], gdy wypetniagszczelig nawierzchni betonowe.

5.5. Oczyszczenie powierzchni przewidzianej do skpeenia lepiszczem i utdenia
geosiatki

Przygotowanie powierzchni do skropienia lepiszctew#ozenia geosiatki, zaktada:

- doktadne usumgcie ze starej nawierzchni wszystkich zanieczyszczgie ledacych
integraly jej czscig (takich jak: line kawatki i odpryski asfaltu, przyczepione do
nawierzchni kawatki btota, gliny itp.);

- oczyszczenie catej nawierzchni (najkorzystniej atong, mechaniczay wirujaca drucian
szczotly) do stanu, w ktérym zapewnione zostanie pozostawia podieu starej
nawierzchni jedynie elementéw zyganych w sposob trwaty;

- bardzo dokladne oczyszczenie krateréw, przestrasgicbnych: pgknie¢, spkan,
powierzchni bocznych i dna;

- odkurzanie catej nawierzchni odkurzaczem przemygtowub, o ile na to pozwalgj
warunki miejscowe, strumieniem gponego powietrza z przemieszczalnego wentylatora,
o mazliwie duzym wydmuchu powietrza;

- zmycie nawierzchni strumieniem wody podnieniem;

- uzupelnienie starego pod® mieszank mineralno-asfaltoww w miejscach, gdzie
wystepuja znaczne jego ubytki (wskazane jest rovingmkrycie ich powierzchni ciekt
substangj wigzacy);

- powtorne odkurzanie catej nawierzchni odkurzaczememystowym lub spEonym
powietrzem.

5.6. Utazenie geosiatki

Nkfadanie siatki: wg.:

-Wytycznych Zbrojenia Nawierzchni Drogowych Geosidtami z widkna Szklanego- przy
budowie i remoncie drog (Zahcznik do projektu);

- Zalecenia Stosowania Geowyrobow w Warstwach Astawych Nawierzchni n
Drogowych;

- wytycznych Producenta.
5.6.1.Czynndaci przygotowawcze
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Sposob naprawy nawierzchni geosjatkpowinien odpowiada ustaleniom
dokumentacji projektowej. W przypadku niepetnycmytzh mana ustakk zasady naprawy
wedtug danych zat€znika 5.

Utozenie geosiatki powinno By zgodne z zaleceniami producenta i aprobaty
technicznej, a w przypadku ich braku lub niepeltnygldnych - zgodne ze wskazaniami
podanymi w dalszym ggu.

Folic, w ktdrs 53 zapakowane rolki geosiatki, zalecg gidejmowa& bezpdrednio
przed uktadaniem. W celu uzyskania mniejszej szswmokrolki mozna g przecgcé pita.
Szerok&¢ po przyceciu powinna umgliwi ¢ pofgczenie gsiednich pasm siatki z zaktadem.
Pocatkowo nie naley wykonywa wecig¢ na wpusty uliczne i studzienki, gdyalery je
wykona dopiero po naggnieciu i zamocowaniu siatki. Przygotowane rolki siatidlezy
roztozy¢ wzdtwz odcinka drogi, na ktdrymellag prowadzone prace.

Rozpakowanie rulonow powinno ngsbwa pojedynczo, na przygotowanym
podiazu. Przy wekszym zakresie robot zalecae siwykonanie projektu (rysunku),
ilustrujacego sposéb uktadaniagckenia rulonéw, ew. szerodm zaktadek, mocowania do
podiaza itp.

Geosiatk mazna uktadé recznie lub za pomacuktadarki przez rozwijanie ze szpuli.

Wszystkie siatki mugzby¢ utozone na powierzchni réwnej lub wyrdbwnanej warstw
profilujaca; rownas¢ powierzchni jest warunkiem integrakwoo catego uktadu. Nieréwroi
takie jak koleiny lub wytobienia o gtbokadsci wickszej n 10 mm powinny b§ wypetnione,

a wszystkie zanieczyszczenia jezdni ustaiub sptukane wagd

Nieréwndaci mierzone w kierunku podimym i poprzecznym, pod 4-metrgwats, nie

powinny by wigcksze od 5 mm.

5.6.2.5p0s6b uteenia geosiatki

Ukladanie geosiatek plecionych przewiduje gasiace czynnéci, jesli dokumentacja
projektowa, SST lub zalecenie producenta nie prdewiinaczej:

- geosiatki powinny b§ uktadane na powtoce z asfaltu drogowego lub natwee emuls;ji
w ilosci okreslonej przez producenta, np. 400-450 §/skropienie lepiszczem powinno
odpowiadé wymaganiom OST D-04.03.01 [3],

- geosiatk rozwija st i uklada bez sfalowana przygotowanej powierzchni, wphie
napkzajac w czasie uktadania przez podnoszenie rolki iguaaiie siatki,

- siatki plecione roztzone z rolki wzdta osi przymocowuje si na pocatku kotkami
stalowymi wbijanymi w dola warstwe, ew. srubami z nakgtka osadzonymi wewdirz
kotkow,

- geosiatki 4czy sk na zaktad, ktory w kierunku podilym wynosi co najmniej 200 mm, a
w kierunku poprzecznym co najmniej 150 mm. W cehigqeenia zaktadéw pasm
geosiatki zaleca sia skropt: lepiszczem w iléci 300 g/n3,

- geosiatki naprza st przy wyciu urzdzenia naggajgcego, np. belki oraz pojazdu,
stopniowo do wydtzenia max. 0,2% lub 200 mm na 100 m. Ma to na cepewnienie
prawidtowej pracy siatki w nawierzchni oraz unigie przesuricia lub sfalowania
podczas ukfadania na niej mieszanki przezaietarke,

- po napezeniu siatki mana w niej wycic¢ otwory na wpusty i studzienki, tak aby pozostato
10 cm do obrysu tych wdze,

- jezeli geosiatki uktadanegsia spoinach, brzeg siatki powinienchrzesungty w stosunku
do spoiny o min. 500 mm,

- przy promieniach krzywizny wkszych od 600 m geosiatki uklada fiez specjalnych
zabiegdw. Na odcinkach, gdzie promienie krzywiznnsniejsze od 600 m, utenie
geosiatek powinno ldydostosowane do przebiegu trasy przez nacinanie phybicie
krawedzi stalowymi kotkami.
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Przy stosowaniu geosiatelgghionych obowjzuja nastpujace r@&nice wykonawcze:

- ilo$¢ emulsji asfaltowej do skropienia powinna odpowéadgmaganiom producenta i np.
wynosi 1400-2000 g/

- pocatek siatki umocowuje siprzy zastosowaniu perforowane§iay stalowej i stalowych
kotkow wbitych do dolnej warstwy bitumicznej przyomocy specjalnego wdzenia;
odstp pomedzy kotkami wynosi 1-2 oczek siatki, zalee od twardéci nawierzchni,

- geosiatki zaleca siuktad& na dhiszym odcinku drogi, np. ok. 8 rolek potonych ze
soly przy pomocydcznikdw zaciskowych na zaktad, ktéry w kierunku jagdym wynosi
co najmniej 200 mm, a w kierunku poprzecznym conmégj 100 mm,

- siatka powinna by napgzona i utrzymana w poziomie, bez sfal@waRozciaganie
przeprowadza i stopniowo, a do wydtwenia max. 0,5% lub 500 mm na 100 m.
Nastpnie krawedz geosiatki przymocowuje gido warstwy dolnej przy pomocy kotkow
stalowych, a widkna podime hczy st z kolejy siatky przy pomocy dcznikdw
zaciskowych.

5.6.3.Zalecenia uzupenigge (wg [15])

W wypadku uktadania geosiatki na goérnej powierzgeadni pod nowe warstwy
asfaltowe, powierzchnia skrapiana lepiszczem posvimig szeroké¢ wieksz od szerokéci
pasa geosiatki o 0,100,15 m z kadej strony. Powierzchnia skrapiana lepiszczem poavin
by¢ czysta - wszelkie zanieczyszczenia glikruszywem itp. powinny zostaisungte przed
skropieniem. Cgci geosiatki zanieczyszczone smarami i olejamizyaleycia¢. Miejsca te
nalezy powtornie skrogi wraz z brzegiem otaczgjej geosiatki, a naginie wklet w nie
prostokitng fate z geosiatki o wymiarach zapewnjeych przykrycie wyagitego otworu z
zaktadem okoto 0,10 m.

Jali stosowany jest elastomeroasfalt uptynniony, zapcy rozpuszczalnik, to
geosiatle nalezy rozklad& po odparowaniu rozpuszczalnika.slleizywana jest emulsja
elastomeroasfaltowa, to geosiatkalery rozktad& po rozpadzie emulsji i odparowaniu
wody.

Przed utaeniem warstwy asfaltowej na wanej geosiatce natg naprawé miejsca
odklejone, fatdy i rozdarcia geosiatki.

Niedopuszczalne jest uktadanie warstwy geosiatke mnpeknieciach o
nieustabilizowanych kragdziach.

Roboty prowadzi si wytgcznie podczas suchej pogody. Geosiatka nieemumé
mokra, rozktadana na mokrej powierzchni lub pozsgtaa na noc bez przykrycia warstw
asfaltovy.

Konieczne jest zapewnienie prawidtowego przyklegjegeosiatki do podi@. Jaéli
uzyskanie tego nie jest mawe z jakiegokolwiek powodu (np. istnigjfale), to naley
zrezygnowad z zastosowanie tej technologii, bowiem nieistare jej wykonanie mze by
powodem zniszczenia nawierzchni (np. fale mogiszczy polaczenia warstw).

Powstate fale siatki mimma, za zgogl Inzyniera, zneutralizowa posypuc siatk
mieszank mineralno-asfaltow drobnoziarnist, np. grubéci 5 mm, a nagpnie ostranie 3
ubijajac.

Temperatura wykonawstwa robot jest limitowana dzpaaln temperatuy robot
asfaltowych. W przypadku stosowania do nasycanigrayklejania geosiatki emulsiji
elastomeroasfaltowe] kationowej lub elastomeroasfala gogco, temperatura powietrza
powinna by nie nizsza nk 15°C, a temperatura skrapianej nawierzchni powinné tig
nizsza nk 10°C.

Nie dopuszcza siruchu pojazdéw po rozionej geosiatce. Wyfkowo mae
odbywa si¢ jedynie ruch technologiczny. Wéwczas pojazdy powiporusza sie z mah
predkoscia, bez gwattownego pripieszania, hamowania i gkania.
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5.7. Sposob wykonania napraw przy zyciu geosiatki
5.7.1.Glowne sposoby wykonania robot

Przy wykonywaniu napraw z zastosowaniem geosiatkbhezpieczagych przed
spckaniami odbitymi, wysipuja hastpujace gtdwne sposoby wykonania robot:
1. naprawa ptytka pojedynczegckmiccia odbitego, gdy kragdzie mkniccia @ dobrze
podparte,
2. naprawa giboka pojedynczego egniecia odbitego, gdy nie ma dobrego podparcia
krawedzi pekniecia,
3. naprawa powierzchniowalknie¢ odbitych z utgeniem nowych warstw asfaltowych,
4. zabezpieczenie nawierzchni asfaltowej w strefikai

5.7.2.Naprawa ptytka pojedynczegekmiccia odbitego, gdy kragdzie gkniecia 9 dobrze
podparte (wg [15])

Naprawa ptytka z zastosowaniem geosiatkizome] w lokalnie wygitym pasie
warstwyscieralnej jest rozwazaniem przeznaczonym gtownie dla ep@nia wysipienia na
powierzchni warstwy asfaltowej, g odbitych od poprzecznych, termicznychelsm
sztywnej podbudowy, w sytuacji gdy kregizie gkniecia g dobrze podparte, a sfrezowanie
warstwyscieralnej na catej diugai odcinka nie jest konieczne.

Czynndci zwigzane z napragvnawierzchni obejmuyj
- lokalne sfrezowanie asfaltowe] warstégieralnej do gibokasci 3 cm pontej jej spodu,

pasem szerokei 1m, symetrycznie wobec istmepgo pgkni¢cia poprzecznego, wg
wymaga OST D-05.03.11 [8],

- poszerzenie frezagkpekniecia do szerok&i co najmniej 12 mm i gbokasci 15 mm,
wypetnienie go zalewasfaltows, wg wymaga OST D-05.03.15 [9],

- skropienie powierzchni sfrezowanego pasa lepiszcrenwymaga OST D-04.03.01 [3],

- ulozenie siatki i przymocowanie jej do podéy

- uszczelnienie bocznych, pionowydtian wycktego pasa tang klejagcg asfaltowo-
kauczukowvy,

- wypelnienie wyaitego pasa betonem asfaltowym lub innym materiaterskladzie i
wiasciwosciach zblzonych do widciwosci istniegcej warstwyscieralnej, wg wymaga
odpowiedniej OST, np. D-05.03.17 [11] (przyktad pnd w zat. 7 rys. 1),

- w wypadku, gdy przewidziane jest uémie nowych warstw asfaltowych, na wykonanej
naprawie uktada si kolejny pas siatki o dlugoi 2 m na powierzchni skropionej
lepiszczem asfaltowym w ustalonej so i przykrywa novd warstwg lub warstwami
asfaltowymi (przyktad podano w zat. 7 rys. 2).

5.7.3. Naprawa giboka pojedynczegockniecia odbitego, gdy nie ma dobrego podparcia
krawedzi pekniecia (wg [15])

Naprawa giboka z zastosowaniem geosiatki jest r@zaniem przeznaczonym do
napraw gknig¢ odbitych od niegigtosci w sztywnej podbudowie (stabilizacji cementem,
chudym betonie), w przypadku braku podparcia kdwv tej niecijgtosci. Naprawa ta,
obejmupca ewentualp napraw podiaza, mae by takze stosowana do lokalnych napraw
spckan zmeczeniowych.
Czynnaci zwigzane z napragvnawierzchni obejmuyj
- lokalne sfrezowanie bitumicznej warstwigieralnej (okoto 6 cm) na szerakd catego
przekroju poprzecznego i diugn pasa 2,0 m, symetrycznie wobec istgtego gkniecia
poprzecznego lubgini¢¢ zmeczeniowych, wg wymagaOST D-05.03.11 [8],

- sfrezowanie pozostatych warstw nawierzchni dgogkcsci podiaza, na szerok&i catego
przekroju poprzecznego i diugm pasa 1 m, wg wymagaDST D-05.03.11 [8],
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- W razie potrzeby usugtie przewilgoconego i zanieczyszczonego paaltgruntowego i
zasgppienie go kruszywem naturalnym stabilizowanym meatmie, dobrze
zag:szczonym, wg wymagaOST D-04.04.01 [4],

- wypetnienie pasa sfrezowanego na diogd m materiatlem jak na podbudewwarstwe
Wigzacg, wg wymaga odpowiedniej OST (przyktad podano w zat. 7 rys. 3)

- skropienie powierzchni zagzczonych warstw lepiszczem, wg wymagaOST
D-04.03.01 [3],

- ulozenie siatki i przymocowanie jej do podéy

- uszczelnienie bocznych, pionowydtian wycktego pasa tang klejacg asfaltowo-
kauczukowvs,

- wypelnienie pozostatej ezci wycictego pasa o diugoi 2 m betonem asfaltowym lub
innym materiatem o skfadzie i wdl@wosciach zblzonych do widciwosci istniegce]
warstwyscieralnej, wg wymagaodpowiedniej OST, np. D-05.03.17 [11],

- w wypadku, gdy przewidziane jest uémie asfaltowych warstw renowacyjnych, na
wykonanej naprawie uktada esikolejny pas siatki o diugoi 3 m na powierzchni
skropionej lepiszczem asfaltowym w ustalonejsaloi przykrywa nowg warstwg lub
warstwami asfaltowymi (przyktad podano w zat. 7.4k

5.7.4. Naprawa powierzchniowagkni¢¢ odbitych z utéeniem nowych warstw asfaltowych
(wg [15])

Naprawa powierzchniowa pod nowe warstwy asfalt@aweastosowaniem geosiatki
jest rozwyzaniem przeznaczonym do d@odenia wysgpienia na powierzchni nowej warstwy
asfaltowej, sgkan odbitych od nie@igtosci poprzecznych i podimych sgkan w dolnych
warstwach, jéli przewidziana jest regulacja catej powierzchninigjacej jezdni przez
frezowanie lub utéenie warstwy profilujcej.

Czynndci zwigzane z napragvnawierzchni obejmygj(przyktad podano w zat. 7 rys.
5):

- w przypadku napraw sgan poprzecznych - lokalizacja i trwate oznaczeniejseisgkan
poza pasem drogowym,

- wyroéwnanie powierzchni jezdni frezowaniem (wg wyraagOST D-05.03.11 [8] lub
profilowaniem warstw profilujacg (wg wymaga OST D-04.08.01 [5]); w przypadku
zastosowania warstwy profihgej przed jej poteniem naley speckania wypetné emulsg
lub zalewa (wg wymaga OST D-05.03.15 [9] lub D-05.03.16 [10])z@di po sfrezowaniu
otrzymuje s¢ powierzchng o gkbokich rowkach, to nay ja dodatkowo powierzchniowo
zamkny¢ cienkg warstwy mineralno-asfaltow, wg OST D-04.08.01 [5],

- skropienie (wg wymaga OST D-04.03.01 [3]) miejsc niegjtosci warstw lepiszczem
asfaltowym (emulg asfaltowg lub asfaltem) modyfikowanym elastomerengczna
szerok@¢ skropienia wynosi 1,20 m symetrycznie w stosunku pkniecia (jest o
0,10 m szersza od pasa geosiatki zdkg strony); w przypadku, gdy powierzchnia jezdni
jest pokryta gstymi sgkaniami poprzecznymi, natg przewidzi€ skropienie lepiszczem
i utozenie geosiatki na catej powierzchnekpnego odcinka,

- ufozenie geosiatki, przy czym szerdkgooprzecznego zaktadu w kierunku rozktadania
geosiatki powinna wyno&i0,20 m, a szeroké zaktadu podhianego powinna wynoé&ico
najmniej 0,15 m,

- roziozenie nowej mieszanki mineralno-asfaltowej w jedhdy wiecej warstwach, wg
wymaga odpowiedniej OST, np. D-05.03.05 [7].

5.7.5. Zabezpieczenie geosigtlhawierzchni asfaltowe] w strefie g@n (wg opracowania
Politechniki Krakowskiej, Instytut Dréog, Kolei i Mxbow)

Zabezpieczenie geosigtkawierzchni asfaltowej polega na igoiu siatki na catej
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powierzchni jezdni lub na wybranych jeje¢éeziach. Przykrywane fragmenty powierzchni
dotycz lokalnych sgkan, spoin konstrukcyjnych, zasypki wykopow instalaggh, spoin
pomicdzy istniejca jezdnp a jej poszerzeniem, prieja pomedzy drog a konstrukg
mostu, przegcia pomedzy odcinkami o niejednorodnej §msci podiaza, spoin w
nawierzchni z betonu cementowego itp. Stosowarsigiek w konstrukcji wzmocnienia nie
jest jednak skuteczne,zgi spekaniom istniejcej warstwyscieralnej towarzysg ugiecia
pionowe pod obagizeniem.

Sposdb wykonania zabezpiefizebejmuje czynnéi analogiczne do poprzednio
omowionych, nawjzujagce do rozpatrywanego przypadku wzmocnienia nawneizc
asfaltowey:

. had przekopem instalacyjnym (przyktad - zat. 8, tys

. W strefie zmiany nénosci podtaza gruntowego (przyktad - zat. 8, rys. 2),

. W strefie spoiny roboczej (przykiad - zat. 8, r§3.

. w strefie zmiany konstrukcji nawierzchni (przyktadat. 8, rys. 4),

. W strefie poszerzenia nawierzchni (przyktady - 8akys. 5 a, b),

. ha podbudowie z gruntu stabilizowanego cementeaykpad - zat. 8, rys. 6),

. potazonej na istnigjcej nawierzchni z betonu cementowego (przyktad.-&ays. 7).

~No ok~ WN PP

5.8. Uktadanie warstwy lub warstw nawierzchni asfabwej

Warstwe mieszanki mineralno-asfaltowej zaleca sktad& natychmiast po ufeniu
geosiatki. Na rozwirta geosiatk nalezy najechd tytem od czota i rozktadamieszank
zgodnie z zaleceniami technologicznymi odpowiedr@®T, np. D-05.03.05 [7]. W czasie
uktadania warstw nawierzchni rozkladarka i pojazdysz porusza sie ostranie, bez
gwattownej zmiany mrdkosci i kierunku. Zabrania ei gwattownego przyspieszania lub
hamowania na nie przykrytej siatce.

Reczne uktadanie warstwy lub warstw nawierzchni natyoim powierzchniach
powinno by wykonane przy pomocy topat i listwowyéhiggaczek oraz listew profilowych,
w spos6b odpowiaday wymaganiom OST D-05.03.17 [11].

Roztazong mieszank nalery zag:$ci¢c walcem lub zagszczarlg ptytows.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w OST  D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszezs wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (certyfikaty na znak bezgistwa, aprobaty techniczne,
certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatdw wykonane przez
dostawcow itp.),

- wykona badania wiéciwosci materialtdw przeznaczonych do wykonania robotedéne
w pkcie 2,

- sprawdzt¢ cechy zewstrzne gotowych materiatow z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badadVykonawca przedstawia Agnierowi do
akceptaciji.
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6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow, ktore naley wykona& w czasie roboét
podaje tablica 1.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-@O0®,Wymagania ogolne” [1]
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiaru rob6t jest fm (metr kwadratowy) zabezpieczonej geosiatk
powierzchni nawierzchni.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

Czestotliwos¢ | Wartdsci

Lp. | Wyszczegdlnienie bada i bada dopuszczalne

pomiarow

Sprawdzenie robot rozbiérkowyco 25 m

: . . . Max. 10 mm
1 |nawierzchni (ocena wizualna z gwt 0Si i przy|

: K dziach rowki

pomiarem) rawedziac po frezowaniu
Sprawdzenie wypetnienia dpan | Kazdg

2 w nawierzchni (wg OST [Oszczelig Ilub Wg OST [6]
05.03.04a [6]) spekanie
Sprawdzenie oczyszczenia padip ,

3 |(Ocena wizualna wg p. b5 &ate podige Brak . lwnych
R odpryskow
niniejszej OST) Kurzu

Badanie skropienia lepiszcze .
4 podiaza (wg OST D-04.03.01 [3]) "Cate podiae | Wg OST [3]

Ew. sprawdzenie uszczelnienia
5 bocznych scian wyckcia tama|Wycicte pasy
klejaca asfaltowo-kauczukoy nawierzchni
(ocena wizualna wg p. 57
niniejszej OST)

Wg p. 5.7

6 Badanie uta@enia geosiatki (ocer

wizualna wg p. 5.6 niniejszej OS Cala siatka Wgp. 5.6

Wg
Badanie warstwy lub warstvgdpowied-niej
7 | nawierzchni asfaltowej (WIDST, np. i
odpowiedniej OST, np. D-05.03.05-05.03.05 B_gg'gg'gg [7][’11]
[7], D-05.03.17 [11], itp.) [7], D- itp e
05.03.17 [11]}

Wg odpowiednig
OST, np.
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8. Odbiér robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000 ,Wymagania ogolne” [1]
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, SST |
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug
pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikarych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- przygotowanie uszkodzonego miejsca nawierzchnii¢aleckrawedzi, oczyszczenie dna i
krawedzi, usungcie wody),

- wypetnienie spkan w istniepcej nawierzchni i rowng podiaza,

- skropienie lepiszczem podia,

- ew. przyklejenie tam kauczukowo-asfaltowych,

- rozlozenie geosiatki bez fald z przymocowaniem do pzalto wycicciem otworéw na
studzienki.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy pfatioci podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni asfaltowej z geosiatébejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

- dostarczenie materiatéw i spta na budow,

- wykonanie nawierzchni zgodnie z dokumenjagyrojektowy, SST i ewentualnie
zaleceniami layniera, obejmujcej roboty rozbiérkowe, wypetnienie g@n, oczyszczenie
podiaza, skropienie lepiszczem, rozemie geosiatki, utleenie nawierzchni asfaltowej, itp.,

- pomiary i badania laboratoryjne,

- odtransportowanie spgttl z placu budowy.

10. Przepisy zwazane

10.1. Ogdlne specyfikacje techniczne (OST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

2. D-01.02.04 Rozbiérka elementéw drég, ogradzerzepustow
(podspecyfikacja w zbiorze D-01.00.00 Roboty
przygotowawcze)

3. D-04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw koiksyjnych

(podspecyfikacja w zbiorze D-04.0144.03.01
Dolne warstwy podbudéw oraz oczyszczenie i
skropienie)
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4. D- Podbudowy z  kruszywa  stabilizowanego
04.04.06:04.04.0 mechanicznie

3

5. D-04.08.01 Wyréwnanie podbudowy mieszankami naime-
asfaltowymi (podspecyfikacja w zbiorze D-
04.08.00 Wyroéwnanie podbudowy)

6. D-05.03.04a Wypetnienie szczelin w nawierzchnibetonu
cementowego

7. D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

8. D-05.03.11 Recykling (podspecyfikacja ~Frezoveani
nawierzchni asfaltowych na zimnao”)

9. D-05.03.15 Naprawa (przez uszczelnienie) podioh i
poprzecznych sfkan nawierzchni bitumicznych

10. D-05.03.16 Naprawa (przez uszczelnienie) podgich |
poprzecznych sgkan nawierzchni betonowych

11. D-05.03.17 Remont ggtkowy nawierzchni bitumicznych

12. D-05.03.18 Remont gatkowy nawierzchni betonowych

10.2. Inne dokumenty

13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltgadwe. TWT-PAD-97. Informacje,
instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warszawa, 1997

14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé EmA-99. Informacje,
instrukcje - zeszyt 60, IBDiM, Warszawa, 1999

15. Katalog wzmocni® i remontow nawierzchni podatnych i poisztywnych,
GDDP - IBDiM, Warszawa, 2001.

ZAt ACZNIKI

ZAE ACZNIK 1
PRZYKLADY GEOSIATEK

Siatka przeplatana weatach Siatka cagniona polipropylenowa
z wigzki wtokien syntetycznych
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ZAL ACZNIK 2
ZASADY WYBORU GEOSIATKI DO ROBOT NAWIERZC HNIOWYCH

Zaleca si stosowanie geosyntetykow do robdt wzmaaeigh nawierzchnie
asfaltowe, gdy:

- maozna spodziewasie, ze technologie tradycyjne (bez geosyntetykdw) nigrgp swoich
zada,

- wystepuje stosunkowo die obchzenie drogi, dla ktérego wymagany jest diugi okres
pomiedzy remontami (przy zastosowaniu geosyntetykéwmaaaktada czas eksploatacii
nawierzchni 10 - 12 lat).

Geosiatk wybiera s¢ (zamiast np. geowtdknin), gdy ma z2@@& sic z materiatem
asfaltowym i lgdzie pracowa jak ,zbrojenie”, nadajc nawierzchni nowe parametry
wytrzymatgciowe na rozciganie i lepszy rozkiad nagten (przekazywanie napten
rozciggajgcych ze spkanej warstwy asfaltowej na geosigtk Geosiatki przydatne as
szczegOlnie przy wzmocnieniu nawierzchnigkggmych, opénieniu powstawania sgan
odbitych, kolein itp.

Geosiatka mze by realnie traktowana jako zbrojenie,z¢d modut spgzystaici
(sztywna¢) geosiatki bdzie wyzszy od modutu sztywrigi warstwy asfaltowej; nahy przy
tym uwzgkdniat, ze modut sztywngci warstwy asfaltowej zmienia ¢siw zaleznosci od
temperatury i w procesie ggania warstwy.

Do produkcji geosyntetykdw przeznaczonych do napravzmocnigé spckanych
nawierzchni drogowych aywa sk polimerow syntetycznych, o odpowiednio wysokich
parametrach wytrzymadoiowych oraz odpornych na podniesione temperatuty (
temperatury asfaltowych warstw wzmacagich, ukladanych na geosyntetykach).
Najczsciej stosowanymigpolipropylen, polietylen i poliester.

Geosiatki polipropylenowe i polietylenowey siatkami wykonanymi najezciej
metod, odlewu, z zakotwieniami naqztach, o dos§ duzej ptaszczynie i masie wiasnej,
bywajs niejednokrotnie utwardzane (dla polepszenia moduitywndci). Metoda odlewu
pozwala na uzyskanie #iych ptaszczyzn i wykonanie ostrych brzegow siatki,poprawia
jej zdolna¢ kotwienia. Odpornegsna dziatanie wodnych roztworéw kwasow, zasad, isoli
benzyn w temperaturze otoczenia. Odpogwniez na hydroliz i niszczenie.

Geosiatki poliestroweaszwykle wytwarzane metadtkarg z wysokowytrzymatego
poliestru z otoczknp. z PVC, o diej odpornéci chemicznej na wyspujace kwasy, zasady
i substancje organiczne. Gtéwne zalety poliestriwiysoki modut elastyczrioi i wysoka
wytrzymataé. W porownaniu do siatek polipropylenowych i pofilenowych poliester
charakteryzuje siwyzszy wytrzymaitacia na rozcaganie i mniejsz sktonndcia do petzania.
Powtoka PVC skleja nitki poliestru i stabilizuje #®n sposob konstrukgjsiatki (ochrona
przed przesugciem) i zwkksza wytrzymaté¢ na weztach. Posiadajwysolgq wytrzymaitae,
gdyz przy niewielkim wydhieniu - przejcie sity naspuje natychmiast.



ZAt ACZNIK 3
FUNKCJE GEOSIATKI W NAWIERZCHNI ASFALTOWEJ

Zasada stosowania geosiatek

Podstawow zasad w stosowaniu geosiatek jest uktadanie ich na waedbetonowej,
stabilizowane] cementem, pghane] starej nawierzchni asfaltowej i peory nowymi
warstwami asfaltowymi. Skropienie lepiszczem powmséni warstwy jest wymagane tylko
gdy dolna warstwa wykazuje brak dostatecznej zada@rasfaltu. Dobra adhezja pogdey
istniejgcag nawierzchry i warstwami wzmacniggymi oraz pomgdzy siatly a towarzysgcymi
jej warstwami jest zasadniczym warunkiem prawidippacy catego uktadu. Geosiatki po
utozeniu powinny by nacignicte i kaace ich przybite.

Op&nienie powstawania gskan odbitych

Gtowng funkcjg geosiatek jest opdianie pojawiania sgi spckan odbitych.
Realizowane jest to przez przejmowanie pa@r i redukcg ich wielkasci w wyniku petzania
materiatu siatki.

Mieszanki mineralno-asfaltowe ukladane w nawienzclpracup w warunkach
obcigzen krotkotrwatych (obgjzenia od pojazdéw poruszajch s¢ z duzg predkoscia), oraz
obcigzen o diuzszym czasie trwania (olagienia od pojazdéw stggych lub poruszagych sé
wolno, zmiany termiczne, osiadania). Dla krétkotggh obchzen modut dynamiczny,
zaleznie od temperatury, zmieniagsiv orientacyjnych granicach od 0,1 do 10 GPa
spckania okrélane jako zmczeniowe mog nasgpic¢ przy niewielkich wydhaeniach, poniej
0,1%, zachodgych w strefie odksztatée sprzystych. Dla dtaej trwapcych obcyzen
wywotujacych zjawisko pelzania, gkania pojawiaj sie przy wydhweniach 1-2%. W
warstwach asfaltowych nagienia sciskapce przenoszoneagsprzez kruszywo mineralne,
napkzenia rozcigajce przez lepiszcze asfaltowe, zatergkapia zngczeniowe indukowane
sa w asfalcie,

Geosiatki opdniajg propagacgj spckan przez przejmowanie nagien rozcggajcych
w momencie, kiedy naptenia rozcigajgce przy lokalnych, maksymalnych wydeniach g
bliskie dopuszczalnej granicy dla lepiszcza asfedigo.

Op&anianie tworzenia sikolein

Geosiatki utaone poprawnie, tj. naggnigte i przymocowane stalowymi kotkami,
utozone na gibokasci min. 50 mm poriej powierzchni jezdni, przeciwdzia@gpadmiernym
napkzeniomscinajgcym, wywotugpcym powstawanie kolein z towarzysym temu bocznym
przesungciem i wypychaniem materiatu warstwy do gory.
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ZAt ACZNIK 4

ZALECENIA MATERIALOWO-KONSTRUKCYJNE
DLA SIATEK Z WLOKIEN SYNTETYCZNYCH

przyjmowane w europejskiej praktyce (wg opracowddoétechniki Krakowskiej,
Instytut Drog, Kolei i Mostow, 1992)

Wymagania dla geosiatki
Lp. | Wkasna¢ Jednostk| przeplatanej

a w weztach ciagnione]
1 | Sita zrywagca, min. KN/m 50 14
2 | Wydlwenie przy zerwaniy% 14 14
max.
3 |Sila rozcagapca PZY | N/m 3 >

wydtuzeniu 1%  (modut
sieczny), min.

4 Powi_erzchnia oczek siatki% 20 70
tacznie, min.
5 | Wymiar oczek siatki, min. lub
dwukrotnie wegkszy od maximm 20 x 20 20 x 20
ziarna w mieszange
mineralno-asfaltowej
6 |Odpornéé na temperatgr|°C 190 148
min. do
7 | Sita zrywagca przy
wydtuzeniu 1%, min. KN/m 2 2
tj. modut sieczny, min. KN/m 200 200
ZAL ACZNIK 5

ZASADY NAPRAWY SPEKAN (PEKNIEC) NAWIERZCHNI (wg [15])

Ocena sgkan nawierzchni powinna méena celu okréenie:

- przyczyny spkan i stopnia ich szkodliwi,
- zaskgu sgkan w glab konstrukcji nawierzchni,
- zakresu sgkan (udziatu powierzchni sgxanej).

Przy podejmowaniu decyzji o remoncie nawierzchnicalu naprawy uszkodae
powierzchniowych naley kierowa si¢ kryteriami oceny wizualnej oraz oceny indeksu
spekan (intensywndgci spekan), wspotpracy w olgbie peknigcia oraz warunkéw podparcia
nawierzchni:

a) Indeks spkan IS jest miag intensywnéci spckan poprzecznych i wyteny jest
niemianowan liczba obliczary ze wzoru:



1
IS=—L,+L
2 7P

w ktorym:
IS - indeks sgkan,
Ln - liczba sgkan niepetnych (na niepedrszerokeéc¢ jezdni)
na 100 m diugai jezdni,
Lp - liczba sgkan petnych (na petnszerokéé jezdni)

na 100 m diugoi jezdni.
Przygto nas¢pujaca klasyfikacg odcinkdw nawierzchni pod wzglem indeksu sykan:

IS<1 - odcinki nie sgkane,
1<IS< 3 - odcinkisrednio sgkane,
IS>3 - odcinki bardzo gkane.

Na podstawie tego podziatu zalecapdbdejmowa decyzg o catkowitej, powierzchniowej
naprawie sgkan, badz pojedynczych sgkan.

b) Wspotprag w peknieciu odbitym nawierzchni poétsztywnej (dwéchegei nawierzchni

<)

oddzielonych pknieciem), okréla sk wspoétczynnikiem wspoétpradyze wzoru:

k= 2y,
Yi+ Y
w ktorym:
k - wspétczynnik wspétpracy,
V1 - ugiccie krawedzi obchzonej,
Yo - ugkcie krawedzi nieobcazonej,
k<0,1 - 0znacza brak wspotpracyeary ptytami,

0,1<k<1 - oznacza eZciowe przekazywanie ohkgienia
Z jednej piyty na drug
k=1 - 0znacza pedrwspotprae piyt.

Pomiary ugi¢ mazna wykonywa ugieciomierzem belkowym Benkelmana Ilub
ugieciomierzem dynamicznym FWD. Pomiar egi wykonuje s¢ na krawdziach
pekniecia.

Warunki podparcia nawierzchni na pogiogruntowym w obgbie pekniecia poprzecznego
okresla sk wspotczynnikiem wplywu punktu przytenia obcizenia s wyrazonym
wzorem:

Y1

Yo

S =

w ktérym:
y1 - ugiecie krawedzi obcihzonej,
Yo - ugiecie pomierzone poratizy sgkaniami (wsrodku rozpgtosci piyty),

s<1l4 - 0znacza dostateczne podparcie podbudowpprebie sgkania,
s=214 - oznacza niedostateczne podparcie podbudoualybie sgkania.
Na podstawie indeksu &mn naley zdecydowd, czy naprawi@ pojedynczo

peknigcia, czy wykona naprawe catej powierzchni w postaci membrany przecigksmiowej.

J&ili odcinek nawierzchni nie jest gpany lub jestsrednio sgkany wedtug powiszej

klasyfikacji, to zaleca si napraw pojedynczych gknie¢. Jeli odcinek nawierzchni jest
bardzo spkany wedlug powsszej klasyfikacji, to zaleca ¢gsiwykonanie cigte] naprawy
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calej sgkanej powierzchni,

powierzchni.

np. wykonanie membrany przecikapiowej

na catej

W kazdym wypadku ostateczndecyzg nalery podpé po wnikliwej, indywidualnej
analizie, biogc pod uwag tak’e przewidywan propagagj peknie¢ i zwigkszanie indeksu
spckan w czasie. W podgiu decyzji o wyborze techniki naprawygkmie¢ nawierzchni zaleca

si¢ kierowa wskazowkami wedtug tablicy:

Tablica: Wskazowki doboru techniki naprawy powidnziowej pknig¢ nawierzchni
(bez wzmocnienia nawierzchni)

Naprawa z zastosowaniem geosiatki

. naprawa gibokal Naprawa
Rodzaj_ Przyczyna (stabilizacja powierzc
spekania spekania naprawg podparcia hnio-wa

krawedzi) pod nowe
ptytka | wyckcie iniekcj | warstwy
warstw dq 5 asfaltowe
podiaza
Pekniccie | Skurcz termiczny, N
odbite podbudo-wy
poprzeczne | zwigzanej
(dobre (sztywnej)
podparcie
krawedzi)
. Skurcz termiczny
Egﬁ?tlgme podbudo-wy + +
poprzeczne scinanie. ¢
obcigzenia
(brak h
podparcia ruchem,
krawedzi) prostopaplle do
kra-wedzi
. Scinanie 0g
Pekniecie L + +
odbite obcrllqzenla
podiwzne ruchem,
réwnolegle dg
pekniecia
Pekniecie Wi Niestarann +
spomie —  wykonania
technologiczr
ej
Pekniecie | Niewystarczaica +
podizne  W|nosnosé
sladzie
koleiny
Spekania Niewystarczajca +
siatkowe NosNos¢
Spekania Skurcz  termiczny +
blokowe Zmeczeniowy
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ZAt ACZNIK 6
PRZYKRYCIE PEKNIECIA TASMA USZCZELNIAJACA (wg [15])

Przeznaczenie techniki

Metoda przykrycia ¢gkni¢cia t&ma uszczelniajca jest przeznaczona do uszczelnienia
spekan i otwartych podczen technologicznych rozwartych do szeréio 5 mm.

Opis techniki

Czynndci zwigzane z napragvnawierzchni:

- wstepne oczyszczenie szczeliny i jej najsliego otoczenia twagdszczotlg reczrg lub
mechanicza,

- doktadne oczyszczenie szczeliny przedmuchaniegi@pym, gogcym powietrzem,

- posmarowanigcianek szczelinyrodkiem gruntujcym pedzlem i pozostawienie ich do
wyschngcia,

- przyklejenie tamy uszczelniajcej i docknigcie jej recznie lub specjalnym ugdzeniem,

- zdjecie silikonowanego papieru z powierzchriintgy,

- posypanie mczka wapienmn lub piaskiem.

Uwagi wykonawcze

Tama uszczelniapa jest siatk wzmocniona warstwg elastomeroasfaltu o grudm
1,5 mm. W celu dostosowaniasmay do szerok&ci uszkodzonych miejsc jej szerako
wynosi 50, 75 lub 100 mm.

Zalecany zakres stosowania

Wypetnienie pkniecia z przykryciem tama uszczelniajca stosuje si w przypadkach:
- peknigcia niskotemperaturowego poprzecznego, rozwartegzdrokéci 5 mm,
- peknigcia podhinego w spoinie technologicznej, rozwartego do da®m 5 mm.

Z uwagi na prostetwykonawstwa, zaleca¢siprzede wszystkim do robot o matym
zakresie, przy ktérych zastosowanieksgizej liczby maszyn jest niecelowe.

Ograniczenia stosowania

Wszystkie roboty mugzby¢ przeprowadzone przy suchej pogodzie i w tempezatur
otoczenia co najmniej £6. Z uwagi na szybkie zywanie s tasm, ich stosowanie
ogranicza si do drog o niewielkim ruchu: pods@nych ulic w miastach i drog lokalnych. Nie
nalezy ich stosowé na obszarach, gdzie wgptijg oddziatywania sit poziomych: na ostrych
lukach i skrzyowaniach.

ZAL ACZNIK 7

PRZYKLADY NAPRAW SPEKAN ODBITYCH
PRZY UZYCIU GEOSIATKI (wg [15])

Rys. 1. Naprawa ptytka pojedynczeggkpiccia odbitego, gdy kragdzie gkniecia ¢ dobrze
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podparte - w istnigcej warstwiescieralnej

wypelnienie betonem asfaltowym

geosiatka przyklejona lepiszczem asfaltowym

wypetnienie poszerzonej szczeliny
asfaltowg masg zalewowq

tasma klejaca
asfaltowo-kauczu kowey

warstwy istniejacej nawierzchni‘

| / |
“ | asfaltowa warstwa
’_____IK 44444444444 JJ—_ﬁ cieralna
| | asfaltowa warstwa
‘ 1 wigzgca

' podbudowa sztywna
i lub péitsztywna

3cm

min 1.0m

Rys. 2. Naprawa ptytka pojedynczeggkpiccia odbitego, gdy kragdzie gkniecia 9 dobrze
podparte - w istnigcej warstwiescieralnej, z utaeniem nowej warstwy asfaltowe;j

nowe warstwy asfaltowe

druga warstwa geosiatki przyklejonej lepiszczem
asfaltowym pod nowe warstwy asfaltowe

wypetnienie betonem asfaltowym

tasma klejaca
asfaltowo-kauczukowa

geosiatka przyklejona lepiszczem asfaltowym

wypelnienie poszerzonej szczeliny
asfaltowa masg zalewowa

[ warstwy istniejacej nawierzchni

l | nowa asfaltowa warstwa $cieralna

f "’_ _l I istniejaca asfaltowa warstwa $cieralna

| istniejgca asfaltowa warstwa wiazaca

| | podbudowa sztywna lub pétsztywna
| in. 1.0 |
‘ min. 1.V m

20m [

Rys. 3. Naprawa gboka pojedynczegocefniccia odbitego, w przypadku braku dobrego
podparcia krawdzi pekniecia

wypelnienie betonem asfaltowym

geosiatka przyklejona lepiszczem asfaltowym

wypetnienie wycietego pasa mieszanka min.-asfaltowa,
kruszywem stabilizowanym mechanicznie lub innym mat.

podioze gruntowe w razie potrzeby wymienione i zageszczone

tadéma klejgca
asfaltowo-kauczukowa

- warstwy istniejacej nawierzchni
[ e |
i

éi_llf _____________________ jjin

| | podbudowa sztywna
. . lub poisztywna
[ |

min. 1.0m
! 20m 1

Rys. 4. Naprawa gboka pojedynczegoc¢fgniccia odbitego, w przypadku braku dobrego
podparcia krawdzi pekniecia, z ut@zeniem nowej warstwy asfaltowej
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nowe warstwy asfaltowe
druga warstwa geosiatki przyklejonej lepiszczem
asfaltowym pod nowe warstwy asfaltowe
wypelnienie betonem asfaltowym
geosiatka przyklejona lepiszczem asfaltowym
wypefnienie wycietego pasa mieszanka min.-asfaltowa,
tasma klejaca kruszywem stabilizowanym mechanicznie lub innym mat.
asfaltowo-kauczukowa podtoze gruntowe w razie potrzeby wymienione i zageszczone

| warstwy istniejacej nawierzchni

podbudowa sztywna
lub potsztywna

|
%‘_——Jf“ 7777777777777777 JI—-;:
| B |

I

min. 1.0m
20m —
30m

Rys. 5. Naprawa powierzchniowakmi¢¢ odbitych z utgeniem nowych warstw asfaltowych

nowe warstwy asfaltowe

geosiatka przyklejona lepiszczem asfaltowym

wypetnienie poszerzonej szczeliny
asfaltowg masg zalewowg,

warstwy istniejacej nawierzchni

|
|
v warstwy bitumiczne j
|
|
|

podbudowa sztywna lub potsztywna

min. 1.0m

ZAt ACZNIK 8

PRZYKLADY ZABEZPIECZENIA GEOSIATK A NAWIERZCHNI
ASFALTOWEJ W STREFIE SPEKAN
(wg opracowania Politechniki Krakowskiej, Instyitog, Kolei i Mostéw)

Rys. 1. Wzmocnienie nawierzchni asfaltowej nad kopem instalacyjnym

nowe warstwy asfaltowe utozone
/ nad przekopem kanalizacyjnym
—____ Qgeosiatka

A e T T NN Cd
562026962090 %0%0 0959590909
0 0L0,0 o.0 ofo- 0,050
OnNOROR0OJ0L040 o 070070
0,0 0 0 o oforor-o 0
050505050450 050505050459 ]
0,0 0,0,0,0 00RO F 00, Ote—— Warstwa nosna z kruszywa
00 0 0 0 62526262594 > va
250505959424 oPo0%0%6°%0 stabilizowanego mechanicznie
o~ 0 0,0, 010 o) 0,050, 0
0-0n0L0 o onoloh0 0 0
o~ 0 0,0 0l0,50 o 0 0 0,0
0,0 0-0 0,070, 0,00 0,0,0
000 0,0 o 00,0, 0
00 o a0 0 0 0 0000 "0 0O .
DZ207077200 772 T2 71— podioze gruntowe




Rys. 2. Wzmocnienie nawierzchni asfaltowej w s&refiniany nénosci podtaza gruntowego

00000000

B0 000000¢

Rys. 3. Wzmocnienie nawierzchni asfaltowej w s&rsfpoiny roboczej

min. 400 mm min. 400 mm

Rys. 4. Wzmocnienie nawierzchni asfaltowej w s&efiniany konstrukcji nawierzchni

nowe warstwy asfaltowe

Rys. 5. Wzmocnienie nawierzchni asfaltowej w seg@idszerzenia nawierzchni

a) wariant 1

/— nowe warstwy asfaltowe

————— geosiatka

//v %“——‘ istniejace warstwy bitumiczne

pee——————— warstwa noéna z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

podtoze gruntowe o no$nosci stabszej
niz na przylegtym odcinku

geosiatka

nowe warstwy asfaltowe

istniejgce warstwy bitumiczne

warstwa nosna z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

poditoze gruntowe

geosiatka nad spoing konstrukcyjna,

utozona na starej warstwie bitumicznej

stabilizowanego mechanicznie

fe——— szeroko$¢ min. 800 mm
Z %
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;ogogogogogogogogoggooggg gg\-—- istniejace warstwy bitumiczne
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0"0n0,,0,0,0,0,0,0,0,0-0-0 ,
gooOooooooooogogogogogogogo~————— warstwa nosna z kruszywa
b209%090%0%3%%6%0% %0020 8 o
o 0000, 00000 0_0_.0
br0-0,,0,0,0,0,0.0.0,0,.0_0_0Q
o-o.0-0-,0,0,0,0.,0_0_0_0 OQ
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nowe warstwy asfaltowe

SR geosiatka nad spoing podiuzna

/ :> istniejace warstwy bitumiczne

4 warstwa no$na z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

—n—————— podtoze gruntowe

nowe warstwy asfaltowe

T % g e . . e . . * = v » T v e aes
A R I R I R A A
Jet e e w6 PP o @ 404 e s o ume
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“as——— geosiatka nad spoing podtuzng
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0909090950 15969500050 stabilizowanego mechanicznie

t;oooooo,

—=———————— podtoze gruntowe

Rys. 6. Wzmocnienie nawierzchni asfaltowej na paidivie z gruntu stabilizowanego
cementem

nowa warstwa asfaltowa
; nowa podbudowa asfaltowa
A e———— geosiatka

4
/ N———— asfaltowa warstwa profilujgca

Z ppa— istniejace warstwy bitumiczne

.......................................................... ~———— warstwy stabilizowane cementem

Rys. 7. Wzmocnienie nawierzchni asfaltowe] @oloej na istniejcej nawierzchni z betonu
cementowego

nowa warstwa asfaltowa

- /__ nowa podbudowa asfaltowa
- l«————— geosiatka
— e — — v —— o~ — asfaltowa warstwa profilujaca

~ — o~~~ — — ~ [~ istniejgca spekana nawierzchnia

— —~

T T uov;—' z betonu cementowego
oYavoroColo 0 0-0 [¥) ,
0594395969 %0%26%96%0%00 ole———— warstwa nosna z kruszywa
h269%0%0%0%0%0%0%0%0%0%09]

OO0 NN -0 - 00 0 -0 N

£ stabilizowanego mechanicznie
W/////// ~———— podtoze gruntowe
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